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Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny 19

Funkcje
Przekaznik serwisowy- Auto/wytacz/zatacz 10 A

- Przekaznik jest przeznaczony do przejmowania
kontroli nad uktadami pomp, wentylacji lub
silnikow. W przypadku serwisowania lub
awarii, pozwala na wytgczenie lub kontrole
nad urzgdzeniem

- Odpowiedni do sterownikow

- Szeroko$¢ 11.2 mm

- 3 pozycyjny przetacznik:

- Auto: praca jak przekaznik monostabilny
- Off : zestyki przekaznika wytgczone
- On: zestyki przekaznika wigczone

- 24V AC/DC zasilanie cewki

- Do montazu na szyne DIN 35mm (EN 60715)

Przyktadowe zastosowania:

- Kontrola pomp, wentylaciji, silnikéw powszechnie
stosowanych do obstugi budynkéw.

- Przeznaczony do przemystowych systeméow
kontrolnych

Schemat taczeniowy

L(+)

24V AC/IDC

N(E)

Sterownik, PLC Typ 19.21
Wymiary patrz strona 8

Dane zestykow

19.21.0.024.0000

i

o £ sl

@

- 1 Zestyk przetaczny
- Szeroko$¢ 11.2 mm
- 1 Zestyk sygnatu zwrotnego

Praca automatyczna Tryb interwencji (reczny)

Pozycja przetacznika:  Auto OFF ON
ar-A2 _ SSSSS—— e e

B1-B2 __[ 1

As-A2 [

1-14 J I -
1-12 [ | i I I
] _ I

— I Sygnat —I™1_Odpowiedz —M__ Wskaznik LED

B1-B2 Styk informacji zwrotnej dla pracy automatycznej
A3-A2 Sygnat sterujacy ze sterownika

Certyfikaty i dopuszczenia

ce Il &

llo$¢ zestykow 1P
Prad znamionowy/maks. prad zat. A 10/15
Nap. znamionowe/maks. nap. faczeniowe V AC 250/400
Maks. moc tgczeniowa dla AC1 VA 2,500
Maks. moc tgczeniowa dla AC15 (230 V AC) VA 500
Obcigzenie silnikiem 1-faz. praca AC3 (230V AC)kW 0.44
Maks. prad faczeniowy, praca DC1 (24/110/220 V) A 10/0.3/0.12
Minimalna moc tgczeniowa mW (V/mA) 300 (5/5)
Standardowy materiat zestykowy AgSnO,
Dane zestyk6éw sygnatu zwrotnego (zaciski B1-B2)
llos¢ zestykow 1Z
Maksymalny/minimalny prad facz. mA 300
Maksymalne napiecie taczeniowe V AC/DC 24
Dane cewki
Napigcie znam. (Uy) V AC (50/60 Hz) 24
VDC 24

Pobo6r mocy VA (50 Hz)/W 0.6 (50 Hz)/0.4
Zakres napiecia zasilania AC (0.8...1.1) Uy

§ DC (0.8...1.1) Uy

g Dane ogdlne

% Temperatura pracy °C —20...4+50

§_ Stopien ochrony IP 20

x
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19 Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny

Funkcje
Przekaznik praca- Auto/wytacz/zatacz recznie

- Przekaznik jest przeznaczony do przejmowania
kontroli nad uktadami pomp, wentylacji lub
silnikow. W przypadku serwisowania, lub
awarii, pozwala na wytaczenie, lub reczng
kontrole nad urzadzeniem.

- 3 pozycyjny przetacznik:
-Auto: praca jak przekaznik monostabilny
-Off : zestyki przekaznika wytaczone
-Hand: zestyki przekaznika wigczone

- 24V AC/DC zasilanie cewki

- Do montazu na szyne DIN 35mm (EN 60715)

Przyktadowe zastosowania:
- Kontrola pomp, wentylacii, silnikéw powszechnie
stosowanych do obstugi budynkow

Schemat taczeniowy

L(+)

24V AC/DC

Sterownik, PLC Typ 19.41

Wymiary patrz strona 8

Dane zestykow (zaciski 12-11-14)

) 19.41.0.024.0000

- 1 Zestyk przetgczny

- 1 Zestyk sygnatu zwrotnego
- Sygnalizacja LED

- Szeroko$¢ 17.5mm

@D finder

Praca automatyczna

Pozycja przetacznika: A (o]
Auto Off

JS P e W ——

53-54 __[ 1

Tryb interwencji (reczny)

H
Hand

_——

[T R

11-14

1-12 | I I I

H ]

Not Auto _nonnnnn

— Sygnat = Odpowiedz 00 Sygnalizacja LED

53-54 Styk informacji zwrotnej dla pracy automatycznej

A3-A2 Sygnat sterujacy

_
_nnnnnnn

llos$¢ zestykow 1P
Prad znamionowy/maks. prad zat. A 5/15
Nap. znamionowe/maks. nap. faczeniowe V AC 250/400
Maks. moc tgczeniowa dla AC1 VA 1,250
Maks. moc tgczeniowa dla AC15 (230 V AC) VA 250
Obcigzenie silnikiem 1-faz. praca AC3 (230V AC)kW 0.185
Maks. prad faczeniowy, praca DC1 (24/110/220 V) A 3/0.35/0.2
Minimalna moc tgczeniowa mW (V/mA) 500 (10/5)
Standardowy materiat zestykowy AgCdO
Dane zestykow sygnatu zwrotnego (zaciski 51-52)
llo$¢ zestykow 12
Maksymalny/minimalny prad tacz. mA AC/DC 100/10
Maksymalne napiecie tagczeniowe  V AC/DC 24
Dane cewki
Napigcie znam. (Uy) V AC (50/60 Hz) 24
VDC 24
Pobo6r mocy VA (50 Hz)/W 1 (50 Hz)/0.6
Zakres napiecia zasilania AC (0.8...1.1) Uy
DC (0.8...1.1) Uy
Dane ogdlne
Temperatura pracy °C —20...+50
Stopien ochrony 1P20

Certyfikaty i dopuszczenia

ce Il &

2
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Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny

Funkcje @) 19.42.0.024.0000
Przekaznik praca- Auto/wylacz/zatacz recznie € Ge
- Przekaznik jest przeznaczony do przejmowania
kontroli nad uktadami pomp, wentylacji lub
silnikéw. W przypadku serwisowania, lub
awarii, pozwala na wytgczenie, lub reczng
kontrole nad urzadzeniem.
- 4 pozycyjny przetacznik:
- Auto: praca jak przekaznik monostabilny
- Off: zestyki przekaznika wytaczone
- Hand Low: Niska predkos¢ state zatgczenie -1 Zestyk przetgczny
- Hand High: Wysoka predkoéé state - 1 Zestyk sygnatu zwrotnego
zataczenie - Sygnalizacja LED
- 24V AC/DC zasilanie cewki - Szeroko$¢ 17.5mm
(PO e 2N R S PN i (E G i) Praca automatyczna Tryb interwencji (reczny)
Pozycja pezetacznika: i
Przyktadowe zastosowania: orycla pezecnia Aﬁo o?f h’:‘:; :'agrz
- Kontrola pomp, wentylagii, silnikow powszechnie
stosowanych do obstugi budynkow A
53-54 [ 1
Schemat taczeniowy oon _ — —
L) A4-A2 [ I —
24V AC/DC
N() 13-14 —
13-24 T | —
Low |
A T T T | High —
. 1 . H
| Y T ‘ Al | | 2
‘ ! _AzQ —Q Not Auto —
| s (s \ —OAS. !14 ol T e Tl Tle— T e el T e T
| A4 4 _O
I & 53 6—| ﬁ)!)u _ MW  Sygnat I Odpowiedz B = _ [0 Sygnalizacja LED
‘ \ ! ! 53-54 Styk informacji zwrotnej dla pracy automatycznej
‘ : 54 ! A3-A2 Niska predko$¢ lub moc
L_._._. 4 [ ! A4-A2 Wysoka predkos$¢ lub moc (przewyzszajgca niska predko$é lub moc)
Sterownik, PLC Typ 19.42 T = OpOznienie zatgczenia dla 13-14 i 13-24 to w przyblizeniu 100 ms jako pauza dla
zmiany predkosci. Zmiana predkosci z wysokiej na niska dla silnikéw z duzg bezwtadnoscig
Wymiary patrz strona 8 (inercjg) zalecane jest op6znienie zataczenia ok. 20 s.
Dane zestykow (zaciski 13-14-24)
llos¢ zestykow 2Z
Prad znamionowy/maks. prad zat. A 5/15
Nap. znamionowe/maks. nap. fgczeniowe V AC 250/400
Maks. moc taczeniowa dla AC1 VA 1,250
Maks. moc tgczeniowa dla AC15 (230 V AC) VA 250
Obcigzenie silnikiem 1-faz. praca AC3 (230V AC)kW 0.185
Maks. prad fgczeniowy, praca DC1 (24/110/220 V) A 3/0.35/0.2
Minimalna moc tgczeniowa mW (V/mA) 500 (10/5)
Standardowy materiat zestykowy AgCdO
Dane zestykéw sygnatu zwrotnego (zaciski 53-54)
llo$¢ zestykow 12
Maksymalny/minimalny prad tacz. mA 100/10
Maksymalne napiecie taczeniowe  V AC/DC 24
Dane cewki
Napigcie znam. (Uy) V AC (50/60 Hz) 24
VDC 24
Poboér mocy VA (50 Hz)/W 1.6 (50 Hz)/0.8
Zakres napiecia zasilania AC (0.8...1.1) Uy
§ DC (0.8...1.1) Uy
g Dane ogdlne
% Temperatura pracy °C —20...+50
g Stopien ochrony 1P20
<
S Certyfikaty i dopuszczenia
CE Ml &
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19 Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny

Funkcje

Analogowy modut przekaznikowy pracy -
tryb Automatyczny/reczny (0..10)V

- Analogowy modut przekaznikowy pracy jest
zaprojektowany, aby umozliwié za pomocg
przetacznika, umieszczonego z przodu
przekaznika automatyczne, lub reczne
sterowanie napieciem wyjsciowym (0...10)V.
W pozyciji ,A” automatycznym sygnat (0...10)V
jest dostarczany z uktadu sterujgcego.

W pozycji ,H” (sterowanie reczne) sygnat z
uktadu sterujgcego jest ignorowany, a sygnat
(0..10)V jest dostarczany bezposrednio z
nastawu potencjometru umieszczonego z
przodu przekaznika.

- Poziom sygnatu wyjsciowego (0...10)V jest
wyswietlany za pomoca 3 zielonych diod LED,
ustawionych na >25%, >50%, i >75%

- zasilanie cewki 24V AC/DC

- Do montazu na szyne DIN 35mm (EN 60715)

Przyktadowe zastosowania:

- pozwala na bezposrednig kontrole, ponizej
akceptowalnych wartosci uktadu sterowania
lub podczas awarii uktadu sterowania

Schemat tagczeniowy

L)

24V AC/IDC

Sterownik, PLC Typ 19.50

Wymiary patrz strona 8

Dane sygnatu wejSciowego (zacisk Y-in)

@ finder

) 19.50.0.024.0000

- reczne sterowanie (0...10)V
- zestyk sygnatu zwrotnego

- sygnalizacja LED

- szeroko$¢ 17.5mm

Praca automatyczna Tryb interwencji (reczny)

Pozycja przetacznika: A H
Auto Hand
[V PR s R e ————
53-54  __| 1
Yin-A2 _4_

Hand _‘_
Your>75% [ [
You>50% — S 00220202020 I
You>2s% — NG 0 2020202 NS

Not Auto _nonnnnnnnnnnnnnnannnn.
I Sygnat I Odpowiedz I 00 Sygnalizacja LED

53-54 Styk informacji zwrotnej dla pracy automatycznej
Yin-A2 / Hand = Nastawiona warto$¢ 0...10V DC;
poprzez sterownik lub recznie

Wejscie sygnatu VvV DC 0...10 (Imax 20mA - zabezpieczenie przeciwzwarciowe)
Dioda zielona LED 25% >2.5V
Dioda zielona LED 50% >5V
Dioda zielona LED 75% >7.5V
Dane zestyku sygnatu zwrotnego (zaciski 53-54)
llo$¢ zestykow 12
Maksymalny/minimalny prad facz. mA 100 /10
Maksymalne napiecie tgczeniowe  V AC/DC 24
Dane cewki
Napigcie znam. (Uy) V AC (50/60 Hz) 24
VDC 24
Pobér mocy AC/DC VA (50 Hz)/W 0.9/0.7
Zakres napiecia zasilania AC (0.8...1.1) Uy
DC (0.8...1.1) Uy
Dane ogdlne
Temperatura pracy °C —20...+50 °C
Stopien ochrony 1P20

Certyfikaty i dopuszczenia

ce Il &

4
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Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny

Funkcje

Przekaznik mocy 16A

- Do obcigzen o$wietleniowych
- Styki z AgSnO, dla duzych obciazen
- Zasilanie cewki DC 12 V lub 24 V
- Sygnalizacja LED
- Wzmocniona izolacja pomiedzy cewka,
a zestykami
- Zestyki bez kadmu
- Do montazu na szyneg DIN 35mm (EN 60715)

- 1 zestyk przetaczny
- szeroko$¢ 17.5 mm

Schemat tagczeniowy

At-A2 ]

—

—
x
-
LI

. zielony LED . .
- a a
2 1n-14 | |
11-12 _L ﬁl_
Wymiary patrz strona 8
Dane zestykow
llos¢ zestykow 1P
Prad znamionowy/maks. prad zat. A 16/30 (120 A— 5 ms)
Nap. znamionowe/maks. nap. fagczeniowe V AC 250/440
Maks. moc tgczeniowa dla AC1 VA 4,000
Maks. moc tgczeniowa dla AC15 (230 V AC) VA 750
Obcigzenie znam. lamp (230V AC): zarowych W 2,000
Swietlébwek z kompensacjg W 750
Minimalna moc tgczeniowa mwW 300 (5 V/ 5 mA)
Standardowy materiat zestykowy AgSnO,
Dane cewki
Napigcie znamionowe (Uy) VDC 12-24
Pobér mocy AC/DC VA (50 Hz)/W 1.2/05
Zakres napiecia zasilania (0.8...1.1) Uy
Dane ogoine
Trwato$¢ mechaniczna AC/DC cykli 10-10°
§ Trwatos¢ taczeniowa w kat. AC1 cykli 80-10°
g Czas zadziatania/ czas powrotu ms 12/8
S
-§ Temperatura pracy °C —20...+50
E_ Stopien ochrony IP 20
§ Certyfikaty i dopuszczenia c € [H[ (t,
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19 Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny

Kod zamoéwienia

przyktad: seria 19 przekaznik praca- auto/wytgcz/recznie, 1 zestyk przetaczny 5A, napiecie cewki 24V AC/DC.

1 9. 0.

0 2 4.

0

0O o

0

Seria ‘

Typ
21= przekaznik praca wyt./zat.

41=przekaznik praca auto/wytgcz/zatacz recznie

42= przekaznik praca auto/wytgcz/bieg wolny/bieg szybki
50= przekaznik pracy auto/reczny(0..10)V

91= przekaznik mocy

Rodzaj napiecia cewki
0 =AC (50/60 Hz) / DC
9=DC

Napiecie znamionowe cewki
012=12V
024 =24V

Dane ogélne

materiat zestykéw
0= standardowo dla 19.21/41/42/50
4= standardowo dla 19.91

19.50.0.024.0000 / 17.5 mm
19.91.9.012.4000 / 17.5 mm
19.91.9.024.4000 / 17.5 mm

@ finder

kod produktu/szerokos$¢ przekaznika
19.21.0.024.0000 / 11.2 mm
19.41.0.024.0000 / 17.5 mm
19.42.0.024.0000 / 35.0 mm

Izolacja 19.21 19.41/42 19.50 19.91

Wytrzymato$c¢ dielektryczna pomiedzy cewka a zestykami 3,000 2,000 — 4,000

(VAC) pomiedzy otwartymi zestykami 1,000 1,000 — 1,000
pomiedzy cewkg a zestykiem zwrotnym 2,000 1,500 1,500 —

EMC specyfikacja

Typ testu typ normy 19.21/42/91 19.41/50

Wytadowania kontaktowe EN 61000-4-2 4 kV

elektrostatyczne przez powietrze EN 61000-4-2 8 kV

Odporno$¢ na promieniowanie pola elektromagnetycznego EN 61000-4-3 30 V/m

(80...1,000 MHz)

Impuls (udar) (5-50 ns, 5 kHz) EN 61000-4-4 4 kV

Impulsy napiecia (1.2/50 ps) tryb wspdlny EN 61000-4-5 2 kv 1kV

zaciskach cewki tryb réznicowy EN 61000-4-5 1kV 0.5 kV

Przytacza 19.21 19.41/42/91

@ Moment obrotowy dokrecania $rub zaciskow 0.5 Nm 0.8 Nm

Maksymalny przekroj drut 1x6/2x2.5 mm? | 1x10/2x14 AWG 1x6/2 x 4 mm? 1x10/2x12 AWG

przewodu linka 1x4/2x1.5 mm? | 1x12/2x16 AWG 1x4/2x2.5 mm? 1x12/2x14 AWG

Dtugosc¢ odizolowanej koricowki przewodu 7 mm 9 mm

X-2014, www.findernet.com
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Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny 19

Schematy tgczeniowe - przyktady zastosowan

Typ 19.21
L(+)
24V AC/DC
N(-) \ 4
—O— O roTTTTTT i
(r 1 i i —O——- >n
| | Al . | 1
s /! =0 i . |
| I A2 12 i
—o !
| I A3 HEY |
. i . s i
| B1 i T [
| i ! i ! !
I O—BZJ?_/ ! Lo
... i i !
Sterownik, PLC przekaznik typu 19.21 uktad wykonawczy
Typ 19.41
L(+)
24V AC/DC
N(-) >
0= T
(|} ! i i —— -
| | Al . | |
S ! =0 i . |
| ‘ A2 : . 12 |
—O '
| A3 s |
! | i 5 i
\ & 5 4 - i : !
\ i i i I i
. ! i .
‘ 0_544)_/ I : I
.. 4 ol !
Sterownik, PLC przekaznik typu 19.41 uktad wykonawczy
Typ 19.42
L(+)
24V AC/DC
N(-) >

i
! \
|os2fst
N S S
! 6
: i ry
| : Py
L. .. _ :
Sterownik, PLC przekaznik typu 19.42 uktad wykonawczy
Typ 19.50
L+
24V AC/DC
N(-) \ g L 4
——————— : R
I | m b ! B o K
| I —0 0..10v i . |
| A2 & i l |
| : i : | i
i | | I Y, ! ! Y, | Output analog |
nput analog - in 5 Yout U
c | signal 7 s . :i ; signal i
S . H .
g | [ i ! |
£ ' i i ' [
5} | 4 e
E L J o !
H
§ Sterownik, PLC przekaznik typu 19.50 uktad wykonawczy
g W pozycji przetacznika “A” automatycznym, napiecie 0..10 V punkt Yin — A2 jest potaczony z punktem Yout, czyli wyjéciem przekaznika do uktadu wykonawczego;
g w pozycji przetacznika “H” recznym, napiecie 0..10 V warto$¢ z regulatora jest podawana na Yout, czyli na wyjscie przekaznika do uktadu wykonawczego.
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19 Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny

Wymiary

Typ 19.21 Typ 19.41
Zaciski Srubowe Zaciski Srubowe

o2 47.8 175 . 60.8
&= =
5 I m———— ed |
— o
o 3 2|3 2, g |p 2|z
o F
Lo oooo
EERS ﬁ‘ © J
@ o
o ° ® ®| |0 ce ]
= 1 = g ’
Typ 19.42 Typ 19.50
Zaciski $rubowe Zaciski Srubowe
|
35 60.8 175 60.8
“ o —
®® @ Dt EX] /ﬂjﬁﬁm
i \
N g ||o 2 3 = 1808 | 2|3
e ©
0000 0000 o0ooo L
o| | X J
o
0O ®® 8| |0 ce @@ > |0 ce |
F e =] 1 A =]
Typ 19.91
Zaciski Srubowe
175 60.8
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e
e ®| |0 ce
+ & =]
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Seria 19 - Modutowy przekaznik serwisowy i sygnalizacyjny
Akcesoria
Plytka do opisu przekaznikow, dla 19.21 z tworzywa sztucznego, 40 sztuk ‘ 019.40
Plytka do opisu przekaznikow, dla 19.41/42/50/91, z tworzywa sztucznego, 72 sztuk 060.72
060.72
o Tabliczki identyfikacyjne, dla 19.41/50/91, z tworzywa sztucznego, 1 sztuka 17x25.5mm 019.01
{ LR
019.01
Adapter do montazu na panel, dla 19.41/50/91, z tworzywa sztucznego, 17.5 mm szerokosci 020.01
020.01
Adapter do montazu na panel, dla 19.42, z tworzywa sztucznego, 35 mm szerokosci 011.01
011.01

X-2014, www.findernet.com
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Zastosowanie

Przekazniki interwencyjne

Wymagania wzgledem wyposazenia kontrolnego, ogrzewania,
klimatyzaciji lub efektywnego wykorzystania energii w biurze, hotelach,
domu prywatnym czy przemysle ciagle wzrastajg i prowadzg do
stosowania coraz bardziej ztozonych systemow elektronicznych. Ale
co sie dzieje, gdy system ulegnie uszkodzeniu a odpowiednio
wykwalifikowany serwisant jest do dyspozycji dopiero za kilka godzin
lub dni?

Dzigki zapobiegawczo zainstalowanym modutom interwencyjnym
operator moze rozpozna¢ awarig i poprzez rgczng interwencje
utrzymac¢ funkcje /prace, az dokonana zostanie naprawa przez serwis.

Elektroniczny modut serwisowy

Przekaznik Auto-Off-On typ 19.21

Wiele proceséw lub systeméw regulowanych jest automatycznie
przez sterowniki elektroniczne lub kontrolery. Na przypadek awarii
elektroniki wazne jest aby przewidzie¢- w celu ograniczenia szkod -
mozliwo$¢ recznej regulacji procesu. Mozliwe jest to dzieki
przekaznikowi Auto-Off-On, wigczanemu miedzy wyjscia elektroniki
(kontrolera) i regulowany (koncowy) proces, pozwalajgcemu we
wtasciwy sposodb obejS¢ niewtasciwg regulacje. W razie awarii
regulowany proces moze byé, w zaleznosci od potrzeby,
przetacznikiem On/Off na panelu frontowym zatgczony lub wytgczony.
Przy bezbtednej pracy elektroniki przetacznik nalezy ustawi¢ w pozycje
auto, w ktorej to proces jest regulowany przez normalne funkcje
elektroniki przez jej wyjscia. Wazne jest by wiedzie¢, czy proces
regulowany jest recznie czy automatycznie, do czego uzywany jest w
przekazniku Auto-Off-On 19.21 styk meldunku zwrotnego.

Cyfrowe moduty sterujace typ 19.41 i 19.42 stosowane sg, gdy w
razie awarii ma by¢ zapewniona reczna regulacja lub sterowanie. W
przypadku awarii sterowania, zasygnalizowanej np. przez modut
meldunkowy operator instalacji moze w szafie ,na miejscu”
zareagowac¢ odpowiednim przetgczeniem modutu sterujgcego. Na
module znajduje sig trojpozycyjny przetgcznik oznaczony A-O-H.

A = praca automatyczna, O =wytaczony i H = reczne.

Wytaczenie pozycji Auto oznacza, ze wyjscie przekaznikowe przestaje
by¢ sterowane poprzez sygnaty podawane na wejscie sterujgce.
Przefgczenie w tryb “H” powoduje podanie napiecia na cewka przekaznika
i zwarcie stykow. Przetgczenie w tryb “O” zapewnia brak doptywu
zasilania do przekaznika.

Dla przykfadu: wadliwie dziatajacy sterownik ogrzewania mozemy
manualnie obejs$¢ i wymusi¢ zatgczenie w trybie “H” lub wytaczenie
w trybie "O". W ten sposo6b ogrzenanie moze by¢ kontrolowane do
czasu naprawienia sterowania.

Na module sygnalizowane jest zielong diodg LED, ze w trybie
automatyki obcigzenie (ogrzewanie) jest wtgczone, a pulsujgcg z6ttg
dioda LED, ze obcigzenie sterowane jest recznie. Po przywrdceniu
systemowi sprawnosci nalezy przetagczy¢ modut w tryb “A”.

Modut 19.42 jest w zasadzie dziatania podobny do 19.41 z tym, ze
przeznaczony jest do kontroli dwustopniowej jak np. przetgczanie
silnika gwiazda-trojkat, przetgczanie dwoch predkosci wentylatora
lub przetaczanie silnika 3-fazowego prawo-lewo. W takich aplikacjach
nalezy przewidzie¢ przerwe bezprgdowg >50ms dla stanéw
zataczenia. Dla przetaczania w trybie recznym z Low” na ,High” i z
powrotem na ,Low” przy pomocy 19.42 nalezy zapewnic¢ przerwe
bezprgdowa >80ms.

UWAGA!: Przy zmianie kierunku obrotow silnika kondensatorowego
nalezy zachowac przerwe ok. 300ms. Mozna to osiggna¢ za pomoca
dodatkowego przekaznika czasowego. Aby chroni€ silniki o duzym
momencie bezwtadnos$ci np. wentylatory przy przetgczaniu z wyzszego
stopnia (duze obroty) do nizszego, powinien stopien niski dopiero
wtedy by¢ zatgczany, kiedy silnik (wentylator) bedzie bliski zatrzymania.
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Analogowy modut serwisowy

Modut z wyjsciem analogowym 0...10V (Typ 19.50)

Te moduty stosowane sg, gdy powstaje potrzeba dania pierwszerstwa
recznie obieranemu sygnatowi 0...10V DC przed pochodzgcemu ze
sterownika lub innego urzadzenia sterujgcego lub obejscia i zastgpienia
sygnatu z uszkodzonego urzgdzenia. Przy pomocy zadajnika
analogowego mozna przetgcznikiem wyboru na panelu frontowym
wybraé, czy podany przez regulacje sygnat 0...10V DC przekazywany
jest dalej lub czy ma by¢ uzyty sygnat nastawiony recznie. W potozeniu
przetgcznika A (automatyka) przesytany jest 1:1 sygnat wejs¢
Yin-A2 nadchodzacy z regulacji do wyjscia Yout-A2.

W potozeniu przetgcznika H (recznie) w miejsce w trybie automatycznym
wytwarzanej wartosci analogowej nastawiany pokrettem na panelu
frontowym sygnat doprowadzany jest do wyjscia Yout-A2. Praca w
potozeniu przetgcznika H sygnalizowana jest pulsujacg zottg LED i
poprzez otwarty styk wyjsciowy 53-54.

Warto$¢ zadana przez proces regulacji oraz nastawiona warto$¢
analogowa wizualizowane sg przez trzy zielone LED dla >25%, >50%
i >75%.
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