B2N360-Q42-E2LIUPN8X2-H1181/597
Inklinometr

Typ
ID number

B2N360-Q42-E2LIUPN8X2-H1181/597
1534117

m Prostopadtosdcienny, tworzywo sztuczne, PA12-
GF30

m Ztacze meskie M12 x 1

m Wskazanie stanu za pomocg diod LED

m Rdzne funkgcje filtrow

m Parametryzacja za pomoca pinu uczacego

m Funkcja przyspieszenia + 2 g, programowanie
zakresu pomiarowego

m Zasilanie 7 ... 30 VDC podczas wykorzystywa-
nia wyjs¢ analogowych

m Zasilanie 10 ... 30 VDC podczas wykorzystywa-
nia wyjs$¢ dwustanowych

m Programowane funkcje wyjscia pragdowego i n-
apieciowego

m Wszystkie funkcje parametryzowane przez 10-
Link/PACTware

m Funkcja NZ lub NO, dostepne wersje NPN lub
PNP

m Wartosci procesowe dla osi x i y w postaci 16-
bitowych telegraméw 10-Link

Rozdzielczos¢ 16 bit m Meskie ztagcze M12 x 1, 8-pinowe
: N m Przewdd adaptera RKC8.301T-1,5-RSC4T/
Zakres pomiarowy [A...B] 0...360 TX320 wymagany do komunikacji 10-Link
Zakres pomiarowy osi x 0...360°
zakres pomiarowy osiy 0...360° Schemat podtgczenia
Dokfadnos¢ powtarzalnosci < 0.07 % petnej skali
< zaleznie od ustawien filtra <ﬂ> ) 1Us
2 out
Btad liniowosci < 0.3 % petna skala, stosuje sie w obszarze _-)?,GT
funkcjonalnym goérnej i dolnej hemisfery : 4 ouUlOLink
Dryft temperaturowy <+0.015%/K D 5 X-out
B 6 Y-out
Temperatura pracy -40...4+85 °C _-DT
: - : £
Zgodnie z aprobata UL do +70°C _-: 8 teach

Napiecie zasilania

7...30VDC

Podczas pracy z wyjsciami analogowymi

2
Tetnienie szczatkowe <10% U, - D1
4

Nominalny prad zasilania DC <150 mA 8

5 7
Napiecie testowe izolacji <0.5kV 6
Zabezpieczenie przed zwarciem tak The TURCK inclinometers incorporate a
Ochrona przed przerwa w obwodzie/od- tak / Catkowite micromechanical pendulum, operating on the

wrotna polaryzacja

Funkcja wyjscia

8-stykowe, Styk NO/NZ, PNP/NPN, wyjscie
analogowe, 10-Link

principle of MEMS technology (Mikro Elektro
Mechanic Systems).

The pendulum basically consists of two 'plate’
electrodes arranged in parallel with a dielectric
placed in the middle. When the sensor is inclined,

napiecie wyjsciowe 0...10V the dielectric in the middle moves, causing the
capacitance ratio between both electrodes to
wyjscie pradowe 0...20mA change.

parametryzowanie za pomoca |O-Link, np.

The downstream electronics evaluates this
change in capacitance and generates a

4...20mA corresponding output signal.
Rezystancja obcigzenia wyjscia napieciowe- > 4.7 kQ
go
Rezystancja obcigzenia, wyjscie pradowe <0.4kQ
Predkos¢ probkowania 500 Hz
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Pobér pradu

< 60 mA przy 24 VDC

Specyfikacja 10-Link

Specyfikacja IO-Link zgodna z wersja 1.1

Programming

FDT/DTM

Frame type 2,2

Wykonanie Prostopadtoscienny, Q42
Wymiary 67.5x42.5x42.5 mm

Materiat obudowy Tworzywo sztuczne, PA12-GF30

Potaczenie elektryczne

Ztacze, M12 x 1

Odpornos¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)
Odpornos$¢ na uderzenia 309 (11 ms)
Klasa ochrony IP68/1P69K

MTTF

159 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed. 99) 40
°C

Wskaznik napiecia zasilania

Wskaznik stanu przefaczenia

LED zielony
LED zé6tta

Instrukcja montazu / Opis

Czujnik ma mozliwos¢ wyswietlania wartosci
dowolnego kata w 2 osiach. Rysunek przedstawia
sposéb przypisania do odpowiednich osi
nachylenia X lub Y.

Urzadzenia mozna konfigurowa¢ za pomoca 10-
Link (zakres pomiarowy, przesuniecie punktu
zerowegdo, okno przetaczania, ustawienia filtra)

i dostosowywac do aplikacji. Rozne typy wyjsc
analogowych i dwustanowych zapewniaja
najwyzszy stopien elastycznosci na etapie
integracji. 4 ... 20 mA, 0...10 V, PNP/NPN,
histereza, programowalne NZ lub NO, 2 x 16
bitéw (telegram 10-Link)
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Parametry

Wejscie "teach"

LED

Przesuniecie punktu ze-
rowego (patrz uwagi)

mostek przez 3 sek. miedzy pinem 5
(masa) i pinem 8

Miga dioda LED stanu (z6tta), po 1 s $wieci,
po 3 s miga, po 5 s $wieci

Poczatek zakresu po-
miarowego, 0$ x (patrz
uwagi)

Mostek przez 1 sek. miedzy pinem 1
(Ug) i pinem 8

Dioda LED stanu miga (zielona), po 1 sek.
$wieci stale

Koniec zakresu pomiaro-
wegdo, 0$ x (patrz uwagi)

mostek przez 3 sek. miedzy pinem 1
(Ug) i pinem 8

Miga dioda LED stanu (zielona), po 1 s swie-
ci, po 3 s miga

Poczatek zakresu po-
miarowego, 0s y (patrz
uwagi)

Mostek przez 1 sek. miedzy pinem 3
(masa) i pinem 8

Dioda LED stanu miga (z6tta), po 1 sek. Swie-
ci stale

Koniec zakresu pomiaro-
wego, 08 y (patrz uwagi)

mostek przez 3 sek. miedzy pinem 3
(masa) i pinem 8

Miga dioda LED stanu (zétta), po 1 s swieci,
po 3 s miga

Tryb ustawien

Mostek przez 10 sek. miedzy pinem

Dioda LED stanu miga (zielona), po 10 sek.

Katowy 1 (Us) i pinem 8. Nastepnie w ciggu | $wieci stale
10 s nalezy zataczy¢ wejscie uczace
lub urzadzenie automatycznie wyj-
dzie z tego trybu

-10°... +10° pojedyncze krotkie zwarcie pinu3 | Dioda LED (z6tta) miga jednokrotnie
(masa) i pinu 8

-45° ... +45° dwukrotne kroétkie zwarcie pinu 3 Dioda LED (z6tta) miga dwukrotnie
(masa) i pinu 8

-60° ... +60° trzykrotne krétkie zwarcie pinu 3 Dioda LED (z6tta) miga trzykrotnie
(masa) i pinu 8

-85°...+85° czterokrotne krétkie zwarcie pinu 3 | Dioda LED (2é6tta) miga czterokrotnie

(masa) i pinu 8

Tryb ustawien
Funkcja

Mostek przez 10 sek. miedzy pinem
1 (Uy) i pinem 8. Nastepnie w ciggu

10 s nalezy zataczy¢ wejscie uczace
lub urzadzenie automatycznie wyj-
dzie z tego trybu

Dioda LED stanu swieci (zielona), po 10 sek.
miga

Tryb 1 “gérna hemisfe-
ra”, ustawienia domysl|-
ne

Raz na krétko mostek miedzy pi-
nem 1 (Uy) i pinem 8

Dioda LED (zielona) miga jednokrotnie

Tryb 2 “dolna hemisfera”

Dwukrotnie na krétko mostek mie-
dzy pinem 1 (Ug) i pinem 8

Dioda LED (zielona) miga dwukrotnie

Tryb 3,2 x 360°

Trzykrotnie na krétko mostek mie-
dzy pinem 1 (Uy) i pinem 8

Dioda LED (zielona) miga trzykrotnie

Tryb 4, X:0...360°, Y:
wyt.

Czterokrotnie na krétko mostek
miedzy pinem 1 (U,) i pinem 8

Dioda LED (zielona) miga czterokrotnie

Tryb 5,Y:0...360° X:
wyt.

Pieciokrotnie na krétko mostek mie-
dzy pinem 1 (U,) i pinem 8

Dioda LED (zielona) miga pieciokrotnie

Tryb nastaw filtra

Mostek przez 10 sek. miedzy pinem
3 (masa) i pinem 8. Nastepnie w
ciagu 10 s nalezy zatgczy¢ wejscie
uczace lub urzadzenie automatycz-
nie wyjdzie z tego trybu

Dioda LED stanu $wieci (z6tta), po 10 sek. mi-
ga

24 Hz, ustawienia do-
mysine

pojedyncze krotkie zwarcie pinu 3
(masa) i pinu 8

Dioda LED (z6tta) miga jednokrotnie

15 Hz

dwukrotne krétkie zwarcie pinu 3
(masa) i pinu 8

Dioda LED (z6tta) miga dwukrotnie

Najbardziej efektywne
ustawienia filtra

trzykrotne krétkie zwarcie pinu 3
(masa) i pinu 8

Dioda LED (z6tta) miga trzykrotnie

Ustawienia fabryczne

Mostek przez 15 sek. miedzy pinem
3 (masa) lub pinem 1 (UB) i pinem 8

Dioda LED szybko miga po 15 s

Uwaga:

Nale#y pami#ta#, #e zmiana punktu zero zmienia odpowiednio réwnie# punkt startowy i ko#cowy zakresu pomiarowego. Ponadto niemo#liwa jest zmiana pt

Nale#y wzi## to pod uwag# podczas parametryzacji punktu pocz#tkowego i ko#cowego.
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USB-2-10L-0002 6825482 SDPX-10L4-0001 6825480
LED: USB-Mini Master 10-Link ze zintegrowanym amﬁ 1 4-kanatowy modut nadrzedny 10-Link
g:; 561%0) J LED:PWR  portem USB : przeznaczony do potaczenia z sieci -
Error PROFIBUS-DP kompaktowych modutéw

w IP67.

TX3-Q20L60 6967118 RKC8.301T-1.5- 6625002
Adapter do nauki czujnikéw z 8- RSCAT/TXL320

pinowym ztgczem E—= f£—— Przewdd adaptera do podtaczenia
czujnika do urzadzenia programujacego
USB-2-I0L-0002; ztacze zerskie M12,
proste, 8-pinowe na zlgcze meskie M12,
proste, 3-pinowe; dtugos¢ przewodu: 1,5
m; materiat otuliny: PUR, kolor otuliny:
czarny, certyfikat cULus; zgodnos¢ z

L RoHS; stopien ochrony IP67
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