WIM45-UNTL-0.3-BIM-UNT-LUAP6X4-H1141
czujniki przemieszczenia liniowego — do analogowej kontroli
cylindrow pneumatycznych

Typ WIM45-UNTL-0.3-BIM-UNT-LUAP6X4-H1141
ID number 1536623

Zakres pomiarowy [A...B] 45 mm

Rozdzielczos¢ 10 bit

Predkos¢ przesuwu <10m/s

Powtarzalnos¢

< 0.1% zakresu pomiarowego |A - B|

< z nieobracajacym sie tloczyskiem

Odtwarzalnos¢ <45um
Btad liniowosci <1%

Dryft temperaturowy < +0.006 %/K
Histereza 3...15%
Temperatura pracy -25...470°C
Napiecie zasilania 15...30V DC
Tetnienie szczatkowe <10% U,
Nominalny prad zasilania DC <150 mA
Prad bez obciagzenia <23 mA
Napiecie testowe izolacji <0.5kV
Zabezpieczenie przed zwarciem tak

Ochrona przed przerwa w obwodzie/od-
wrotng polaryzacja

Funkcja wyjscia

nie / Catkowite

4-przewodowy, Styk NO, PNP/wyjscie analo-
gowe

napiecie wyjsciowe 0...10V
Rezystancja obcigzenia wyjscia napieciowe- > 4.7 kQ
go

Czas reakcji wyjscia <15ms
Czestotliwos¢ przetaczania 1 kHz

Wykonanie

Wymiary

Prostopadtoscienny, UNTL
73x5x14.5 mm

m tworzywo sztuczne PA12-GF30

do bezposredniego montazu na cylindrach

pneumatycznych typu T

m stan pola magnetycznego sygnalizowany
przez dwie diody LED

m pamigc¢ zmierzonej wartosci

m znikomy wptyw zewnetrznych pél magnetycz-
nych

m 4-przewody, 15...30 VDC

m styk NO, wyjscie PNP

m Wyjscie analogowe

m 0...10V

m Przewdd z meskim ztgczem M12 x 1

Schemat podtaczenia
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Zasada dziatania

Czujniki przemieszczenia liniowego z wyjsciem
analogowym, ktérych zasada pracy oparta jest na
zjawisku Halla, moga realizowa¢ proste zadania
kontroli. Ich sygnat wyjsciowy jest proporcjonalny
do potozenia ttoka wewnatrz pneumatycznego
cylindra. Polaryzacja magnesu nie ma wptywu

na sygnat wyjsciowy. Doskonata powtarzalnos¢,
rozdzielczos¢ oraz liniowos$¢ to najwieksze zalety
tych odpornych czujnikéw. Ponadto posiadaja
doskonata kompatybilnos¢ elektro-magnetyczng
oraz szeroki zakres temperaturowy.

UM

11 max—+

10 T

0,06 l”
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Materiat obudowy

Tworzywo sztuczne, PA12-GF30/PP

Moment dokrecajacy sruby mocujacej

0.4 Nm

Potaczenie elektryczne

Przewdd ze ztagczem, M12 x 1

Typ przewodu

@ 3 mm, Szary, Lif9Y-11Y, PUR m

Przeznaczenie do faricuchéw kablowych (E-
ChainSystems®) zgodnie z deklaracjg produ-
centa H1063M

Przekroj poprzeczny przewodu: 3x0.14 mm’
Odpornos¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)
Odpornos¢ na uderzenia 309 (11 ms)
Klasa ochrony IP67
Wskaznik napiecia zasilania LED zielony
Wskaznik stanu przefaczenia LED zétta

Wskaznik stanu pola magnetycznego

2x LED, zétta

W zestawie

zacisk kablowy

Instrukcja montazu / Opis

Instrukcja monta-
zu / Opis

Instrukcja montazu

The sensor is easily inserted in the groove from
above thanks to the pre-fixation lip. The sensor
is mounted as follows: Turn the screw clockwise.
The sensor is pressed down and thus locked.

A quarter turn of the screw with a standard
screw driver or a 1.5 mm Allen key is enough

for vibration resistant mounting. The allowed
fixing torque of 0.4 Nm is sufficient for safe
mounting without damaging the cylinder. Cable
clips included in the scope of delivery enable
smooth cable routing in the groove. Mounting
accessories for other cylinder sizes have to be
ordered separately.

LED function of analog devices:

If both LEDs are on, the magnet is in the
measuring range of the sensor and the magnetic
field has optional magnetizing force; accuracy
and linearity of the output curve are within the
specified range.

If only one LED is on, the magnet is in the
measuring range but the magnetizing force is not
ideal; the output characteristic may be outside
the specified range.

If both LEDs are off, no magnet is in the
measuring range of the sensor.
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