RM9010

Wieloobrotowy enkoder z petnym watem
RMS0024-C24/UT
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Aplikacja

Zasada dziatania absolut.

Dane elektryczne
Napiecie zasilania V] 9..30DC
Pobor pradu [mA] <100; ((10V DC) ;<50 (24 V DC))

Klasa ochrony 1

Zabezpieczenie przed

) tak
odwrotng polaryzacja

Wyjscia

Zabezpieczenie przed
zwarciem

Kod binarny

tak

Zakres pomiaru | nastaw
Rozdzielczosé 4096 kroki; 4096 obroty; 24 Bit

Doktadnos$é | odchylenie
Doktadnos¢ [°] 0,08

Software |/ programowanie

Parametr CAN; skalowanie; ustawienie wstepne;

Mozliwosci parametryzacji Szybkos$¢ transmisji; Kierunek obrotow; Node 1D

Interfejs komunikacyjny CAN

CAN

Protokét CANopen; DSP - 406
Szybkos$¢ transmisji: 125 k

Ustawienia fabryczne
Node ID: 32

Warunki pracy

Temperatura otoczenia [°C] -40...85
Ochrona IP 68; IP 69K
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RM9010

Wieloobrotowy enkoder z petnym watem
RMS0024-C24/UT

Testy | dopuszczenia

Odpornos¢ na wstrzasy 200 g (11 ms)
Odporno$¢ na wibracje 30 g (10...1000 Hz)
MTTF [lata] 240

Dane mechaniczne

Waga [a] 469

Wymiary [mm] @42 /L =107,9

Materiat kotnierz: stal kwasoodporna; pokrywa obudowy: stal kwasoodporna
Maks. liczba obrotow [U/min] 6000

Maks. moment rozruchowy  [Nm] 5

Referencyjna temperatura dla |,

oidanego momentu [C] 20

Wykonanie watu petny wat

Srednica watu [mm] 10

Materiat watu stal kwasoodporna

z\r/:le; ;:;JQVZ\/ZET osiowe watu IN] 180

o oA T

Mocowanie kotnierz synchro

Wyswietlacze | elementy robocze

Preoperational mode LED, kolor zielony
Wyswietlacz Operational mode LED, kolor zielony miga
Komunikat btedu LED, kolor czerwony miga

Potaczenie elektryczne

CAN_GND
VBBc

GND (PE)
CAN_High
CAN_Low
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Konektor: 1 x M12, osiowy
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