Arkusz danych produktu

Specyfikacje

Lexium 32 & Motors, serwosilnik
BMH, 2.5 Nm, 8000 obr/min,
wat wpustowy, bez hamulca
trzymajgcego, IP65/IP67

BMHO0702T36A2A
Parametry podstawowe
Typ produktu lub komponentu Serwonaped
Skrécona nazwa urzadzenia BMH
Maksymalna predkos¢ 8000 obr/min

mechaniczna

Ciagly moment

2,5 N.m dla LXM32.D30M2 w 10 A, 115V, jednofazowy
2,5 N.m dla LXM32.D18M2 w 6 A, 230 V, jednofazowy

Szczytowy moment utyku

Znamionowa moc wyjsciowa

6,4 N.m dla LXM32.D30M2 w 10 A, 115 V, jednofazowy
7,4 N.m dla LXM32.D18M2 w 6 A, 230 V, jednofazowy

600 W dla LXM32.D30M2 w 10 A, 115V, jednofazowy
900 W dla LXM32.D18M2 w 6 A, 230 V, jednofazowy

Moment znamionowy

2,3 N.m dla LXM32.D30M2 w 10 A, 115V, jednofazowy
2,1 N.m dla LXM32.D18M2 w 6 A, 230 V, jednofazowy

Predkos¢ znamionowa

2500 obr./min dla LXM32.D30M2 w 10 A, 115 V, jednofazowy
4000 obr./min dla LXM32.D18M2 w 6 A, 230 V, jednofazowy

Zgodnos¢ produktu

Koniec watu

LXM32.D30M2 w 115 V jednofazowy
LXM32.D18M2 w 230 V jednofazowy

Z wpustem

Stopien ochrony IP

IP65 STANDARD
IP67 z zestawem IP67

Rozdzielczos$é sprzezenia
zwrotnego predkosci

Hamulec trzymania

32 768 punktéw/obrot

Bez

Podstawa montazowa

Kotnierz zgodny z normg miedynarodowg

Potaczenie elektryczne

Parametry uzupetniajace

Ztgcza obrotowe katowe

Zgodnos¢ gamy Lexium 32
Znamionowe napiecie zasilania 240V
[Us]

llo$é faz w sieci Trzy fazy
Ciagly prad zwarciowy 5,38 A
Moc ciagta 1,51 W

Maksymalny prad Irms

15 A dla LXM32.D30M2
17,5 A dla LXM32.D18M2

Maks. prad ciagly
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17,711 A

Wylgczenie odpowiedzialnosci: Niniejsza dokumentacja nie petni funkcji zastepczej i nie powinna byé wykorzystywana do okreslenia niezawodnosci lub przydatnosci opisanych w niej produktéw do konkretnych zastosowan uzytkownika



Drugi wat

Bez drugiego konca watu

Srednica watu 11 mm
Dtugosé watu 23 mm
Szerokosc klucza 18 mm

Rodzaj sprzezenia zwrotnego

Jednoobrotowy SinCos Hiperface

Rozmiar kotnierza silnika

70 mm

Liczba warstw uzwojen silnika

2

Stata momentu

0,46 N.m/Aw 120 °C

Stata powrotna sita
elektromotoryczna

29,6 V/Kobr/minw 120 °C

Liczba biegunéw silnika

Inercja wirnika

10

1,13 kg.cm?

Rezystancja stojana

1,15 0mw 20 °C

Indukcyjnosé stojana

Elektryczna stata czasowa
stojana

3,6 mHw20°C

3,1msw20°C

Maksymalna sita promieniowa
Fr

710 N w 1000 obr/min
560 N w 2000 obr/min
490 N w 3000 obr/min
450 N w 4000 obr/min
410 N w 5000 obr/min
390 N w 6000 obr/min

Maksymalna sita osiowa Fa

0,2x Fr

Rodzaj chtodzenia

Konwekcja naturalna

Dtugosé 154 mm
Srednica kotnierza 60 mm
centrujacego
Gtlebokos¢ kotnierza 2,5mm
centrujacego
Liczba otworéw montazowych 4
Srednica otworéw 5,5 mm
montazowych

82 mm
Masa produktu 2,3 kg
Jednostka opakowania
Jednostka miary opakowania 1 PCE
llos¢ jednostek w opakowaniu1 1
Wysokos$é opakowania 1 11,0 cm
Szerokos¢ opakowania 1 18,5¢cm
Dtugosé opakowania 1 39,0 cm
Waga opakowania 1 2,946 kg
Jednostka miary opakowania 2 P06
llos¢ jednostek w opakowaniu 2 24
Wysokos$é opakowania 2 77,0 cm
Szerokos¢ opakowania 2 80,0 cm
Dtugosé opakowania 2 60,0 cm
Waga opakowania 2 79,204 kg
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Oferta zrbwnowazonego rozwoju

Stan trwatej oferty Produkt Green Premium

Rozporzadzenie REACh

Europejska dyrektywa RoHS Zgodnos$¢ z pro-active (produkt poza zakresem obowigzywania dyrektywy UE RoHS)

Bez rteci Tak

Norma RoHS Chiny

Informacje na temat zwolnienia
z RoHS

Ujawnienie informacji o wplywie
na srodowisko

WEEE Produkt nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujacymi na terenie Unii Europejskiej przepisami
dotyczacymi odpadoéw i nie moze on zostaé¢ wyrzucony wraz ze zwyklymi odpadami.

Bez PVC Tak

Warunki gwarancji

Gwarancja 18 months
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https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BMH0702T36A2A_REACH_DECLARATION&p_FileName=BMH0702T36A2A_REACH_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_Doc_Ref=BMH0702T36A2A_ROHS_DECLARATION&p_FileName=BMH0702T36A2A_ROHS_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BMH0702T36A2A_ROHS_CHINA_DECLARATION&p_FileName=BMH0702T36A2A_ROHS_CHINA_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BMH0702T36A2A_ROHS_DECLARATION&p_FileName=BMH0702T36A2A_ROHS_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP111002EN

Arkusz danych produktu BMHO0702T36A2A

Dimensions Drawings

Servo Motors Dimensions

Example with Straight Connectors
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a: Power supply for servo motor brake
b: Power supply for servo motor encoder
1) Shaft end, keyed slot (optional)

Dimensions in mm

Straight connect( Rotatable angled ( ¢ (without brak¢ ¢ (with brake c1 c2 c3 h h1 (6} @1 for screws

b1 b2 b1 b2

|39.5 25.5 |39.5 ‘39.5 |154 |193 |23 |18 |2.5 ‘4 ho |12_5+0_013 |11 k6 ‘M4x14 ‘

Dimensions in in.

Straight conné¢ Rotatable anglec ¢ (without br ¢ (with bri c1 c2 c3 h h1 (%] @1 for screws
b1 b2 b1 b2

| 155 | 1 | 155 ‘ 155 |6.06 |7.59 |o.90 |o.70 |o.09 |O.16 ho |0.49+o oo

|0.43k6 ‘M4x0.55 |
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Arkusz danych produktu

Performance Curves

115 V Single-Phase Supply Voltage

BMHO702T36A2A

Torque/Speed Curves
Servo motor with LXM32:D30M2 servo drive
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Arkusz danych produktu

Performance Curves

230 V Single-Phase Supply Voltage

BMHO702T36A2A

Torque/Speed Curves

Servo motor with LXM32:D18M2 servo drive
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Zalecane zamienniki
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