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Regulatory cyfrowe

Modele kompatybilne z DeviceNet
oferuja wysoka szybkosé oraz duza
rozdzielczos¢ w zestawieniu z regula-
torami cyfrowymi ogélnego stosowania,
posiadajg takze szerszy zakres zasto- 04ng .
sowan.
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B ES5[ IR Przewodnik opcji

Standardowe

Standard

Modele podstawowe

E5AR
(96 x 96 mm)

1 petle dla regulacji standardowej/
1 petla dla regulacji grzania
i chiodzenia

Modele 2-petlowe

2 petle dla regulaciji standardowej/

2 petle dla regulacji grzania i chtodzenia
1 petla dla regulacji kaskadowej

1 petla dla regulacji ze zdalnym SP

1 petla dla regulacji proporcjonalnej

Modele 4-petlowe

4 petle dla regulacji standardowe;j
2 petle dla regulacji grzania i chtodzenia

Modele z regulacjg
pozycyjno-
proporcjonaing

1 petla dla
regulacji pozycyjno-proporcjonalnej

Standard

Modele podstawowe

ESER
(48 x 96 mm)

1 petle dla regulacji standardowej/
1 petla dla regulacji grzania
i chtodzenia

Modele 2-petlowe

2 petle dla regulacji standardowej/

1 petla dla regulacji grzania i chfodzenia
1 petla dla regulacji kaskadowej

1 petla dla regulacji ze zdalnym SP

1 petla dla regulacji proporcjonalnej

Modele z regulacja
pozycyjno-

proporcjonaing

1 petla dia
regulacji pozycyjno-proporcjonalnej

4 wyjscia alarmowe, 2 wyjscia zdarzenia,
2 wyjscia (sterowanie/przesytanie)

4 wyjScia alarmowe, 6 wyj$¢ zdarzenia,
ztacze RS-485, 2/4 wyjscia (sterowanie/przesyfanie)

4 wyjScia alarmowe, 4 wyjscia zdarzenia,
ztacze RS-485, 2/4 wyjscia (sterowanie/przesytanie)

4 wyjscia alarmowe, 4 wyjscia zdarzenia,
ztacze RS-485, 4 wyjscia (sterowanie/przesytanie)

4 wyjscia alarmowe, 4 wyjscia zdarzenia,
2 wyjScia przekaznikowe (otwarte, zamkniete)

4 wyjscia alarmowe, 4 wyjscia zdarzenia,
2 wyjscia przekaznikowe (otwarte, zamkniete)
ztacze RS-485, 1 wyjscie (transmisja)

4 wyjscia alarmowe, 2 wyjécia zdarzenia,
2 wyjscia (sterowanie/przesytanie)

2/4 wyjscia alarmowe, 2/6 wyjscia zdarzenia,
ztgcze RS-485, 2/4 wyjscia (sterowanie/przesytanie)

2 wyj$cia alarmowe, 4 wyjscia zdarzenia,
ztacze RS-485, 4 wyjScia (sterowanie/przesytanie)

4 wyjscia alarmowe, 4 wyjscia zdarzenia, 2 wyjscia
przekaznikowe (otwarte, zamkniete)

4 wyjScia alarmowe, brak wyjécia zdarzenia,
2 wyjScia przekaznikowe (otwarte, zamkniete)
ztacze RS-485, 1 wyjscie (transmisja)

OomRrRon
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OMmRON
Typ DeviceNet

Kompatybilny z DeviceNet

4 wejscia alarmowe, 2 wejscia zdarzenia,
E5AR

transmisja DeviceNet

Modele podstawowe

(96 x 96 mm)

1 petle dla regulacji standardowej/
1 petla dla regulacji grzania
i chtodzenia

2 wejscia alarmowe, brak wejscia zdarzenia,
Modele 2-petiowe transmisja DeviceNet
2 petle dla regulacji standardowe;j
1 petla dla regulacji grzania i chtodzenia
2 petle dla regulacji grzania i chtodzenia
1 petla dla regulacji kaskadowej

1 petla dla regulaciji ze zdalnym SP
1 petla dla regulacji proporcjonalnej

4 wejscia alarmowe, brak wejscia zdarzenia,
Modele 4-petlowe transmisja DeviceNet

4 petle dla regulacji standardowe;j
2 petle dla regulacji grzania i chtodzenia

Modele z regulacjg

oRevino: 4 wyjScia alarmowe, brak wyjscia zdarzenia,
e 2 wyjscia przekaznikowe (otwarte, zamkniete)
proporcjonaing transmisja DeviceNet

1 petla dla
regulacji pozycyjno-proporcjonalnej

el 2 el 2 wejécia alarmowe, 2 wejécia zdarzenia,
E5ER Modele podstawowe transmisja DeviceNet

(48 x 96 mm)

1 petle dla regulacji standardowej/
1 petla dla regulaciji grzania
i chtodzenia

2 wejscia alarmowe, brak wejscia zdarzenia,
Modele 2-petiowe transmisja DeviceNet
2 petle dla regulacji standardowej/
1 petla dla regulacji grzania i chtodzenia
1 petla dla regulacji kaskadowej

1 petla dla regulacji ze zdalnym SP
1 petla dla regulacji proporcjonalnej

Modele z regulacjg

aRevino: 2 wyjscia alarmowe, brak wyjscia zdarzenia,
pozycy| 2 wyjscia przekaznikowe (otwarte, zamkniete)
proporcjonaing transmisja DeviceNet

1 petla dla
regulacji pozycyjno-proporcjonalnej
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B Zastosowanie
( 7
Brak przystepnych w cenie regulatoréw dla @ Usprawniona efektywno$¢ sterowania za
urzadzen wymagajgcych wysokiej szybkosci reakcji ; . posrednictwem probkowania o wysokiej
Problem (np. grzatki ceramiczne), co powoduje stosowanie Rozwiazanie szybkosci przy 50 ms.
drogich maszyn z nieprzydatnymi funkcjami. @ Przystgpne w cenie i fatwe w obstudze.
Zastosowanie
¢ Maszyny spawalnicze
* Ewaporatory
e Maszyny do nawijania cewek
- J
(" 1)
Konieczno$¢ zapewnienia pomiaru o wysokiej Wisk dzielczoss L L.
rozdzielczosci oraz monitorowania wewne(rznej IgKSza rozazielczosc wejscia przy uzyciu
Problem temperatury urzadzen, przy |ednoczesnej kompensacji Rozwmzame czujnika Pt (rozdzielczos¢ 0,01°C)
waharn wysokiej rozdzielczosci. ’
Zastosowanie
o Linie produkcyjne pdfprzewodnikéw
(ekspozycja, klimatyzacja)
o Sprzet pomiarowy dla ochrony $rodowiska
* Prézniowy piec przemystowy
o Sprzet sterylizacyjny
o Maszyny w przemysle spozywczym
. J

B Charakterystyka

tatwe sterowanie koordynatami przy
uzyciu PLC z ré6znymi I/O

* Do 6 wejs¢ zdarzen

Zewnetrzne sterowanie przetgczania banku (4/8 bankéw), RUN/STOP,
auto/manual, tryb SP oraz ustawienie wigczenia/wytaczenia i innych
operacji dla wej$¢ zdarzen.

* Do 2 wyjs¢ przesytania

Wyjscie zewnetrzne dla PV, SP, MV, oraz monitorowanie wartosci
rampy SP dla kazdej petli.

* Do 4 wyjs¢ pomocniczych

Funkcja ostrzegawcza wyjscia zewnetrznego dla 11 trybdw alarmowych
oraz btedow wejscia.

¢ Port szeregowy RS-485

Wspdine dane, jak np. PV i SP, przy uzyciu PLC OMRON (bez
potrzeby specjalnego programowania). Konieczne sg tylko ustawienia.

* Transmisja DeviceNet

Pozwala na wysoka szybkos$¢ transmisji danych przy uzyciu PLC, bez
potrzeby specjalnego programowania. Mozliwosc¢ jednolitego zarzadza-
nia za posrednictwem konfiguratora DeviceNet.

DeviceNet
Master

DeviceNet
9 Konfigurator

Kompatybilny z DeviceNet
regulator cyfrowy
E5CR-DRT

Sterowanie 4 petlami przy uzyciu jednego
modutu

Seria obejmuje modele z 1, 2 i 4 wej$ciami analogowymi (zob. uwaga).
W ustawieniach programu mozna wybra¢ rézne tryby sterowania,
wigcznie ze sterowaniem standardowym, sterowaniem grzania/
chiodzenia, sterowaniem kaskadowym, pozycyjno-proporcjonalnym
oraz zdalnym sterowaniem SP. Pozwala to na sterowanie wielo-
punktowe przy uzyciu pojedynczego modutu (do 4 petli tylko dla ESAR),
sterowanie kaskadowe i proporcjonalne.

Pojedynczy modut moze by¢ wykorzystany do jednoczesnego stero-
wania 4 punktéw - temperatura, wilgotnos¢ oraz cisnienie, co przyczynia
sie do obnizenia kosztéw jednej petli oraz zmniejszenia paneli.

Uwaga: Modele z 4 wejsciami analogowymi posiadajg wymiar
96 x 96 mm (tylko E5AR).

[Slerowanie 4 petlami przy uzyciu jednego modufu]

®

[Sterowame kaskadowe przy uzyciu pojedynczego moduiu]

E5AR

MV2 | MV3 |MV4

Slelclch

modMu]

przy uzyciu poj

Ustawienie wspéfczynnika

E5AR/
E5ER
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Regulatory cyfrowe

ESAR

OomRroN

Seria E5AR regulatoréw cyfrowych oferuje

duza szybkosé, wysoka precyzje, wielokrotne

wel/wy (I/ O) oraz 5-cyfrowy, 3-rzedowy

wyswietlacz LCD o wysokiej jasnosci

optycznej.

* Krotki okres czasu pobierania prébek - 50 ms, umozliwia uzycie
w aplikacjach wymagajgacych szybkiej odpowiedzi.

» Dane PV, SP i MV sg przedstawiane rownoczesnie w 3 -rzedo-
wym, negatywnym wyswietlaczu LCD z podswietlaniem.

» Wykres paskowy przedstawiajgcy warto$¢ MV (zmienna regula-
cyjna), otwarcie zaworu lub odchylenie.

» Sterowanie wielopetlowe, sterowanie kaskadowe i sterowanie

proporcjonalne mozliwe sg przy uzyciu pojedynczego regulatora.

* Podczas uzywania modeli z funkcjami komunikacyjnymi,
poczatkowe ustawienia mogg zosta¢ pobrane, a nastepnie

mogq zosta¢ natozone jako maska, przy uzyciu oprogramowania

wspomagajgcego (Thermo Tools).

» Posiada funkcje kalkulacyjne jako standard (np., obliczenie
pierwiastka kwadratowego i usrednienie wykresem tamanym).

+ Konfiguracja i monitorowanie transmisji danych DeviceNet moze

by¢ wykonane bez specjalnego programowania.

Struktura oznaczania modelu

/
/
/
/
7
/

7

NN NN
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B Oznaczanie modelu:

123456789 10
1. Wartosci state/program
Brak: wartos¢ stata
2. Metoda sterowania
Puste: Standard lub sterowanie grzania/chtodzenia

P: Sterowanie pozycyjno-proporcjonalne
3. Wyjscie 1
R: Wyjscia przekaznikowe DPST-NO
Q: Wyjscia impulsowo-napieciowe i impulsowo-napigciowe/
pradowe
C: Prad i wyjscia pradowe
4. Wyjscie 2
Puste: brak
R: Wyjscia przekaznikowe
Q: Wyjscia impulsowo-napieciowe i impulsowo-napigciowe/
pradowe
C: Prad i wyjécia pradowe

5. Wyjscia pomocnicze
Puste: brak
4: wyjscia przekaznikowe 4PST-NO
T: 2 wyjscia tranzystorowe
6. Funkcja opcjonalna 1
Puste: brak
3: komunikacja RS-485
7. Funkcja opcjonalna 2
Puste: brak
D: 4 wejscia zdarzenia
8. Wejscie 1
B: Wejscie wielokrotne i 2 wejscia zdarzen
F: Wejscie wielokrotne i FB (wejscie potencjometryczne)
W: Wejscie wielokrotne i wejscie wielokrotne
9. Wejscie 2
Puste: brak
W: Wejscie wielokrotne i wejscie wielokrotne
10.Metoda transmisji danych
Puste: brak
FLK: RS-485 (CompoWay F/MODBUS)
DRT: DeviceNet

Regulatory cyfrowe E5AR 5



Informacje dotyczace zamawiania

OomRrRonN

B Regulatory cyfrowe

Regulatory standardowe

Wymiar Typ

sterowania

Tryb sterowania

Wyijscia
(sterowanie/
przesytanie)

Funkcje opcjonalne

Wyijscia
pomoc-
nicze
(SUB)

Wejscia
zdarze-
nia

Transmisje
szeregowe

Model

96 x 96 |Sterowanie

(1 petla)

Sterowanie standardowe z pojedyncza
petla sterowanie grzania i chtodzenia
z pojedynczg petlg

2 punkty: Impulsowo-
napigciowe i impulso-
wo-napieciowe/
pradowe

2 punkty:
Pradowe i pradowe

2 punkty: Impulsowo-
napigciowe i impulso-
wo-napieciowe/
pradowe

2 punkty:
Pradowe i pradowe

2 punkty: Impulsowo-
napigciowe i impulso-
wo-napieciowe/
pradowe

2 punkty:
Pradowe i pradowe

4 punkty: Impulsowo-
napigciowe, impulso-
wo-napieciowe/
pradowe i prgdowe
(2 punkty)

4

2 Nie

E5AR-Q4B

E5AR-C4B

RS-485

E5AR-Q43B-FLK (Zob.
uwaga 2.)

E5AR-C43B-FLK (Zob.
uwaga 2.)

E5AR-Q43DB-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5AR-C43DB-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5AR-QC43DB-FLK

Sterowanie
2-petlowe

Sterowanie standardowe 2-petlowe
Sterowanie grzania i chlodzenia

z pojedyncza petlg

Sterowanie kaskadowe z pojedyncza petla
Sterowanie z pojedynczg petlg ze zdalng SP
Sterowanie proporcjonalne z pojedynczg
petla

2 punkty: Impulsowo-
napigciowe i impulso-
wo-napigciowe/
pradowe

2 punkty:
Pradowe i pragdowe

Sterowanie standardowe 2-petlowe
Sterowanie grzania i chtodzenia 2-petlowe
Sterowanie kaskadowe z pojedynczg petla,
Sterowanie z pojedyncza petla ze zdalng SP
Sterowanie proporcjonalne z pojedyncza,
petla

4 punkty: Impulsowo-
napigciowe (2 punkty),
impulsowo-napiecio-
we/pragdowe i pradowe
(2 punkty)

4 RS-485

E5AR-Q43DW-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5AR-C43DW-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5AR-QQ43DW-FLK

Sterowanie
4-petlowe

Sterowanie standardowe 4-petlowe
sterowanie grzania i chtodzenia 2-petlowe

4 punkty: Wyjscie
pradowe (4 punkty)

4 punkty: Impulsowo-
napigciowe (2 punkty)
oraz impulsowo-
napigciowe/pradowe
(2 punkty)

4 RS-485

E5AR-CC43DWW-FLK

E5AR-QQ43DWW-
FLK (Zob. uwaga 2.)

Sterowanie
pozycyjno-
proporcjo-
nalne

(1 petla)

Sterowanie pozycyjno-proporcjonalne
z pojedynczg petlg

Wyijscie przekazniko-
we (1 otwarcie,
1 zamkniecie)

Wyijscie przekazniko-
we (1 otwarcie i

1 zamknigcie) i

1 wyjécie pradowe
(przesytanie)

4 Nie

E5AR-PR4DF

RS-485

E5AR-PRQ43DF-FLK

Uwaga: 1. W przypadku zaméwienia nalezy okresli¢ dane dotyczace zasilania. Numery modeli dla 100 do 240 VAC réznig sie od tych dla 24 VAC/VDC.
2. Te modele sg tylko dla 100 do 240 VAC.
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Regulatory kompatybilne z DeviceNet

OomRrRonN

Wymiar Typ Tryb sterowania ( Wyjscia , Funkcje opcjonalne Model
sterowania sterowanie Y - -
. Wyjscia| Wejscia | Transmisja
przesytanie) pgrjnoc- zdarjzenia Devicethat
nicze
(SuUB)
96 x 96 Sterowanie |1 petla dla sterowania standardowego 2 punkty: Impulsowo- |4 2 Tak E5AR-Q4B-DRT
mm podstawowe |sterowanie grzania i chfodzenia z poje- napieciowe i impulso-
(1 petla) dyncza petla wo-napieciowe/
pradowe
2 punkty: E5AR-C4B-DRT
Pradowe i pradowe
4 punkty: Impulsowo- E5AR-QC4B-DRT
napigeciowe, impulso-
wo-napigciowe/
pradowe i prgdowe
(2 punkty)
Sterowanie |Sterowanie standardowe 2-petlowe 4 punkty: Impulsowo- |4 Brak Tak E5AR-QQ4W-DRT
2-petlowe Sterowanie grzania i chtodzenia 2-petlowe |napigciowe
Sterowanie kaskadowe z pojedyncza petla |(2 punkty), impulso-
Sterowanie z pojedyncza petlg ze zdalng | wo-napigciowe/
SP pradowe i pradowe
Sterowanie proporcjonalne z pojedynczg | (2 punkty)
petla
Sterowanie | Sterowanie standardowe 4-petlowe 4 punkty: Pradowe 4 Brak Tak E5AR-CC4WW-DRT
4-petlowe sterowanie grzania i chtodzenia 2-petiowe | (4 punkty)
Sterowanie |Sterowanie pozycyjno-proporcjonalne Wyjscie przekazni- |4 Brak Tak E5AR-PR4F-DRT
pozycyjno- |z pojedyncza petlg kowe (1 otwarcie,
proporcjo- 1 zamknigcie)
nalne Wyjscie przekazniko- E5AR-PRQ4F-DRT
(1 petla) we (1 otwarcie,
1 zamknigcie)
i 1 wyjscie (przesyta-
nie) pradowe
(1 punkt)

Uwaga: W przypadku zamoéwienia nalezy okresli¢ dane dotyczace zasilania. Numery modeli dla 100 do 240 VAC réznig sie od tych dla 24 VAC/VDC.

Wvyniki przegladu

Wyniki przegladu moga zosta¢ zamdwione réwnoczesnie z regulatorem
cyfrowym zgodnie z nastepujagcym numerem modelu:

Raport przegladu (oferowany osobno)

Opis

Model

Raport przegladu dla E5AR

E5AR-K

Ostona zaciskow (oferowana osobno)

Opis

Model

Ostona zaciskéw dla ESAR

E53-COV14

Regulatory cyfrowe ESAR
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OMRON
Dane techniczne

B Parametry znamionowe

Parametr Napiecie zasilania 100 do 240 VAC, 50/60 Hz 24 VAC, 50/60 Hz; 24 VDC
(zob. uwaga 1.)

Zakres napig¢ zasilania 85% do 110% znamionowego napigcia zasilania

Pobér mocy 22 VA maks. (z obcigzeniem. maks.) | 15 VA/10 W maks. (z obcigzeniem. maks.)

Wejscie czujnika (zobacz uwaga 2.) Termopara: K, J, T,E, L, U,N,R, S, B, W

Platynowy termometr oporowy: Pt100

Wejscie pradowe: 4 do 20 mA DC, 0 do 20 mA DC (wiaczn. ze zdalnym wejéciem SP)

Wejscie napieciowe: 1 do 5 VDC, 0 do 5 VDC, 0 do 10 VDC (wiaczn. ze zdalnym wejsciem SP)
(Impedancja wejsciowa: 150 Q dla wejscia pradowego, ok. 1 MQ dla wejécia napieciowego)

Wyjscie sterujace |Wyjscie napigeciowe |12 VDC, 40 mA maks. z obwodem zabezp. przed zwarciem (ES5AR-QQCIWW-[1: maks. 21 mA)
(impulsowe)

Wyjscie pradowe |0 do 20 mA DC, 4 do 20 mA DC; obcigzenie: 500 Q maks. (wtaczn. z wyjsciem przesytania)
(rozdzielczo$¢: ok. 54 000 dla 0 do 20 mA DC; ok. 43 000 dla 4 do 20 mA DC)

Wyjscie Typ sterowania pozycyjno-proporcjonalnego (otwarcie, zamkniecie)
przekaznikowe N.O., 250 VAC, 1 A (wiaczn. z pragdem rozruchowym)
Wyjscie pomocnicze Wyjscie przekaznikowe

N. O., 250 VAC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne)

Wyijécie tranzystorowe

Maks. napiecie obcigzenia: 30 VDC; Maks. prad obciazenia: 50 mA; napiecie szczatkowe: 1,5 V maks.;
prad uptywu: 0,4 mA maks.

Wejscie potencjometryczne 100 Q do 2,5 kQ
Wejscie zdarzenia |Styk Wejscie ON: 1 kQ maks.; OFF: 100 kQ min.
Brak styku Wejscie ON: napiecie szczatkowe 1,5 V maksimum.; OFF: Prad uptywu 0,1 mA maks.
Zwarcie: Ok. 4 mA
Zdalne wejscie SP Zobacz informacje na wejéciu czujnika.
Wyjscie przesytania Zobacz informacje na wyjsciu sterujgcym.
Metoda sterowania Sterowanie 2-PID lub ON/OFF
Metoda ustawiania Ustawianie cyfrowe przy uzyciu przyciskéw panelu czotowego albo ustawianie przy uzyciu portu
szeregowego
Rodzaj wskaznika 7-segmentowy wyswietlacz cyfrowy i wskaznik z pojedynczym $wieceniem
Wysokos$¢ znaku
wyswietlacza nr 1: 12,8 mm; wyswietlacz nr 2: 7,7 mm; wyswietlacz nr 3: 7,7 mm
Inne funkcje Zalezne od modelu.
Temperatura robocza otoczenia —10 do 55°C (bez oblodzenia lub kondensacji)
Przez 3 lata gwarantowanej eksploatacji: —10 do 50°C (bez oblodzenia i kondensaciji)
Wilgotnos¢ srodowiska pracy 25% do 85%
Temperatura sktadowania —25 do 65°C (bez oblodzenia i kondensaciji)

Uwaga: 1. Napiecie zasilania (np., 100 do 240 VAC lub 24 VAC/VDC) zalezne od modelu. Nalezy pamieta¢ o wyszczegdlnieniu wymaganego typu
podczas zamawiania.
2. Regulator zaopatrzony jest w wielokrotne wejscie czujnikowe. Wejscie sygnatu temperatury lub wejscie analogowe mozna wybraé przy
uzyciu przefacznika ustawien rodzaju wejscia. Miedzy zasilaniem a zaciskami wejsciowymi, zasilaniem a zaciskami wyjsciowymi,
zaciskami wejsciowymi a zaciskami wyjsciowymi umieszczono izolacje.
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W Zakresy wejsciowe
E5AR posiada wejscia wielokrotne. Ustawienie domysline to 2 (termopara typu K, —200,0 do 1300,0°C lub —300,0 do 2300,0°F).

Wejscie platynowego termometru oporowego

Wejscie Pt100
Zakres °C —200,0 do 850,0  [-150,00 do 150,00
°F -300,0 do 1500,0 [-199,99 do 300,00
Ustawienie 0 1
Minimalna jednostka ustawienia 0,1 0,01
(SP i alarm)
Przetacznik ustawiania typu wejscia | Ustawiony na bt
TCPT. st

Wejscie termopary

Wejscie K J T E L U N R S B w

Zakres (°C  (-200,0do |-20,0do |-100,0do {-20,0do |-200,0 |0,0do [-100,0do|-200,0 |-200,0do |0,0do |0,0do [100,0do |0,0 do
1300,0 |500,0 (850,0 400,0 |do400,0 (600,0 |850,0 do 400,0 |{1300,0 |1700,0 {1700,0 |1800,0 [2300,0
°F |-300,0do [0,0do |-100,0do|0,0do |-300,0 |0,0do (-100,0do|-300,0 |-300,0do(0,0do |0,0do |[300,0do |0,0do
2300,0 |900,0 (1500,0 |750,0 |do700,0 [1100,0 |1500,0 |do 700,0 |2300,0 [3000,0 |3000,0 [3200,0 |4100,0

Ustawienie |2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14
Minimalna |0,1

jednostka

ustawienia

(SP i alarm)

Przetacznik |Ustawiony na e

ustawiania |TC.PT. 'waH

typu wejscia ANALOG

Wejscie pradowe/napieciowe

Wejscie Prad Napiecie
4-20 mA I 0-20 mA 1do5V 0do5V 0do10V
Zakres W zaleznosci od ustawien skalowania, pokazany zostanie jeden z nastepujacych zakresow.

—19999 do 99999
-1999,9 do 9999,9
—-199,99 do 999,99

—19,999 do 99,999

—1,9999 do 9,9999
Ustawienie 15 |16 17 18 19
Przetacznik ustawia- |Ustawiony na bt
nia typu wejscia ANALOG.

ANALOG
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B Charakterystyka
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Doktadnos¢ wskazan

Wejscie termopary z kompensacjg zimnego ztacza: (+0,1% wartosci PV lub +1°C, ktérykolwiek jest wigkszy) +1 cyfra maks. (zob. uwaga 1.)
Wejscie termopary bez kompensacji zimnego zlacza: (+0,1% wartosci zakr. skali lub £1°C, mniejsza z wartosci) £1 cyfra (zob. uwaga 2.)
Wejécie analogowe: +0,1% zakr. skali £1 cyfra maks.

Wejscie platynowego termometru oporowego: (+0,1% wartosci PV lub +0,5°C, wigksza z warto$ci) 1 cyfra maks.

Wejscie potencjometryczne pozycyjno-proporcjonalne: £5% zakr. skali 1 cyfra maks.

Tryb regulacji

Sterowanie standardowe (sterowanie grzania lub chtodzenia), sterowanie grzania/chtodzenia, sterowanie standardowe ze zdalnym SP
(tylko 2-wejsciowe modele), sterowanie grzania/chtodzenia ze zdalnym SP (tylko modele 2-wej$ciowe), sterowanie standardowe
kaskadowe (tylko 2-wej$ciowe modele), kaskadowe sterowanie grzania/chtodzenia (tylko 2-wejsciowe modele), sterowanie proporcjonalne
(tylko modele 2-wejsciowe), sterowanie pozycyjno-proporcjonalne (tylko modele regulatoréw ze sterowaniem zaworu)

Czas sterowania

0,2 do 99,0 s (w jednostkach 0,1 s) dla czasowo-proporcjonalnego wyjscia sterujacego

Pasmo proporcjonalne (P)

0,00% do 999,99% zakr. skali (w jednostkach 0,01 % zakr. skali)

Czas catkowania (1)

0,0 do 3.999,9 s (w jednostkach 0,1 s)

Czas rézniczkowania (D)

0,0 do 3.999,9 s (w jednostkach 0,1 s)

Histereza

0,01% do 99,99% zakr. skali (w jednostkach 0,01 % zakr. skali)

Wartos¢ kasowania recznego

0,0 % do 100,0 % (w jednostkach 0,1 % zakr. skali )

Zakres ustawien alarmu

—19,999 do 99,999 EU (zob. uwaga 3.)
(Pozycja punktu dziesigtnego zalezy od typu wejscia i ustawien pozycji punktu dziesietnego.)

Czas probkowania wejscia

50 ms

Rezystancja izolacji

20 MQ min. (przy 500 VDC)

Wytrzymatos¢ dielektryczna

2.000 VAC, 50/60 Hz przez 1 min (miedzy natadowanymi zaciskami o réznej polaryzacji)

Odpornos¢ na wibracje

10 do 55 Hz, 20 m/ s? przez 10 min, kazda w kierunkach X, Y i Z

Odpornos¢ na wstrzasy

100 m/s?, 3 razy kazda w kierunkach w X, Y i Z

Prad rozruchowy

Modele 100 do 240 VAC: 50 A maks.
Modele 24 VAC/VDC: 30 A maks.

Ciezar

E5AR: Tylko regulator: Ok. 450 g; Uchwyt montazowy: Ok. 60 g; Ostona zaciskéw: Ok. 30 g
E5ER: Tylko regulator: Ok. 330 g; Uchwyt montazowy: Ok. 60 g; Ostona zaciskéw: Ok. 16 g

Stopien ochrony

Panel czotowy: NEMA4X do uzytku w pomieszczeniach zamknietych (ekwiwalentny z IP66); Obudowa tylna: IP20; Zaciski: IPOO

Zabezpieczenie pamigci

Pamigc¢ trwata (liczba wpiséw: 100.000)

Stosowane normy

UL3121-1, CSA C22.2 No. 1010-1
EN61010-1 (IEC61010-1): Stopien zanieczyszczenia 2/kategoria przepigcia 2

EMC

EMI: EN61326
Emitowana interferencja
Natezenie pola elektromagnetycznego: EN55011 Grupa 1 Klasa A
Napiecie migdzyzaciskowe szumu: EN55011 Grupa 1 klasa A
EMS: EN61326
Odporno$¢ ESD: EN61000-4-2: 4 kV wyladowanie kontaktowe (poziom 2)
8 kV wytadowanie w powietrzu (poziom 3)
Odpornos¢ elektromagnetyczna: EN61000-4-3: 10 V/m (modulacja amplitudy, 80 MHz to 1 GHz,
1,4 GHz do 2 GHz) (poziom 3)
Odporno$¢ na szum mieszany: EN61000-4-4: 2 kV linia zasilajgca (poziom 3)
2 kV linia wyjéciowa (wyjscie przekaznikowe) (poziom 4)
1 kV linia pomiarowa, linia sygnatowa 1/O (poziom 4)
1 kV linia transmisyjna (poziom 3)
Odporno$¢ na zaktdcenia przewodzone: EN61000-4-6: 3V (0,15 do 80 MHz) (poziom 3)
Odporno$¢ na przepiecia: EN61000-4-5: 1 kV linia do linii (zasilanie i linie wyj$cia) (poziom 2)

2 kV linia do uziemienia (linia zasilajaca, linia wyjsciowa
(wyjscie przekaznikowe) (poziom 3)

Odpornos¢ na zakidcenia

elektromagnetyczne zasilania: EN61000-4-8: 30 A/m (50 Hz) pole ciagte

Odporno$c¢ na spadek/przerwanie napiecia:  EN61000-4-11: 0,5 cyklu, 100% ( napigcie znamionowe)

Uwaga: 1. Termopara typu K, T, lub N przy —100°C maks.: £2°C +1 cyfra maks.

Termopara typu U albo L: £2°C +1 cyfra maks.
Termopara typu B przy 400°C maks.: Bez okreslenia doktadnosci.
Termopara typu R lub S przy 200°C maks.: £3°C +1 cyfra maks.
Termopara typu W: (£0,3% wartosci PV lub £3°C, wigksza z wartos$ci) £1 cyfra maks.

2. Termopara typu U albo L: +1°C £1 cyfra
Termopara typu R lub S przy 200°C maks.: £1,5°C +1 cyfra

3. "EU" (jednostka inzynierska) reprezentuje jednostke po skalowaniu. Jesli uzyty zostat czujnik temperatury to jest to °C lub °F.

B Dane techniczne transmisj

Port szeregowy RS-485

Potaczenie $ciezki transmisji

Punkty wielokrotne

Metoda transmisji danych

RS-485 (dwuprzewodowy, pétdupleks)

Metoda synchronizacji

Synchronizacja start-stop

Szybkos¢ transmisji

9600, 19 200 lub 384 000 b/s

Kod transmisji

ASCII (CompoWay/F), RTU (Remote Terminal Unit) (MODBUS)

Dtugosé bitu informacyjnego

7 lub 8 (bit)

Dtugos¢ bitu stopu

1 lub 2 (bit)

Wykrywanie usterek

Parzysto$¢ pionowa (brak, parzysty, nieparzysty)
Znak kontroli bloku (BCC)
Format danych synchronizacji start-stop

Sterowanie przeptywem Brak
Interfejs RS-485
Funkcja powtarzania Brak

10 Regulatory cyfrowe ESAR



DeviceNet
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Parametr

Dane techniczne

Protokdt komunikacyjny

Zgodny z DeviceNet

Funkcje transmis;ji
danych

Zdalna komunikacja
welwy (I/0)

* Potaczenia typu "master-slave" (tryb wywotania, bit-strobe, COS lub cyklicznie)
* Zgodny z danymi DeviceNet.

Przyporzadkowanie
welwy (I/0)

* Mozliwo$¢ przyporzadkowania réznych danych I/O z konfiguratora.

* Mozliwo$¢ przyporzadkowania réznych danych, jak np. parametry specyficzne dla DeviceNet
oraz obszar zmiennych regulatora cyfrowego.

* Do 2 blokéw dla obszaru IN, catos¢ do 100 stow.

 Jeden blok dla obszaru OUT, do 100 stéw (pierwsze stowo jest zawsze przyporzadkowane do
bitow zezwolenia wyjscia).

Transmisja wiadomosci

¢ Transmisja wiadomosci jawnych
* Mozliwos¢ wystania polecen transmisji CompoWay/F (polecenia sg wysytane w formacie wiado-
mosci jawnych).

Format potaczenia

Kombinacja potaczenia wielopunktowego i rozgateznego (dla linii dalekosieznych i dotaczanych)

Szybkos$¢ transmisji

DeviceNet: 500, 250, lub 125 kb/s, lub automatyczna detekcja szybkosci transmisji urzadzenia
nadrzednego (master)

Przewody komunikacyjne

Specjalne przewody 5-zytowe (2 linie sygnatowe, 2 linie zasilania, 1 linia ekranujaca)

Diugosc¢ linii

Szybkosé Diugos¢ sieci Dtugosc linii dotaczanej | Catkowita dtugosé linii
transmisji dofaczane;j

500 kb/s maks. 100 m (maks. 100 m) | maks. 6 m maks. 39 m

250 kb/s maks. 250 m (maks. 100 m) | maks.6 m maks. 78 m

125 kb/s maks. 500 m (maks. 100 m) | maks.6 m maks. 156 m

Wartosci zamieszczone w nawiasach dotyczg cienszych przewoddw.

Napiecie zasilania

Zasilanie DeviceNet: 24 VDC

Dopuszczalny zakres napiecia

Zasilanie DeviceNet: 11 do 25 VDC

Pobér pradu

maks. 50 mA (24 VDC)

Maksymalna ilos¢ weztow, ktore mogg zostaé
potaczone

64 (wiacznie z konfiguracja, jezeli jest wykorzystywana)

Maksymalna ilo$¢ urzadzen podrzednych 63
(slave), ktére moga zostaé potaczone
Kontrola btedéw Wykrywanie btedéw CRC

Zasilacz

Zasilanie dostarczane ze ztacza komunikacyjnego DeviceNet.

Regulatory cyfrowe ESAR 11



OomRronN
Zaciski potaczeniowe

B E5AR potaczenia regulatora standardowego

E5AR-Q4B E5AR-C4B
E5AR-A4B-500 B[C|DJE] (E5aR-A4B-500 E5AR-A4B-500 B]C[DJ]E](EsaR-a4B-500
24VAC/DC:100-240VAC | |4 - __ Wyjécia pomocnicze 24VAC/DC 100-240VAC| [4 ___ Wyjscia pomocnicze
-4 ! B | (wyiscia przekaznikowe) _ oy L H [ B] iwisiaprekaitone)
I~ T - @: |
T.! 2 com i |2 = com
L Q- 4] D T.T. < @
: = (21" suBt : = @1~ osuBt
| 4] @F>sur2 14 @)= sue2
Zasilanie wejécia 5 [ Zasilanie wejscia jest | |5 : [
jest uzaleznione od z @ com uzaleznione od A H @ com
modelu. - . @w SUB3 modelu. © = = ®” SuB3
100 do 240 VAC 1 [ ~ 100 do 240 VAC 1 ] 3 =
lub 24 VAC/DC @®fosus4 lub 24 VAC/DC @®fosus4
(bez polaryzacji) 2 (bez polaryzacji) 2
3 3
4 4
5 5
6/ . 6. A
/( G[H[T[J]K] /f FIGIH[I[J|K
E53-ARQC E5AR-A4B-500 E53-ARCC EopR:A4BS00
Wejécia zdarzenia ejscia zdarzenia
BV o= @D ouT2 ©) STINC ()
[ Wyjscie pradowe EV2 o]
our2 B2 ~@) 420mA DC, 500 Q maks. | (@) @)
Wyjécie napieciowe 12V com ® 0-20 mA DC, 500 2 maks.++ () coM ®
4OmA + i . T (Przefgczanie poprzez + ' : N
o o @ ustawienie typu wyjscia.) <—1(4) I
Wyjscie napieciowe 12V U=t - A ouT1 . Tl = P - =N
40mAlub S < @ Wyjscie pradowe “4® EII L @
Wyiécie pradowe i—+L>i L >® 4-20 mA DG, 500 Q maks. ~=(§) e ®
4-20mA DC, 500 2 maks. o K 0-20 mA DC, 500 @ maks. v Pt Tc K
0-20mA I:_JC, 500 Q2 maks. F| N vV PT _TC (Przetaczanie poprzez F (Prad) (Napigcie) (Termopara)
(Przelaczanie poprzez ustawienie P e ety ustawienie typu wyjscia.) (Termometr oporowy)
typu wyjscia.)
E5AR-Q43B-FLK E5AR-C43B-FLK

E5AR-A4B-500 ESAR-A4B-500 E5AR-A4B-500 ESAR-A4B-500
Wyjécia pomocnicze Wyjécia pomocnicze
100-240 VAC B] B | (wyiscia przekaznikowe) 100-240VAC B | (wyiscia przekaznikowe)
g: = @DF— com @: 1 @ ——com
(@)= suBt 5] (@)= suBt
@)= suB2 3] (@) - suB2
@ com 4 @ com
(B> suB3 (5] (B)ro o sUB3
ES3-ARQCS (B> suB4 6l (B> suB4
(+) - -
RS-485 o 1 3 %
oz AD
Wyjécie napieciowe 2
12V40mA 3
ouT1
Wyjscie napieciowe 4
12V 40 mA lub 5 s
Wyjscie pradowe :
4-20mA DC, 500  maks. HH
0-20 mA DC, 500  maks. o
(Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjcia.) FIGIH|I \\ GIH[I]|J
E5AR-A4B-500 E53-ARCC3 N E5/\\,C§-A4B-580
Wejscia zdarzenia -t ejScia zdarzenia
EV1 oD Rs-ag5 5 D BV o=
EV2 [a or| (D) our2 A @) EV2 o or|(D)
A= Wyscie pradowe 3 =4
coml ® 4-20 mA DC, 500 © maks. com @
+ . . =N 0-20 mA DC, 500 © maks. — | @ 4o , } =
5’3 : : @ (Przefaczanie poprzez (VD_' ; : @
. . —= ustawienie typu wyjscia.) «t| - —
Eaelinsinn! < ® outt _ %— Eeling < ®
T : [A Wyjscie pradowe 7 ; ; ; [
I [ @ 420 mA DG, 500 0 maks. [T L L+ @
v pr T LK 0-20 mA DC, 500 © maks. v oer 1o LK
(Prad) (Napiecie)  (Termopara) (Przetaczanie poprzez (Prad) (Napigcie)  (Termopara)
(Termometr oporowy) ustawienie typu wyjscia.) (Termometr oporowy)
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E5AR-Q43DB-FLK E5AR-C43DB-FLK

E5AR-A4B-500 E5AR-A4B-500 E5AR-A4B-500 E5AR-A4B-500
Wyjcia pomocnicze Wyjscia pomocnicze
100-240VAC ? B | (wyiscia przekaznikowe) 100-240VAC ? B | (wyiscia przekaznikowe)
g = | com @: =i (€)' com
2 @r ﬂ suB1 @r ﬂ SUBH
3 @ 'sus2 @) sus2
4 @) coMm 4 @ CoM
5 (Bt suB3 5 (B)t=>oSUB3
E53-ARQC3 = =N 2| =
N
<D 6 ] Bt suB4 6 } || [®fo suBa
RS-485 _ = R — £ —
&) A EsaARBA [E] E 1 ETa R E
o . 4+~ 2 Wejscia 2 Wejécia
Wyﬁg na/{»ec'owe ‘*@ zdarzenia @ zdarzenia ®
12 m, —_= = —
OUT o) s EV3 oo g @
Wyjécie napigciowe _+ | 4 4
12V 40mAlb ®) BV @) ©l
Wyjscie pradowe ‘*@ 5 EV5 ot @ 5 @
4-20mA DC, 500 Q maks. [T 6 =N 6 =N
0-20mA DC, 500 Q maks, =— = A |EV6 oo~ (B) Rl ®
(Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjscia.) FIGIH[I]J CcoM @ \\ GIH[I]J @
E5AR-A4B-500 E53-ARCC3 E5AR-A4B-500
Wejsma zdarzema -t Wejscia zdarzenia
(O] Rs-4g5 5 73 EVi oD
ouT2 A(-) ~—» =
@ Wyjscie pradowe L] Ev2 \Ga @
@ 4-20mA DC, 500 Q maks.‘7® com @
0-20 mA DC, 500 Q maks. _ | .
— : : @ (Przefaczanie poprzez @ 5* : : @
@ P usiaweni puisia) it |(B) A =
S Tl C® ourt S S Timelime C®
T : T~ Wyjécie pradowe -~ T : =
s ] ® 420mADC, 5002 mals. [ LET i ®
0-20 mA DC, 500 Q maks. K
I VvV PT _TC K | V. PT _TC
(Prad) (Napiecie) (Termopara) (Preefaozanie poprzez (Prad) (Nepiecie)  (Termopara)
(Termometr oporowy) ustawiene typu wyjscia) (Termometr oporowy)

E5AR-QC43DB-FLK

E5AR-A4B-500

Wyis
wy]sma przekaznikowe)

24 VAC/DC :100-240 VAC F
g: i @ com
- (21" suBt
Zasilanie wejscia jest —
uzaleznione od modelu. @ro-suBz
100 do 240 VAC lub
COoM
24 VAC/DC (bez polaryzaciji) %
———————— SuB3
E53-ARQC3 *© SUBL
[y
B(+)
RS-485 I
AC) AN E53-ARB4
o i E
uT2 2 Wejscia
Wyjécie napieciowe zdarzenia @
12V40mA 3 I
ouTt EV3 =2
Wyjscie napigciowe 4 EV4 = o~((3)
12V 40 mAlub 5 —
Wyjécie pradowe EV5 o or{(4)
420 mADC, 500 Q maks. 6 . =
0-20 A DC, 5002 maks. 5 7G ] V6 oo ®
(Przelaczanie poprzez ustawienie typu wyjscia.) / COM @
E53-ARCC E5AR-A4B-500
Wejscia zdarzenia
out4 @ Vv @
Wyjscie pradowe = =
420mADC, 500 maks. | @ V2 oo @
0-20 mA DC, 500 maks. | CcoM
(Przetaczanie poprzez @ + . , , @
ustawienie typu wyjécia.) = @ (’D_> : : @
ouT3 + L= -
Wyjécie pradowe 47@ 31 ; i @
4-20 mA DC, 500 0 maks.~=1(@) =il Y—(®
0-20 mA DC, 500 Q maks. G K
(Przefgczanie poprzez (Pllﬁ " ‘Na;_/ede) PT (Tellgam'
ustawienie typu wyjscia.) (Termometr oporowy)

Regulatory cyfrowe ESAR 13



E5AR-Q43DW-FLK (sterowanie 2-petlowe)

E5AR-A4W-500
100-240VAC

|

E53-ARQC3

B(+)
RS-485

A(-)

out2
Wiyjscie napieciowe

12V40mA

ouT1

Wyjscie napieciowe
12V 40mA lub

Wyjscie pradowe

420mADC, 500 Q maks. -

0-20mA DC, 500 Q maks.
(Przefaczanie poprzez ustawienie
typu wyjscia.)

E5AR-A4W-500
Wyjscia pomocnicze
B | (wyikcia przekanikowe)

com
oo SUBT

Lo~ suBe

{o o
{ oo

COl

2]
[
! =<

DENEIEIE

E53-ARB4
Wejscia
zdarzenia

EV3 oo

EIEEIDELIE

2
144

COM ®
E5AR-A4W-500
i ©)
s T
ooz L E_C@
jscie 2 - | |
: +L>: O
LV RT e P
o et @
ey e
ejscie H ! H
B e e (O
I vV PT K
(Prad) (Napigcie) (Termopara)
(Termommetr porowy)

E5AR-A4W-500
100-240VAC

E5AR-C43DW-FLK (sterowanie 2-petlowe)

E5AR-A4W-500
Wyjécia pomocnicze
(wyjScia przekaznikowe)

E53-ARCC3

P
Rs-485 2(*)
louT2 A(-) =
jicie pradowe
420 mA DC, 500 2 maks™ |
0-20 mA DC, 500 © maks,_— |
(Przetaczanie poprzez
lustawienie typu wyjécia) gt |
ouT
Wyjscie pradowe -
4-20 mA DC, 500 © maks:
0-20 mA DC, 500 © maks
(Przefaczanie poprzez

Moo

ustawienie typu wyjScia.)

BEREEE:
{

—— COM
to o SUB3
6 { o~ SUB4
- : E53-ARB4 [E
2] i\ Wejscia
3 H zdarzenia ®
4 i |Evarace= (@
5 | [EVato o~ (3)
6 H =N
B =2 |EV5| o ovf
GIH[I[J @
Eve[—.o+(5)
coM ®
E5AR-A4W-500
o @
We150|e2 ‘I ! ‘-( %
N j"v f PT: +TC®
We]sc|e1 j: ‘ < @
I v pr T LK
(Prad) (Napigcie) Uevmoparab

(Termormetr oporowy)
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E5AR-QQ43DW-FLK (sterowanie 2-petlowe)

E5AR-A4W-500
24 VAC/DC {100-240VAC

T

Zasilanie wejscia jest
uzaleznione od modelu.

100 do 240 VAC lub

24 VAC/DC (bez polaryzacji)

E53-ARQC3

+
(+) <~

RS-485

A() =~
jouT2

/jécie napieciowe

12V 40 mA =

Pl
OouT1

Wyjscie napigciowe -+
12V 40 mA lub

-t

Wyjécie pradowe

. BREPEE

4-20 mA DC, 500 2 maks.

0-20 mA DC, 500  maks.
(Przefgczanie poprzez ustawienie
typu wyjscia.)

'E5AR-A4W-500
Wyjécia pomocnicze
B |(wiscia przekaznikowe)

com
t-o™o— SUBT
Lo~

(2]

uB2

{ o> SUB3
{ o> sUB4

BEISIEINE)

E53-ARB4

2
/3 /z /; /; 3
RS

E53-ARQC

ouT4
Wyjscie napigciowe
12V 40mA
ouT3
Wyjscie napigciowe 12V
40 mA lub
Wyjscie pradowe
4-20 mA DC, 500 © maks.
0-20 mA, DC 500 Q maks.
(Przetgczanie poprzez ustawienie
typu wyjécia.)

(Temon

®
e @

| S ) -
Wejscie 2 {: C@
LIV Q)
N
Wejscie 1 ‘E: g@

A
(Pﬁd) (Napigcie) (Termopara)

rmometr oporowy)
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E5AR-CC43DWW-FLK (sterowanie 4-petlowe) E5AR-QQ43DWW-FLK (sterowanie 4-petlowe)

E5AR-A4W-500 E5AR-A4WW-500 E5AR-A4WW-500 E5AR-A4WW-500
24 VAC/DC 1100-240VAC Wyjgcia pomochicze 100-240VAC Wyjscia pomocnicze
_ ; (wyjécia przekaznikowe) (wyiécia przekanikowe)
+ B B
@: T.T. @ CcoM 6§ @r——com
Caal B[C[DIE- —7 . B[C[DIE- =
Zasilanie wejscia jest P @*’ suBt S @*’ °—| SUB1
uzaleznione od modelu. TS
100 do 240 VAC lub [2. @ suBz 12f. @)re>-sus2
24 VAC/DC (bez polaryzacji) 3 @ coM 3 @ coM
4 =N —————\ |4 =N
B (B> suB3 E53-ARQC3 B (B)f=>— suBs
2l + r2
ES3-ARCC3 6l @)l suBs ) <D ol ®lJsume
B+ <@ - x RS-485 _ =]
RS-485 == T = AQ) ~—{D T =
o AQ) Q)] | E53-ARB4 | E out2 M - E53-ARB4 | E
Wyidcie pradowe ] 2] Wejscia Whicie napigciowe ““® 2] Wejscia
4-20 mA DC, 500 Q maks‘*@ 3 zdarzenia @ 2V 21 mA N z zdarzenia ®
0-20 mA DC, 500 2 maks. _ [ — | — ‘*@ —
(Przefaczanie poprzez “@ 4 EV3—o. o @ ouT A=y 4 EV3 oo™ @
ustawenie typu wyjscia) 6 5 Eva @ Wy{/s’me nag?cl\)owe “(®) 5 EV4 @
o 12V 21 mAlu _ o
e | | BHE T ERL e Ol |8 Hi v 4@
L4 o—] ~= = = O}
420mADG A naks. F/GIH[T[/|TK] ~ TR g% m % %3::@ F [ HITT]TK] A=
(gfg;;\ii,;};ztzmaks EV6 \0*@ (Pmeiqc;an\e poprzez ustawienie Eve \”@
ustawienie typu wyiscia.) COM ® typu wyjscia.) coMm ®
E53-ARCC E5AR-A4WW-500 E53-ARQC E5AR-A4WW-500
+ . i + . i
ot @ @ o 5t @
ouT4 R e L= S
IWyiscie pradowe Wejécie 2(K) L .< @ %T“, - . @ Wejscie 2(K) L i.( @
4-20 mA DC, 500 Q maks, + Weidcie 4(J) | i Lo e napigciowe - Wejscie 4(J) | i L—s-i
020mADG, 5002 male. e f? VT +TC@ 1221 mA 7@ jsci i? e +TC@
(Przelaczanie poprzez 5 : : @ ouT3 ‘7@ 5’ : : @
lustawienie typu wyjécia.) D - B 6 Wyikcle napieciowe 12V _ 4 | @ P i & @
o weisce 119 L i1 L oo )| ||[aae N e P
V\gyfzco'fni'%g" 0 ke Weiscie3() | it ¥~® 420mADC, 500 Q maks. Weisde 3() {1 ¥ ®
0-20mA DC, 500  maks. I 'V PT TC g Qg A DG, 500 Q2 maks. G I vV PT_TC
(Przefaczanie poprzez ustawienie (Prad) (Napigcie) (Termopara) (Prze lgczanie poprzez ustawienie (Prad) (Nameae) (Termopara)
typu wyjécia.) (Termometr oporowy) JK typu wyjécia.) (Termometr oporowy) JK
3 ]
E5AR-PR4DF E5AR-PRQ43DF-FLK
ESAR@Z’S&?&‘C’“E E5AR-PA4F-500 i ';Aﬁo?n%gnm
ESAR-PA4F-500 B | (isci prekanivone) 24VAC/DC 1100-240VAC [A] B | (wiscia prskaznikone)
24VAG/DC 100-240VAC B][C|DJE g
il e |® &L i 9
i @F~{suen - @ s
+ - =N Zasilanie wejscia jest T |2V
3 B2 T SuB2
! 3 @4 sy uzaleznione od modelu. 13] @
: 2| @) coM 100 do 240 VAC lub 4 @
Zasilanie wejscia — B/ suss 24 VAC/DC (bez polaryzacji) ) — @ SUBS
jest uzaleznione 5 T R— i ]
od modelu. E B>~ suBs @ N ®1-suB4
100 do 240 VAC - — = ol _\<
lub 24 VAC/DC 1 N eARBi TE oUTs ® PPN =
(bez polaryzacji) Wejscia Wyjscie napigciowe «*1(3) ol | V\ézjréceiﬂ'a 0)
2 zdarzenia 12V 40 mA = zdarzeni
3 ol outs 1@ 3 EV3=o~(2)
Wyjécie napigciowe .+ —
45 on 12V 40 mA lub F% 4 EVaf= o~
H Wyjscie pradowe =
S| i o 420mA DG, 500 2 maks. |7 5 | Bs—o@
6y i ou] 0-20 mA DC, 500 Q maks. == 6. N | Eve[—e o+ (B)
/F GIHTTTJ :Przetqgga_me poprzez ustawienie GIHII]J coM @
typu wyjscia.)
E53-ARRR E5AR-PA4F-500 E53-ARRR3 ESAR-PA4F-500
Potencjometr O, @ B @ Potencjometr O, @
(O] W W[ RS-485 = {Wyiscie ®
= lwyjscia ® A (@) |przekanikowe
(2)|przekaznikowe c =1 =250 VAC 1A C ®
@250 VAC 1A ® @ﬁ/z ) . o2
— + : : ouT2 — amknigte | | | = : ]
ouT2 @ /zamknigte | | b1 ig @ @ o i @)
= ,‘? : P = L= -
[E— i . - | - |
® [ ¢ B I '( *% OuT1 7@ ‘é’/ Otwarte L» :%
OUT1= /Otwarte ] D F ®\ TS
® I v pr Tc LK F Pt T )K
(LN lapiecie ermopara)
F (Prad) (Naﬁs’cﬁg oo p(;ewm;;))pam) (Termometr aporowy)
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B E5AR potaczenia regulatora kompatybilne z DeviceNet-

E5AR-Q4B-DRT E5AR-C4B-DRT
E5AR-A4B-500 E5ARV-VA4B-500 E5AR-A4B-500 ESARV-VA{‘B%OO
. ___ Wyjécia pomocnicze . ___ Wyjcia pomocnicze
24VAC/DC ;100-240VAC B | (wiscia przckaznikone) 24 VAG/DC 100240 VAC B | (wiscia przekaznivone)
- N
g: I L1 @ com @:: I : @ com
: =N : i =
- o (@)= > suBt - K @[==qsuet
Zasilanie wejscia jest Ll @ N Zasilanie wejécia jest ALLL @ sus2
uzaleznione od modelu. ° uzaleznione od modelu. °
100 do 240 VAC lub Kl *® 4o o0 do 240 VAG b 13| o o
24 VAC/DC (bez polaryzadji) | |4] =2 24 VAC/DC (bez polaryzacii) | | 4] =%
——————Ig (B)to>o{SUB3 ——————"I¢ (Bt suB3
E53-ARQC = 1 E53-ARCC [ —
-l SUB4 { o~ SUB4
et 4) -
1 E53-ARDRT o2 Y E53-ARDRT
ouT2 Wyiscie pradowe 4
Wyjscie napigciowe + =] Ziacze DeviceNet 4:20mA DG, 500 Q maks. 2 Ziacze DeviceNet
12V 40 mA 3 Czerwony (V+) P°2°’ mA [n’f 500 Q maks, — 3 Czerwony (V+)
Bialy (CANH) (Przelaczanie poprzez Bialy (CANH)
ouTt - (Ekran) ustawienie typu wyjscia) g+ 4 - (Ekran)
Wyjscie napigciowe 4 o ouTt Niebieski (CAN L)
12V 40 mA lub 5 Niebieski (CANL) Wyicie prcone - 5 iebieski )
Wyjécie pradowe Czamy (V=) 420 mA DC, 500 Q maks. Czamy  (V-)
4-20 mA DC, 500 Q maks. 6 0-20 mA DC, 500 Q maks. 6
0-20 mA DC, 500 © maks - - (Prestaczanie popraez -
(Przeichanie poprzez ustawienie FIGIH[I]J ustawienie typu wyjcia.) FIGIH|I]J
lypu wyjécia.) -—
E5AR-A4B-500 E5AR-A4B-500
Wejscia zdarzenia Wejscia zdarzenia
EVi =~ BVt e (@D
EV2 [ o=((2) EV2 o o= (D)
® COM ®
+ . . —
i : :
@ o @
®) L C@
® i S ®
| vV PT _TC K I V. PT _TC K
(Prad) (Napiecie) (Termopara) (Prad) (Napigcie) (Termopara)
(Termormetr oporowy) (Termopara oporowa)

E5AR-QC4B-DRT

E5AR-A4B-500 E5AR-A4B-500
. Wyjscia pomocnicze
24 VAC/DC |100-240VAC B | (wiscia preekaznikowe)
-4
g: 3 @ com
s o (@)= suBt
Zasilanie wejécia jest E—tfe T~
uzaleznione od modelu. 3 @) suB2
100 do 240 VAC lub Dl
CoM
24 VAC/DC (bez polaryzacii) | [4| @
— @w\ SUB3
E53-ARQC 5 —
(6] (B suBa
@ 6 *’
® 1 E53-ARDRT
\?VLYJ'TZ jieci ‘L® 2] Zigcze DeviceNet
jiScie napigciowe Caerwony (V4)
12V40mA =
ouTt " “1@ g Bay  (CANH)
Wyjécie nap\eclowe<1© 4 - (Ekran)
12V 40 mA lub I~ Niebieski (CAN L)
Wyjécie pradowe @ 5 Czamy  (V-)
420 mA DC, 500 Q maks. [ F 6
0-20mADC,500Qmaks. — CLLA T/
(Przefgczanie poprzez ustawienie F /G H{l]J
typu wyjscia.) /
E53-ARCC E5AR-A4B-500
Wejécia zdarzenia
ouT4 @ EVA oD
Wyjscie pradowe — =1
420mADC, 500 @ maks, | (2) EV2 (o o=l(2)
0-20 mA DC, 500 Q maks. _+
(Przefaczanie poprzez <7{@ COM @
ustawienie typu wyjécia.) | @ ﬁ : : @
ouTs =1 L= % -
Wyjscie pradowe 47@ T : @
4-20 mA DC, 500 © maks. = T : < :
0-20 mA DC, 500 Q maks. © e
(Przefgczanie poprzez G | vV PT _TC K
ustawienie typu wyjécia.) (Prad) (Nat&iglcr\reu)}m" D;g%m’yo’pam)
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E5AR-QQ4W-DRT (sterowanie 2-petlowe) E5AR-CC4AWW-DRT (sterowanie 4-petlowe)

E5AR-A4W-500 E5AR-A4WW-5

E5AR-A4W-500 00 E5AR-A4WW-500
24 VAC/DC :100-240VAC — Wyjscia pomocnicze 24 VAC/DC 100-240 VAC Wyjscia pomocnicze
+ B | (wyiscia przekaznikowe) _ + B | (wiscia przekaznikowe)
@: I @: @DF— com g 7L @ com
- - o BICIDIEY (51 . | suer - L B[CIDIEV =
Zas;lgnl_e wejsgla |edstI T Zasilanie wejscia jest = z:—_—> @4 SuBt
uzaleznione od modelu. i uzaleznione od modelu. Tors+
100 do 240 VAC lub 2. | @)=~ sus2 100 do 240 VAC lub |2F. @~ sus2
24 VAC/DC (bez polaryzacii)| [3| @ CcoM 24 VAC/DC (bez polaryzacii) 3 @ COoM
S —— 4 — Al
E53-ARQC B (G RRSEV:S % B)f>>{suBs
E @ [ o SuB4 E53-ARCC @ E @ S SuB4
out2 - E53-ARDRT ut2 Q| | E53-ARDRT
Wyjscie napigciowe 2] Z DeviceNet lyiscie pradowe + [~ Ei )
12v4omA 3 acze Devicehe! 4-20 mA DC, 500 Q maks"| @ 3 Zigcze DeviceNet
ouTH Czerwony (V+) 0-20mA DC, 500 @ maks,— [ — | Czerwony (V+)
Wycio napione ‘5‘ Bay - (oah) provmerm:. 1@ |14 By (CANH
- sl - ran)
\)\fy]/sc?é) ‘;“'qu‘;::e 5 ) Niebieski (CANL) ouT1 ‘7% g H A- Niebieski ECAN ﬂ)
4-20mA DC, 500 Q maks. CLL 13 3 Czamy  (V-) IWyjécie pradowe - [ PP -e Czamy  (V-)
0-20mA DC, 500 © maks. FJ//[GIHITTJ 420MADG, S0 maks, [ F//GIH[T[/|TK]
(Przefaczanie poprzez ustawienie 0-20 mA DC, 500 Q maks.
typu wyjscia.) (Preelaczanie poprzez
ustawienie typu wyjscia.)
E53-ARQC ® E5AR-A4W-500 E53-ARCC E5AR-A4WW-500
& e B (©) o @
g = ouTa 5» I )
L= Sci il maa
ouTs @ Weiscia2 (L 1| @) Whigde pradowe Weiscie 2(K) I @
Wyjscie napieciowe A@ ejscie 2 ' : 4-20mA DC, 500  maks. o : :
12V 40 mA =4 L +L'V Y e ® 0-20mA DC, 500 Q maks. Wejscie d)) 1 ry=i ot ®
ouT3 4;@ . : : @ (Praefaczanie poprzez + . ) 7@
Wyjécie napigciowe 12V _ . | @ C\il> o S ustawienie typu wyjscia) {: o ' [\&)]|
xyirgg;u;?rqdowe a0 Wejéci; 1 i @ ours Wejscie 1(K) L e @
4-20 mA DC, 500 © maks. il N ® %T,’;i% Qs Wejscie 3() | i L=t = (®)
0-20mADC, 500 @ maks. | G v oer T LK 020 mADG, 500 @maks | v _PT_TC
(Pfﬁeiacgilf;'s) poprzez ustawienie (Prac) (Napipce) _(Termopara) (Preelaczanie poprzez ustawienie (Prac) (Napiecie) (Termparai_\
typu wyjscia, (Termomer oporony) ypuwyca) (Temormetr oporowy) JK
E5AR-PR4F-DRT E5AR-PRQ4F-DRT

E5AR-PA4F-500 E5AR-PA4F-500

— s E5AR-PA4F-500 A
—__ Wyjscia pomocnicze Wyjécia pomocnicze
ESAR-PA4F-500 B | (iscia preknivone) 24VAC/DC 1100-240VAC BICTDIEL [B]iscarenion
24VAC/DC {100240va0| | A B[C[D[E i
"r,:“r,‘ o ,_/_.:’f’ @ COM g: r’f" 1 -~ @ coMm
T.T. @ sust - ) | @)= sust
- e Zasilanie wejécia jest e o~ suB2
g:‘ 3 @ suB2 uzaleznione od modelu. i @
| Dy 1 240 VAC |
Zasilanie wejscia jest 14] @ oo 232/2%/08 (becZ :glaryzacji) 4 @ N o
anie wejscia | ®4 SUB3 e ———————— @” sus3
uzaleznione od modelu.| | 5 2 E53-ARQC i =
100 do 240 VAG =l B> suB4 i L ®1- - suB4
lub 24 VAC/DC 6 M~ \\
(bez polaryzacji) 1 E53-ARDRT 0UI4' o 1 E53-ARDRT
Wyjcie napigciowe o .
2 Ztacze DeviceNet 12V 40 mA Z::qcze Dewo(e\;\lit
Czerwony (V+) ouT3 zerwony (V+
3 4 3 ’
Biaty (CANH) Wyjécie napigciowe + Bialy (CANH)
4 - (Ekcan) 12V 40 mA lub 4 - (Bken)
Niebieski (CAN L) Wyiscie pradowe 5 Niebieski (CAN L)
5 Czamy (V) 420 mA DC, 5000 maks Caamy (V)
6 0-20 mA DC, 500 Q maks, 6 . .
/F GIHITTJ = i;pr‘zlemgzir;ij poprzez ustawienie | | GlH[1]J
i ' W
E53-ARRR E5AR-PA4F-500 E53-ARRR ESAR-PA4F-500
Potencjometr 0, @ @ Potencjometr [e) ®
[~ Wyjsci W [75v]
o w yjscie
@Wy}solg . @ @ przekaZnikowe @
@przekaznlkowe c @ =250 VAC 1A Y ®
®§JAVAC TA . : : | ouT2 f®ﬂ/Zamkniete s : ] @
ouT2 @ /Zamknigte| | |1 15 @ @+ (\D_» e L]
Ll = S = i 1
© i :zC@ (] o Y e
[ 3 ; ; : = i/ warte : ] !
OUT1I=+ /Otwarte ET I —® ®\ P e
® I v et Tc LK F U L )K
LI rac) (Napieci ermopara)
F RN ) Gemaner ooy
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Wymiary
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Uwaga: Jezeli nie zaznaczono inaczej, wszystkie wymiary podane sg w mm.

‘ 96

Holl

SsuB1 suB2 SuB3 sus4

GUTT OUT2 OUTs OUTA STOP RSP

v ||| O || R || ¥ || A
=EEEEE |

E5AR

o
Wyciecia w $ciance

st —|

‘ 110 min.

L

120

min.

92408 _

Uszczelnienie gumowe
(oferowane osobno)

Y92S-P4 (dla E5AR)

Zalecana grubo$¢ panelu wynosi 1 do 8 mm.

Montaz grupowy nie jest mozliwy. (Nalezy zachowac¢
podany odstep montazowy pomiedzy regulatorami.)

W przypadku zamontowania dwdch lub wigcej
regulatoréw nalezy zadbac¢ o to, aby temperatura
‘ otoczenia nie przekroczyta dopuszczalnej
temperatury pracy, wyszczegolnionej w danych
technicznych.

Uszczelnienie gumowe, ktére ulegto zaginieciu
albo jest uszkodzone mozna zamoéwi¢ przy
uzyciu nastepujacego numeru modelu:
Y92S-P4.

(W zaleznosci od $rodowiska pracy moze
wystgpi¢ pogorszenie jakosci, skurczenie sie
lub stwardnienie uszczelnienia gumowego,

w celu zapewnienia poziomu zabezpieczenia
przed wodg, wyszczegdlnionego w NEMA4,
zalecana jest okresowa wymiana.)

Uwaga: Uszczelnienie gumowe jest dostarc-

zone z regulatorem.

Ostona zaciskow (oferowana osobno)

E53-COV14 (dla E5AR)

©
a

LU
=)

(—

—)

—

(—

]
]

H
[

=

* Warto$ci w nawiasach dotycza

regulatoréw kompatybilnych z DeviceNet.

Ostona zaciskéw (E53-COV14; osobne zamdwienie)

Wymiar zacisku "crimp": M3

Regulatory kompatybilne z DeviceNet, panel tylny

Arkusz etykiet modutu
(nabywane osobno)

Y92S-L1

UNIT LABEL

Wskazniki MS/NS
Gora: MS
Dot NS

Ztacze transmisyjne DeviceNet
Stuzy do podigczenia przewodow
transmisyjnych DeviceNet.
Zasilanie urzadzen DeviceNet
odbywa sie takze za
posrednictwem tego ztacza.
Ztgcze wykorzystywane

w regulatorach kompatybilnych

z DeviceNet-to FKC 2.5/5-STF-
5.08 AU M (PHOENIX
CONTACT).
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Regulatory cyfrowe

ESER

OomRroN

Seria E5ER regulatoréw cyfrowych oferuje

duza szybkosé, wysoka precyzje, wielokrotne

wel/wy (1/0) oraz 5-cyfrowy, 3-rzedowy

wyswietlacz LCD o wysokiej jasnosci

optycznej.

« Krotki okres czasu pobierania probek 50 ms umozliwia uzycie
w aplikacjach wymagajacych szybkiej odpowiedzi.

* Dane PV, SP i MV sg przedstawiane rownoczesnie w 3 -rzedo-
wym, odwréconym wyswietlaczu LCD z podswietlaniem.

» Regulacja wielopunktowa, regulacja kaskadowa i regulacja

proporcjonalna mozliwe sg przy uzyciu pojedynczego regulatora.

* Podczas uzywania modeli z funkcjami tacznosci, poczatkowe
ustawienia moga zostac pobrane, a nastepnie moga zosta¢
natozone jako maska, przy uzyciu oprogramowania wspoma-
gajacego (Thermo Tools).

» Posiada funkcje kalkulacyjne jako standard (np., obliczenie
pierwiastka kwadratowego i usrednienie wykresu famanego).

+ Konfiguracja i monitorowanie transmisji danych DeviceNet moze
by¢ wykonane bez specjalnego programowania.

Struktura oznaczania modelu

B Oznaczanie modelu:
E5SER-JJJJJ0000-000]

123456789 10
1. Wartosci state/program
Brak: wartosci state
2. Metoda sterowania
Puste: Standard lub sterowanie grzania/chtodzenia

P: Regulacja pozycyjno-proporcjonalna
3. Wyjscie 1
R: Wyjscia przekaznikowe DPST-NO
Q: Wyjscia impulsowo-napieciowe i impulsowo-napigciowe/
pradowe
C: Prad i wyjscia pragdowe
4. Wyjscie 2
Puste: brak
R: Przekaznik
Q: Wyjscia impulsowo-napigciowe i impulsowo-napieciowe/
pradowe
C: Prad i wyjscia pradowe

. Wyjscia pomocnicze

Puste: brak
4: wyjscia przekaznikowe 4PST-NO
T 2 wyjscia tranzystorowe

. Funkcja opcjonalna 1

Puste: brak
3: komunikacja RS-485

. Funkcja opcjonalna 2

Puste: brak
D: 4 wejscia zdarzenia

. Wejscie 1

B: Wejscie wielokrotne i 2 wejscia zdarzen
F: Wejscie wielokrotne i FB (wejscie potencjometryczne)
W: Wejscie wielokrotne i wejscie wielokrotne

. Wejscie 2

Puste: brak
W: Wejscie wielokrotne i wejscie wielokrotne

10.Metoda transmisji danych

Puste: brak
FLK: RS-485 (CompoWay F/MODBUS)
DRT: DeviceNet
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Informacje dotyczace zamawiania
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B Regulatory cyfrowe

Regulatory standardowe

Wymiar Typ Tryb regulacji Wyjscia (sterowanie/ Funkcje opcjonalne

sterowania przesylanie) Wyjscia |Wejscia| Trans-

pomocnicze| zdarze- | misje
(SUB) nia szere-
gowe

Model

48 x96 |[Sterowanie |Sterowanie standardowe z pojedyncza 2 punkty: Impulsowo- (4 2 Nie
mm (1 petla) petlg sterowanie grzania i chtodzenia z poje- | napieciowe i impulso-
dyncza petla wo-napieciowe/
pradowe

2 punkty:

Pradowe i pragdowe

E5ER-Q4B

E5ER-C4B

2 punkty: Impulsowo- RS-485
napigciowe i impulso-
wo-napieciowe/
pradowe

2 punkty:

Pradowe i pragdowe

2 punkty: Impulsowo- |2 6
napieciowe i impulso- |(zob. uwaga
wo-napieciowe/ 3)

pradowe

2 punkty:

Pradowe i pragdowe
4 punkty: Impulsowo- |4 2
napieciowe, impulso-
wo-napieciowe/
pradowe i prgdowe
(2 punkty)

E5ER-Q43B-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5ER-C43B-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5ER-QT3DB-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5SEAR-CT3DB-FLK
(Zob. uwaga 2.)

E5ER-QC43B-FLK

Sterowanie | Sterowanie standardowe 2-petlowe 2 punkty: Impulsowo- |2 4 RS-485
2-petlowe Sterowanie grzania i chtodzenia z poje- napieciowe i impulso- |(zob. uwaga
dyncza petla wo-napigciowe/ 3)
Sterowanie kaskadowe z pojedyncza petla |pradowe
Sterowanie z pojedyncza petlg ze zdalng SP|5 punkty:
Sterowanie proporcjonalne z pojedynczg Pradowe i pradowe
petia

ESER-QT3DW-FLK

ESER-CT3DW-FLK

Sterowanie | Sterowanie pozycyjno-proporcjonalne Wyijscie przekazniko- |2 4 Nie
pozycyjno- |z pojedyncza petla we (1 otwarte, (zob. uwaga
proporcjo- 1 zamknigte) 3)

ESER-PRTDF

naine Wyjsécie przekazniko- |4 Nie RS-485
(1 petla) we (1 otwarte,

1 zamknigte)

i 1 wyjscie (przesyta-
nie) pradowe (1 punkt)

E5ER-PRQ43F-FLK

Uwaga: 1. W przypadku zaméwienia nalezy okresli¢ dane dotyczace zasilania. Numery modeli dla 100 do 240 VAC réznig sie od tych dla 24 VAC/VDC.

2. Te modele sg tylko dla 100 do 240 VAC.
3. Wyjscia pomocnicze sg wyjsciami tranzystorowymi.
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OMmRON
Regulatory kompatybilne z DeviceNet

Wymiar Typ Tryb regulaciji ( Wyjscia ’ Funkcje opcjonalne Model
sterowania sterowanie P Py
. Scia |Wejscia| Trans-
przesytanie) po‘mgcnicze zd;rze- misja
(SuB) nia |Device
Net
48 £ 96 Sterowanie | Sterowanie standardowe z pojedyncza petla |2 punkty: Impulsowo- |2 (zob. 2 Tak ESER-QTB-DRT
mm (1 petla) sterowanie grzania i chtodzenia z poje- napieciowe Impulso- |uwaga 2.)
dyncza petla wo-napieciowe/
pradowe
2 punkty: Pradowe E5ER-CTB-DRT
Pradowe
Sterowanie | Sterowanie standardowe 2-petlowe 2 punkty: Impulsowo- |2 (zob. Brak Tak E5SER-QTW-DRT
2-petlowe Sterowanie grzania i chtodzenia z poje- napieciowe Impulso- |uwaga 2.)
dyncza petla wo-napieciowe/
Sterowanie kaskadowe z pojedyncza petla |pradowe
Sterowanie standardowe z pojedyncza petla |5 punkty: Pradowe E5ER-CTW-DRT
ze zdalng SP Pradowe
Sterowanie proporcjonalne z pojedyncza
petia
Sterowanie | Sterowanie pozycyjno-proporcjonalne Wyjscie przekazniko- |2 (zob. Brak Tak ESER-PRTF-DRT
pozycyjno- |z pojedyncza petlg we (1 otwarte, uwaga 2.)
proporcjonal 1 zamkniete)
ne (1 petla)

Uwaga: 1. W przypadku zamoéwienia nalezy okresli¢ dane dotyczace zasilania. Numery modeli dla 100 do 240 VAC r6znig sie od tych dla 24 VAC/VDC.
2. Wyjscia pomocnicze sg wyjsciami tranzystorowymi.

Wyniki przegladu

Whyniki przegladu moga zosta¢ zamowione réwnoczesnie z regulatorem
cyfrowym zgodnie z nastgpujagcym numerem modelu:

Raport przegladu (oferowany osobno)

Opis Model

Raport przegladu dla ESER ES5ER-K

Ostona zaciskéw (oferowana osobno)
Opis Model

Ostona zaciskow dla ESER E53-COV15
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B Parametry znamionowe

Parametr

Napiecie zasilania
(zob. uwaga 1.)

100 do 240 VAC, 50/60 Hz 24 VAC, 50/60 Hz; 24 VDC

Zakres napiec¢ zasilania

85% do 110% znamionowego napigcia zasilania

Pobér mocy

17 VA maks. (z obcigzeniem. maks.) | 11 VA/7 W maks. (z obcigzeniem. maks.)

Wejscie czujnika (zobacz uwaga 2.)

Termopara: K, J, T,E,L,U,N,R, S, B, W

Platynowy termometr oporowy: Pt100

Wejscie pradowe: 4 do 20 mA DC, 0 do 20 mA DC (wiaczn. ze zdalnym wejéciem SP)

Wejscie napieciowe: 1 do 5 VDC, 0 do 5 VDC, 0 do 10 VDC (wiaczn. ze zdalnym wejsciem SP)
(Impedancja wejsciowa: 150 Q dla wejscia pradowego, ok. 1 MQ dla wejscia napieciowego)

Wyjscie sterujace |Wyjscie
napigciowe
(impulsowe)

12 VDC, 40 mA maks. z obwodem zabezp. przed zwarciem
(ESAR-QQLIWW-L1: maks. 21 mA)

Wyjscie pradowe

0 do 20 mA DC, 4 do 20 mA DC; obcigzenie: 500 Q maks. (wtaczn. z wyjSciem przesylania)
(rozdzielczo$¢: ok. 54 000 dla 0 do 20 mA DC; ok. 43 000 dla 4 do 20 mA DC)

Wyijscie
przekaznikowe

Typ sterowania pozycyjno-proporcjonalnego (otwarcie, zamkniecie)
N.O., 250 VAC, 1 A (wiaczn. z pradem rozruchowym)

Wyjscie pomocnicze

Wyijscie przekaznikowe

N. O., 250 VAC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne)

Wyjscie tranzystorowe

Maks. napiecie obciazenia: 30 VDC; Maks. prad obciazenia: 50 mA; napiecie szczatkowe: 1,5 V maks.;
prad uptywu: 0,4 mA maks.

Wejscie potencjometryczne

100 Q do 2,5 kQ

Wejscie zdarzenia |Styk

Wejscie ON: 1 kQ maks.; OFF: 100 kQ min.

Brak styku

Wejscie ON: napiecie szczatkowe 1,5 V maksimum.; OFF: Prad uptywu 0,1 mA maks.

Zwarcie: Ok. 4 mA

Zdalne wejscie SP

Zobacz informacje na wejsciu czujnika.

Wyjscie przesytania

Zobacz informacje na wyjsciu sterujgcym.

Metoda sterowania

Sterowanie 2-PID lub ON/OFF

Metoda ustawiania

Ustawianie cyfrowe przy uzyciu przyciskdw panelu czotowego albo ustawianie przy uzyciu portu
szeregowego

Rodzaj wskaznika

7-segmentowy wyswietlacz cyfrowy i wskaznik z pojedynczym swieceniem
Wysokos¢ znaku
wyswietlacza nr 1: 9,5 mm; wyswietlacz nr 2: 7,2 mm; wyswietlacz nr 3: 7,2 mm

Inne funkcje

Zalezne od modelu.

Temperatura robocza otoczenia

—10 do 55°C (bez oblodzenia lub kondensaciji)
Przez 3 lata gwarantowanej eksploatacji: —10 do 50°C (bez oblodzenia i kondensacji)

Wilgotnos¢ srodowiska pracy

25% do 85%

Temperatura sktadowania

—25 do 65°C (bez oblodzenia i kondensacji)

Uwaga: 1. Napiecie zasilania (np., 100 do 240 VAC lub 24 VAC/VDC) zalezne od modelu. Nalezy pamieta¢ o wyszczegdlnieniu wymaganego typu
podczas zamawiania.
2. Regulator zaopatrzony jest w wielokrotne wejscie czujnikowe. Wejscie sygnatu temperatury lub wejscie analogowe mozna wybra¢ przy
uzyciu przetacznika ustawien rodzaju wejscia. Miedzy zasilaniem a zaciskami wejsciowymi, zasilaniem a zaciskami wyjsciowymi, zaciskami
wejsciowymi a zaciskami wyjsciowymi umieszczono izolacje.
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W Zakresy wejsciowe
E5ER posiada wejscia wielokrotne. Ustawienie domysline to 2 (termopara typu K, —200,0 do 1300,0°C lub —300,0 do 2300,0°F).

Wejscie platynowego termometru oporowego

Wejscie Pt100
Zakres °C —200,0 do 850,0 |-150,0 do 150,0
°F -300,0 do 1500,0 (199,99 do 300,0
Ustawienie 0 1
Minimalna jednostka ustawienia 0,1 0,01
(SP i alarm)
Przetacznik ustawiania typu wejscia | Ustawiony na bl
TCPT. st
Wejscie termopary
Wejscie K J T E L U N R S B w
Zakres [°C  |-200,0do |-20,0do [-100,0do |-20,0do (-200,0do |0,0do |-100,0do (-200,0do -200,0do |0,0do [{0,0do |100,0do [0,0 do
1300,0 [500,0 |850,0 400,0 |400,0 600,0 |850,0 400,0 1300,0 [1700,0 (1700,0 |1800,0 |2300,0
°F -300,0do {0,0do |-100,0do |0,0do |-300,0do|0,0do |-100,0do {-300,0do {-300,0do |0,0do |0,0do {300,0do |0,0 do
2300,0 |900,0 |1500,0 (750,0 |700,0 1100,0 [1500,0 |700,0 2300,0 |3000,0 |3000,0 {3200,0 |4100,0
Ustawienie |2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14
Minimalna 0,1
jednostka
ustawienia
(SP i alarm)
Przetacznik |Ustawiony na Tepr
ustawiania |TC.PT. o
typu wejscia AL
Wejscie pradowe/napieciowe
Wejscie Prad Napiecie
Zakres 4-20 mA 0-20 mA 1do5V 0do5V 0do10V
Ustawienie 15 16 17 18 19
Przelacznik Ustawiony na repr
ustawiania typu ANALOG. Mo
wejscia ANALOG
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B Charakterystyka

Doktadnos¢ wskazan

Wej$cie termopary z kompensacjg zimnego ztacza: (+0,1% wartosci PV lub £1°C, ktérykolwiek jest wigkszy) +1 cyfra maks. (zob. uwaga 1.)
Wejécie termopary bez kompensacji zimnego ztacza: (+0,1% warto$ci zakr. skali lub £1°C, mniejsza z warto$ci) 1 cyfra (zob. uwaga 2.)
Wejscie analogowe: +0,1% zakr. skali 1 cyfra maks.

Wejscie platynowego termometru oporowego: (£0,1% wartosci PV lub £0,5°C, wigksza z wartosci) £1 cyfra maks.

Wej$cie potencjometryczne pozycyjno-proporcjonalne: 5% zakr. skali +1 cyfra maks.

Tryb regulaciji

Sterowanie standardowe (sterowanie grzania lub chfodzenia), sterowanie grzania/chtodzenia, sterowanie standardowe ze zdalnym SP (tylko 2-wej$ciowe
modele), sterowanie grzania/chtodzenia ze zdalnym SP (tylko modele 2-wejsciowe), sterowanie standardowe kaskadowe (tylko 2-wejsciowe modele),
kaskadowe sterowanie grzania/chtodzenia (tylko 2-wejsciowe modele), sterowanie proporcjonalne (tylko modele 2-wej$ciowe), sterowanie pozycyjno-
proporcjonalne (tylko modele regulatoréw ze sterowaniem zaworu)

Czas sterowania

0,2 do 99,0 s (w jednostkach 0,1 s) dla czasowo-proporcjonalnego wyjscia sterujgcego

Pasmo proporcjonalne (P)

0,00% do 999,99% zakr. skali (w jednostkach 0,01 % zakr. skali)

Czas catkowania (l)

0,0 do 3.999,9 s (w jednostkach 0,1 s)

Czas rézniczkowania (D)

0,0 do 3.999,9 s (w jednostkach 0,1 s)

Histereza

0,01% do 99,99% zakr. skali (w jednostkach 0,01 % zakr. skali)

Wartos¢ kasowania
recznego

0,0 % do 100,0 % (w jednostkach 0,1 % zakr. skali )

Zakres ustawien alarmu

—19,999 do 99,999 EU (zob. uwaga 3.)
(Pozycja punktu dziesigtnego zalezy od typu wejécia i ustawien pozyciji punktu dziesigtnego.)

Czas probkowania wejscia

50 ms

Rezystancja izolacji

20 MQ min. (przy 500 VDC)

Wytrzymatos¢
dielektryczna

2.000 VAC, 50/60 Hz przez 1 min (migdzy natadowanymi zaciskami o réznej polaryzacji)

Odpornos¢ na wibracje

10 do 55 Hz, 20 m / s? przez 10 min, kazda w kierunkach X, Y i Z

Odpornos¢ na wstrzasy

100 m/s?, 3 razy kazda w kierunkach w X, Y i Z

Prad rozruchowy

Modele 100 do 240 VAC: 50 A maks.
Modele 24 VAC/VDC: 30 A maks.

Ciezar

E5AR:
Tylko regulator: Ok. 450 g; Uchwyt montazowy: Ok. 60 g; Ostona zaciskéw: Ok. 30 g
E5ER:
Tylko regulator: Ok. 330 g; Uchwyt montazowy: Ok. 60 g; Ostona zaciskéw: Ok. 16 g

Stopien ochrony

Panel czotowy: NEMA4X do uzytku w pomieszczeniach zamknietych (ekwiwalentny z IP66); Obudowa tylna: IP20; Zaciski: IPO0

Zabezpieczenie pamieci

Pamie¢ trwata (liczba wpiséw: 100.000)

Stosowane normy

UL3121-1, CSA C22.2 No. 1010-1
EN61010-1 (IEC61010-1): Stopien zanieczyszczenia 2/kategoria przepigcia 2

EMC

EMI: EN61326
Emitowana interferencja
Natezenie pola elektromagnetycznego:

EN55011 Grupa 1 Klasa A
Napigcie migdzyzaciskowe szumu:

EN55011 Grupa 1 klasa A

EMS: EN61326

Odpornos$¢ ESD: EN61000-4-2: 4 kV wytadowanie kontaktowe (poziom 2)
8 kV wytadowanie w powietrzu (poziom 3)

Odpornos¢ elektromagnetyczna: EN61000-4-3: 10 V/m (modulacja amplitudy, 80 MHz to 1 GHz,
1,4 GHz do 2 GHz) (poziom 3)

Odporno$¢ na szum mieszany: EN61000-4-4: 2 kV linia zasilajaca (poziom 3)
2 kV linia wyjSciowa (wyjscie przekaznikowe) (poziom 4)
1 kV linia pomiarowa, linia sygnatowa I/0 (poziom 4)
1 kV linia transmisyjna (poziom 3)

Odpornos¢ na zakiécenia przewodzone: EN61000-4-6: 3V (0,15 do 80 MHz) (poziom 3)

Odpornos¢ na przepiecia: EN61000-4-5: 1 kV linia do linii (zasilanie i linie wyjscia) (poziom 2)
2 kV linia do uziemienia (linia zasilajgca, linia wyjsciowa
(wyjécie przekaznikowe) (poziom 3)

QOdpornos¢ na zaktocenia

elektromagnetyczne zasilania: EN61000-4-8: 30 A/m (50 Hz) pole ciagte

Odpornos¢ na spadek/przerwanie napigcia: EN61000-4-11: 0,5 cyklu, 100% ( napigcie znamionowe)

Uwaga: 1. Termopara typu K, T, lub N przy —100°C maks.: £2°C +1 cyfra maks.

Termopara typu U albo L: £2°C +1 cyfra maks.
Termopara typu B przy 400°C maks.: Bez okreslenia doktadnosci.
Termopara typu R lub S przy 200°C maks.: £3°C +1 cyfra maks.
Termopara typu W: (£0,3% wartosci PV lub £3°C, wigksza z wartos$ci) 1 cyfra maks.

2. Termopara typu U albo L: +1°C +1 cyfra
Termopara typu R lub S przy 200°C maks.: £1,5°C +1 cyfra

3. "EU" (jednostka inzynierska) reprezentuje jednostke po skalowaniu. Jesli uzyty zostat czujnik temperatury to jest to °C lub °F.

B Dane techniczne transmisj

Port szeregowy RS-485

Potaczenie $ciezki transmisji

Punkty wielokrotne

Metoda transmisji danych

RS-485 (dwuprzewodowy, potdupleks)

Metoda synchronizacji

Synchronizacja start-stop

Szybkos¢ transmisji

9 600, 19 200 lub 384 000 b/s

Kod transmisji

ASCII (CompoWay/F), RTU (Remote Terminal Unit) (MODBUS)

Dtugos¢ bitu informacyjnego

7 lub 8 (bit)

Dtugosé bitu stopu

1 lub 2 (bit)

Wykrywanie usterek

Parzystos$¢ pionowa (brak, parzysty, nieparzysty)
Znak kontroli bloku (BCC)
Format danych synchronizacji start-stop

Sterowanie przeptywem Brak
Interfejs RS-485
Funkcja powtarzania Brak
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Parametr

Dane techniczne

Protokdt komunikacyjny

Zgodny z DeviceNet

Funkcje transmis;ji
danych

Zdalna komunikacja
welwy (I/0)

* Potgczenia typu "master-slave" (tryb wywotania, bit-strobe, COS lub cyklicznie)
* Zgodny z danymi DeviceNet.

Przyporzadkowanie
welwy (I/0)

* Mozliwo$¢ przyporzadkowania réznych danych I/O z konfiguratora.

* Mozliwo$¢ przyporzadkowania réznych danych, jak np. parametry specyficzne dla DeviceNet
oraz obszar zmiennych regulatora cyfrowego.

* Do 2 blokéw dla obszaru IN, cato$¢ do100 stow.

« Jeden blok dla obszaru OUT, do 100 stéw (pierwsze stowo jest zawsze przyporzadkowane do
bitow zezwolenia wyjscia).

Transmisja wiadomosci

* Transmisja wiadomosci jawnych

* Mozliwos¢ wystania polecen transmisji CompoWay/F (polecenia sa wysytane w formacie wiado-
mosci jawnych).

Format potaczenia

Kombinacja potaczenia wielopunktowego i rozgateznego (dla linii dalekosieznych i dotaczanych)

Szybkos$¢ transmisji

DeviceNet: 500, 250, lub 125 kb/s, lub automatyczna detekcja szybkosci transmisji urzadzenia
nadrzednego (master)

Nosniki transmisyjne

Specjalne przewody 5-zytowe (2 linie sygnatowe, 2 linie zasilania, 1 linia ekranujaca)

Zasieg transmisji

Catkowita dlugos¢
linii dotaczanej

Szybkos$¢ transmisji | Dlugos¢ sieci Dtugos¢ linii dotaczane;j

500 kb/s maks. 100 m (maks. 100 m) | maks. 6 m maks. 39 m
250 kb/s maks. 250 m (maks. 100 m) | maks. 6 m maks. 78 m
125 kb/s maks. 500 m (maks. 100 m) | maks. 6 m maks. 156 m

Wartosci zamieszczone w nawiasach dotyczg cienszych przewoddw.

Napiecie zasilania

Zasilanie DeviceNet: 24 VDC

Dopuszczalny zakres napiecia

Zasilanie DeviceNet: 11 do 25 VDC

Pobor pradu

maks. 50 mA (24 VDC)

Maksymalna ilos¢ weztow, ktére mogg zostaé
potaczone

64 (wiacznie z konfiguracja, jezeli jest wykorzystywana)

Maksymalna ilo$¢ urzadzen podrzednych 63
(slave), ktére moga zostaé potaczone
Kontrola btedéw Wykrywanie btedéw CRC

Zasilacz

Zasilanie dostarczane ze ztacza komunikacyjnego DeviceNet.
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Zaciski potaczeniowe

B E5ER potaczenia regulatora standardowego

E5SER-Q4B E5SER-C4B

E5ER-AB -500 B E53-ARR4 ESER-AB -500 E53-ARR4
Wyjécia pomocnicze 24VAC/DC ; 100-240 VAC 1 Wyjécia pomocnicze
B | (wyiscia przekaznikowe) — ! B | (wyiscia przekaznikowe)
RO com T~ T @ 2. @) com
< | @ suBt q: (@) - suBt
il || @ sue2 ‘ @ suB2
Zasilanie wejscia >N Zasilanie wej$cia >N
jest uzaleznione od @ CoM jest uzaleznione od @ CoMm
100 o 240 VAC i | |®esuss 100 do 240 VAC B> suBs
lub 24 VAC/DC SuBs lub 24 VAC/DC >l sUB4
(bez polaryzaciji) @A’ (bez polaryzaciji) @4
_JMeIBIEY _JfeIiEY
E53-ARQC E5ER-AB -500 E53-ARCC E5ER-AB -500
Wejscia zdarzenia Wejscia zdarzenia
PR R
out2 EV2 ool e BV2 [aom| @)

T . yiscie pradowe —
Wyjscie napigciowe COM @ 4-20 mA DC, 500 Q maks. + COM @
12V 40 mA . @ 0-20 A DC, 500 Q maks._— M @
ouT1 JI“ = : ' (Przefaczanie poprzez d: : : '

Wyjécie napigciowe =) - 6 ustawienie typu wyjscia) o+ L= P - @
12V 40 mA lub =L g Ci ouTt Caeling i :7
Whiscie pradowe i—+L’1 ® Wyjcie pradowe 3—+L>3 >®
4-20 mA DC, 500 Q makc, . E 4-20 mA DC, 500 © maks. L E
0-20 mA DC, 500 Q maks. | v PT TCLE=] 0-20mA DCY 500 Q maks. | \ PT(T TC
i Pr (Napieci ! ) . Prad) (Napigcie) [lermopara)
:sze;zizzi:e) poprzez ustawienie (Prad) ((Taepr:ig;)etr g;m?fa) (Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjécia.) (Prac) ((Taepr;%m)e“ oporwr;) )
E5ER-Q43B-FLK E5ER-C43B-FLK
E5ER-AB -500 E53-ARR4 E5ER-AB -500 E53-ARR4
100:240VAC __ Wyiscia pomocnicze 100-240VAC B | wyjiscia pomocnicze
B | (wyiscia przekaznikowe) 1 o B | (wyiscia przekaznikowe)
@: > @] CoMm @: i =@ com
B [ (@ B [ |
2| @) suB2 2| @)oo suB2
51 @ COM 5l @ COM
E53-ARQC3 = - = -
a B <D 5 (B)ro o suB3 5 (B)ro o suB3
RS-485 =
) s SUB4 s SUB4
ouT2 A(-) = @ 1 @* 1 @*
Wyjscie napieciowe | N
12V 40mA _ ® z 2
our <@ ||s 3
Wyjscie napigciowe 4
v om0 4 4
Wyjscie pradowe -
4-20mA DC, 500 Q maks. @ 5 5
0-20 mA DC, 500 Q maks. 6. A 6]z A
(Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjscia.) CID[E ~ CID[E
E5ER-AB -500 E53-ARCC3 E5ER-AB -500
Wejécia zdarzenia + Wejécia zdarzenia
EVA oD Rs-a8s 2] ® EVi oD
EV2 o on| (D) out2 AD==@ EV2 o om| (D)
— Wyjscie pradowe + =]
com ® 20 mA DG, 500 Q maks, ™ 1@ com ®
+ o ' . >N 0-20 mA DC, 500 Q maks. = ! ! : [~
(ﬁ ; : @ (Przefaczanie poprzez 47@ (ﬁ ; : @
| S U ustawienie typu wyjscia.) 4‘;@ | S Ui
L« ©) auri g L ®
e i ® Wyjscie pradowe -=1® e >1®
| v PT Tc|E 4-20 mA DC, 500 Q maks, C | v PT T E
(Prac) (Napigcie) ~ (Termopara) 0:20 mA DC, 500 0 meks. w1 | |(Prad) (Napiecie) (Term(?para)
(Termometr oporowy) (Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjscia.) (Termopara oporowy)
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ESER-QT3DB-FLK ESER-CT3DB-FLK

E5ER-AB-500 E53-ARB4 E5ER-AB -500 E53-ARB4
100-240 VAC B 100-240 VAC B
. Wejscia Wejscia
Q» zdarzenia @ q: ~— zdarzenia ®
EV3 =2 12} EV3 =2
® & ®
@) n @)
E53-ARQC3 | ® E53-ARCC3 15 ®
Rs-485 20 ® Rs-485 2 N 6 ®
a0 our2 A6 4
Wyjécie napigciowe x Wiiscie pradowe & o™ i
12V 40 mA _ 4-20mADC, 500 Q maks. _ 4
outt 0-20 mA DC, 500  maks: 3 :
Wyjécie napigciowe 4 (Przefaczanie poprzez 4 H
12V 40mAlub ustavienie typu wyjscia) 45 i
W?ifa‘e o S andis o - 5/ |
20 mA L, 500 €2 maks. IWhyscie pradowe i
¢-20mA DG, 5000 maks { 420mADC, 500 Qmeks 6/
(Przetaczanie poprzez ustawienie " - y d e
0-20mA DC, 500 Q maks
typu wyjscia.) DIE " ! . - S D|E
Przelaczanie poprzez ustawienie typu wyjécia.)
E53-ART2 E5ER-AB -500 E53-ART2 E5ER-AB -500
Wyici We]s'ciaE%/d1arzema ® Wici Wejs'ciaE%/c{arzenia ®
yjscia o lyj$cia |
pomocnicze @ Evo =N pomocnicze @ Evo =N
(wyjscia @ o @ (wyjscia @ o @
tranzystorowe) N> coM @ tranzystorowe) M coM @
SUBT ®) jj el suB1 *j.j e
—@ Cg_,s _9 i % =@, ®: B %
- T CER 1B TETCE
s 0] e suez”_{l e
) I v pr TCLE D I v et TclE
= (Prad) (Napiecie) ~(Termopara) — (Prad) (Napigcie) ~(Termopara)
(Termometr oporowy) (Termometr oporowy)

E5ER-QC43B-FLK
ESER-AB-500 | E53-ARR4
24 VAC/DC ;100-240VAC —__ Wyjécia pomocnicze
EIEIN B | (wyiscia przekaznikowe)
T.T.i @: @ coMm
Zasilanie wejécia jest
uzaleznione od modelu. ®A] SUBt
100 do 240 VAC lub | o~ suB2
24 VAC/DC (bez polaryzacji) %
—_——— COM
E53-ARQC3
B =@ |©p=~suea
RS-485 = ® SUB4
. MO*1@ =
Wyjscie napieciowe <t®
12V 40 mA _—=
ouTt 1@
Wyjcie napieciowe "
12V 40 mA lub “+1®
Wyjscie pradowe e
La0hoe 5000 niie | ©)
0-20mA DC, 500 2 maks. | C
(Przetaczanie poprzez ustawienie - =
ttypu wyjscia.) D|E
E53-ARCC E5ER-AB -500
Wejscia zdarzenia
O ORI Tl (D)
out2 ® EV2 [ o»l(2)
Wyjscie pradowe + ] =
420 mA DC, 500 @ maks*(3) coMm ®
0-20 mA DC, 500 Q maks. - | + . \ 1
(Przetaczanie poprzez @ é : : : @
ustawienie typu wyjécia.) _+ | U= =
outt _ ®7 }I : ¢ —®
Wyjscie pradowe ~1® : (B il >~®
4-20 mA DC, 500 Q maks. D E
0-20 mA DC, 500 2 maks. P Naeciol (Tame,
(Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjécia.) (Prad) ( é‘:ﬁgﬁ‘)e" gﬁmm)
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E5ER-QT3DW-FLK (sterowanie 2-petlowe)

E5ER-AW -500

& {4 &

24 VAC/DC ! 100-240VAC

r=7 | E53-ARB4

Wejscia
zdarzenia

E5ER-AW -500

24 VAC/DC ! 100:240VAC

e {{ &

E5ER-CT3DW-FLK (sterowanie 2-petlowe)

E53-ARB4

Wejscia
zdarzenia

OomRrRonN

[B] [B]
Zasilanie wejscia jest 3 @ Zasilanie wejscia jest EV3 NG @
uzaleznione od modelu. 3 [ uzaleznione od modelu. 3 [
100 do 240 VAC lub i ©l 100 do 240 VAC lub = BV (@)
24 VAC/DC (bez polaryzacji)| |4 @ 24 VAC/DC (bez polaryzacji)| |4 ; EV5 @
E53-ARQC3 15 1B ES3-ARQC3 15 1®)
Rs-485 20 6| _ ® RS-485 BMH@ 6 ®
A) 7 A=) =
ouT2 o W ouT2 =@ 4
Wyjécie napigciowe o™ Wyjécie napigciowe é@ o
12V 40 mA 12V40mA =
ouTs 3 ouT 1@ 3
Wyjécie napigciowe Wyjscie napigci =N
12V 40 mA lub 4 12V 40 mA lub <+7® 4
Wyjscie pradowe Wyjscie pradowe =] @
420mADC, 500 0mas [ ] || |5 420mA DC, 500 @ . e 5
0-20 mA DC, 500 Q maks. 6 0-20 mA DC, 500 Q maks. 6 :
F ie poprzez ‘ 2 (Pr: iie poprzez / PP L
{ypu wyjécia.) D { E\ typu wyjscia.) D E\
E53-ART2 E5ER-AW -500 E53-ART2 E5ER-AW -500
+ +
Wyiscia & s O Wyiscia e O]
pomocnicze @ Wejscie 2 1—»3}»3 i @ lpomocnicze @ Wejscie 2 1_>3—F.3 Lo @
(wyjscia @ : ' ¢ & (wyjécia @ : ' ¢ =
tranzystorowe) = JPH DX @ tranzystorowe) = 1—+L>: X @
<+® |:V“PT“ ch@ 4*‘@ +|“ V! PT! TC®
suBt _ 7:\;1 T Y suBt1 —] Y
@, Wejscie 1 L1 L‘—»i { B @ Wejécie 1wt I—»i )
R S : = -~ ; . =
sus2 " _ %jj . :+ ® susz %jj R, ; ®
I v prTc LE I v pr TC LE
LD| (Prad) (Napiecie) (Termopara) D (Prad) (Napiecie) (Termopara)
(Termometr oporowy) (Termometr oporowy)
ESER-PRTDF E5ER-PRQ43F-FLK
E53-ARB4 E5ER-PAF -500 E53-ARR4
E5ER-PAF -500 = H - §
24VAG/DG | 100240VAC Wejscia  [-B BAVACIDC 100-240VAC | [3] BT o o
f»f»: n zdarzenia @ @: ™ - @
H [~ : CoM
T, o i = 1]
- EV3 o ov| T = - =
zﬁs”a.ni.e wejécia jest 3 e, @ gssr:izlsll\:\/e|scla jest uzaleznione i = ®4 SUBT
uzaleznione od modelu. 113 BV (@) 100 do 240 VAC Iub 24 VACIDC | |4 i ||@hetsuse
24 VAC/DC (bez polaryzacii)|| 4 EV5 (oo @) (bez polaryzacji) 5 T @ com
EVe o E53-ARRR3 | =
E53-ARRR % com % B<HD 6| L. ||@pejsuss
_ RS485 ~ _ — Wyjscie 1 (GINSET:
) s : A (2)| przekaznikowe | =
= {Wyjscie AN F=1250VAC 1A || |2
(2)|przekaznikowe o @
@250 VAC 1A OUT2 = '/Zamknigte|| |3
ouT2 @ﬂ/Zamknigte 3 % 4
4 3
6 OouTt == # Otwarte 5
ouT1 *ﬂ/otwarte 5 ® 6
@ 6 © Bl K572 KPS P\
c (O} .. D E \
- D E
JA E53-ARQC E5ER-PAF -500
E53-ART2 ESER-PAF-500 Potencjometr O, @
Wyiscia Potencjometr [0) @ w @
pomocnicze @ @ ouT4 c =
(wyiécia @ | Wyjscie napigciowe ®
tranzystorowe) = C @ Olﬁ' :\3/ 40 mA . ) . @
(3 N @ Wiéde napieci ® g =2
SUB1 7:‘;1 i lyj$cie napigciowe U=t .
=) _ [ o~ 12V 40 mA lub - < @
= iimalnng C ®) Wyjscie pradowe Tl >~®
suB2 k@} Tl —~® 4-20 mA DC, 500 Q maks. ‘ ‘
-1® AT 0-20 mA DC, 500 @ maks. I v pT TClE
| v pT TcLE (Przetaczanie poprzez ustawienie (Prad) (Napigcie) ~(Termopara)
uec (Termometr oporowy)
LDJ (Prad) (Napiecie) ~(Termopara) typu wyjscia.) oporowy
(Termometr oporowy)
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B ES5ER potaczenia regulatora kompatybilne z DeviceNet-

ESER-QTB-DRT ESER-CTB-DRT

E5ER-AW -500

E53-ARDRT

E5ER-AB -500 ) E53-ARDRT )
24 VACIDC 1002400 Ziacze DeviceNet 24VAGIDC100.240V80 Zlacze DeviceNet
@ i Czerwony (V4) @ I~ q: Czerwony  (V+)
T-T . Bialy (CANH) I
Zasilanie wejscia - (Ekran) Zasilanie wejscia jest -

Niebieski
Czamy

uzaleznione od modelu.
100 do 240 VAC
lub 24 VAC/DC (bez polaryzacii)

Niebieski (CANL)
Czarmy  (V-)

jest uzaleznione od modelu.
100 do 240 VAC lub
24 VAC/DC (bez polaryzaciji)

E53-ARQC E53-ARCC
OUT2 ouT2
Wyjscie napieciowe = Wijszf)le ri\ragrozwgoo Q mak :
12V40mA -20 mA DC, maks.
OUT1 — 0-20 mA DC, 500 Q maks.
Wyjscie napigciowe " (Przeaczanie poprzez .
12V 40 mA lub gsltja}v:\eme typu wyjscia.)
Wyjscie pradowe = - - =I H
4-20 mA DC, 500 Q maks. Wyikcie pradowe H
0-20mA DC, 500 @ maks. | C i ggg m: gg ggg g mats‘ © H
Przefaczanie poprzez ustawienie A - -20 mA DG, maks.
g( pu mq Scia.) P S D|E (Przefaczanie poprzez ustawienie typu wyjscia.), 4/@ DIE
E53-ART2 E5ER-AB -500 E53-ART2 E5ER-AW -500
o Wejscia zdarzenia o e ' : @
Wyjscia EV1 o] @ Wyjscia ; ; |
pomocnicze @ =N |pomocnicze @ Wejscie2 L—wi = o - @
(wyjécia @ Ev2 gt @ (wyjscia @ ( =
tranzystorowe) = coM @ tranzystorowe) = 3—+L>3 L x @
-+@ @ -+[g) SRR~
sus1 ™ ] I @ SUB1 _ jj b g @
@ - L-_,i P - ® @ Vg 1 Toml Fmi¥ i ®
é@ : ' ' = é@ T W
SuB2 T < :@ suB2 _ F—{ I O
--® Easab -1®
) I v pr TclE D ! v _pr 1 LE
— ieci Prad)  (Napieci (Te
(Prad) (Napigcie) (Termopara) (Prad) a(%erﬁ:z)metr Opér;;,r;;)pwa)
(Termometr oporowy)
E5ER-QTW-DRT (sterowanie 2-petlowe) E5ER-CTW-DRT (sterowanie 2-petiowe)
E5ER-AW -500 E53-ARDRT ESER-AB-500 | E53-ARDRT
2_4V + 100240VAC Zigcze DeviceNet 2& VACPC 100:240VAC g Zigcze DeviceNet
' q: Czerwony (V+) q: ' : Czerwony (V+)
T o Bialy (CANH) T B Bialy (CANH)
Zasilanie wejécia jest —peee - (Ekran) Zasilanie wejscia - (Ekran)
uzaleznione od modelu. 3 Niebieski (CAN L) jest uzaleznione od modelu. 3 Niebieski (CANL)
100 do 240 VAC lub 1 Czamy  (V-) 100 do 240 VAC lub 1 Czamy (V=)
24 VAC/DC (bez polaryzacji) 4 24 VAC/DC (bez polaryzacji)| |4
E53-ARQC i E53-ARQC i
@| |6 @D | [e
our2 -~ N @ { ouT2 . @) \
Wyisci napiecione  +"+(3) o Wyicie napieciowe  <"(3) o
12V 40mA _@ 12V40mA _@
ount ] 3 ouTt < 3
Wyjscie napieciowe &l @ 2 Wyjscie napigciowe p @ 4
12V 40 mA lub 12V 40mA lub
Wyjscie pradowe = Wyjscie pradowe =
420 DG, 50 s ©) 5 a0 o 510 o [ © 5
0-20 mA DC, 500 @ maks.| C: 0-20mA DC, 500 @ maks. | C
(Przefaczanie poprzez ustawienie 6 / (Przefaczanie poprzez ustawienie 6 /
typu wyjscia.) 4/(; D[E\ \typu wyiécia) ; /C E
E53-ART2 E5ER-AW -500 E53-ART2 E5ER-AB -500
o + . . @ . Wejécia zdarzenia
Wyjscia ; ; ; Wyjscia EV1 o @
lpomocnicze @ Wejscie 2 T—wi =i P @ pomocnicze ® —
(wyjécia @ ii ' ¢ P (wyjscia @ Ev2 \aat ®
tranzystorowe) = [ X @ tranzystorowe) -]
-3 Ity P pT! el +13) CoM ®
+ , : + . . o~
suBl = b @ suBl = p— @
=@ N . 12 &
A=) Wejscie 1 L—w! — =G| @ - F.i s ®
+ C} : ' ¢ — -t : : ! =
suB2 ®j;l Tl —~® suB2 ®j;l N ;: ®
] - : :
D ! v e o B D I v Pt TclE
= (Prad)  (Napiecie) (Termopara) = (Prad) (Napiecie) ~(Termopara)
(Termometr oporowy) (Termometr oporowy)
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ESER-PRTF-DRT

E5ER-PAF -500 E53-ARDRT

24VAC/DC }100-240VAC i

Pl Zigcze DeviceNet
@ ' @ ni Czerwony (V+)

T T IoT: Bialy (CANH)
Zasilanie wejscia jest e - (Ekran)
uzaleznione od modelu. 3 Niebieski  (CAN L)
100 do 240 VAC lub | Czamy  (V-)

24 VAC/DC (bez polaryzacii|| 4|
)
E53-ARRR ;
QWyjécie -
@ przekaznikowe ? N
@ 50 VAC 1A
3
out2 = / 3
@ 4
[
OouT1 7% /Otwarte 5
C 6 N - -
— 7 [DIE]
E53-ART2 E5ER-PAF-500
i 0,
Wyjscia Potencjometr @
pomocnicze @ W @
(wyjscia @ c =
tranzystorowe) o= ®
.. ) ) [/
we O e (@
L= S
.15 T sc@
suB2 @} ‘—+L" 4 @
1 v pT_ TCLE
LD] (Prac) (Napigcie) (Termopara)
(Termometr oporowy)
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OMmRON
Wymiary

Uwaga: Jezeli nie zaznaczono inaczej, wszystkie wymiary podane sg w mm.

110
11,5 95 (99)" — Ostona zaciskow
3+ ’T 2 (E53-COV15; osobne zaméwienie)
— e D1 /

1
I A
s
m 15|
)

96 N 11
.
ole|¥|a ‘ °
il d :
=r al X
I ESER L g

* Warto$¢ w nawiasach dotyczy Wymiar zacisku "ctimp": M3

regulatoréw kompatybilnych z DeviceNet.

Wyciecia w $ciance
e 45+%B "

’ke(‘) min.4>‘

Regulatory kompatybilne z DeviceNet, panel tylny

Wskazniki MS/NS
Gora: MS
Dot NS

IS

Ztgcze transmisyjne
DeviceNet

Stuzy do podtgczenia
przewodow transmisyjnych
DeviceNet. Zasilanie
urzadzen DeviceNet odbywa
sig takze za posrednictwem
tego ztacza.

.

120 min.

—1 e Zalecana grubo$¢ panelu wynosi 1 do 8 mm.

e Montaz grupowy nie jest mozliwy. (Nalezy Ztacze wykorzystywane

! zachowa¢ podany odstep montazowy pomiedzy w regulatorach kompa-
regulatorami.) tybilnych z DeviceNet-to

+—— 92*98 o W przypadku zamontowania dwéch lub wigcej FKC 2.5/5-STF-5.08 AU M
regulatoréw nalezy zadbaé o to, aby (PHOENIX CONTACT).

| temperatura otoczenia nie przekroczyta
dopuszczalnej temperatury pracy,

‘ wyszczegoélnionej w danych technicznych.

} v

Uszczelnienie gumowe Arkusz etykiet modutu
(oferowane osobno) (nabywane osobno)

Y92S-P5 (dla E5ER) Y92S-L1
Uszczelnienie gumowe, ktére ulegto zaginieciu albo jest

\ uszkodzone mozna zamowié przy uzyciu nastepujgcego
numeru modelu: Y92S-P5. UNIT LABEL

(W zaleznosci od $rodowiska pracy moze wystapi¢
pogorszenie jakosci, skurczenie sie lub stwardnienie
uszczelnienia gumowego, w celu zapewnienia poziomu
zabezpieczenia przed wodg, wyszczegolnionego

w NEMAA4, zalecana jest okresowa wymiana.)

Uwaga: Uszczelnienie gumowe jest dostarczone
z regulatorem.

Ostona zaciskéw (oferowana osobno)

I

{ﬂ
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ES5AR/ESER Informacje ogoélne
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B Funkcje/Dane eksploatacyjne

Szybkie probkowanie co 50 ms, w celu stabilnego
sterowania urzadzen wymagajacych szybkiej reakcji

E5UIR-DRT pozwala na szybkie prébkowanie co 50 ms dla 4 petli (od
dwdch do pieciu razy lepiej niz w poprzednich produktach OMRON).
Pomaga to w optymalnym sterowaniu operacjami, jak np. sterowanie
szybkg reakcjg przy uzyciu grzatek ceramicznych, sterowanie przepty-
wem oraz ci$nieniem.

Precyzyjne sterowanie za posrednictwem wej$¢ analo-
gowych/temperaturowych o wysokiej rozdzielczosci.
Obliczanie pierwiastka kwadratowego dla sterowania

przepltywem.

Wysoka rozdzielczo$¢ i precyzja wejsc¢ (rozdielczos¢ dla Pt100, 0,01°C ),
oraz funkcja regulacji zewnetrznego przeregulowania wyj$¢ pozwalaja,
na precyzyjne sterowanie/przesytanie.

Wejscia analogowe posiadaja wysoka rozdzielczosé (wyswietlacz

5- cyfrowy z 0,01% rozdzielczosci dla Pt) oraz wysoka precyzja,
wynoszaca +0,1% zakr. skali (dwa do trzech razy lepsza niz w poprzed-
nich produktach OMRON). Wyjécia przesytania i sterowania takze
posiadajg wysoka rozdzielczo$¢, wynoszaca 1/43,000 (dla 4 do 20 mA,
dwadziescia razy lepiej niz w poprzednich produktach OMRON).

W uzupeinieniu do strojenia automatycznego PID, dostepne sa
parametry wzmocnienia zewnetrznych zaktécen w celu sprawniejszego
przeciwdziatania. Pozwala to na wysoka rozdzielczos¢ podczas
pomiaréw, detekcji zmian lub okreslania wewnetrznej temperatury lub
wilgotnosci urzadzen, jak np. sprzetu pomiarowego dla srodowiska.

Jednoczesne wyswietlanie wartosci PV oraz SP
wyswietlaczem 5-cyfrowym

Wartosci procesowe (PV), wartosci ustawien (SP) oraz zmienne regu-
lacji (MV)/dane z nr banku sg wyswietlane jednoczesnie na wyswie-
tlaczu 3-rzedowym. To upraszcza strojenie PID oraz monitorowanie
stanu urzadzenia. Negatywowy wyswietlacz LCD z podswietlaniem

i wySwietlacz paskowy (tylko ESAR) zapewniajg wysoka czytelnos¢.

Sterowanie wielopunktowe, kaskadowe i proporcjonalne
przy uzyciu pojedynczego modutu z 2 wejsciami tempera-
turowymi/analogowymi oraz standardowe sterowanie 4
petlami przy uzyciu pojedynczego modutu z 4 wejsSciami
(zob. uwaga). Oraz sterowanie pozycyjno-proporcjonaine.

Seria obejmuje modele z 1, 2 i 4 wejsciami temperaturowymi/analo-
gowymi (zob. uwaga). W ustawieniach programu mozna wybra¢ rézne
tryby sterowania, wigcznie ze sterowaniem standardowym, sterowa-
niem grzania i chfodzenia, sterowaniem kaskadowym, proporcjonalnym
oraz zdalnym sterowaniem SP. Pozwala to na sterowanie wielo-
punktowe przy uzyciu pojedynczego modutu (do 4 wejs¢ tylko dla
E5AR), sterowanie kaskadowe i proporcjonalne.

Szczegdlnie przy uzyciu sterowania wielopunktowego pojedynczy mo-
dut moze byé wykorzystany do jednoczesnego sterowania 4 punktow -
temperatura, wilgotno$¢ oraz cisnienie, co przyczynia sie do obnizenia
kosztow jednej petli oraz zmniejszenia rozmiarow paneli.

Modele, ktére posiadajg funkcje sterowania pozycyjno-proporcjonal-
nego moga by¢ wykorzystane do sterowania proporcjonalnego silnikow.

Uwaga: Wymiar modeli z 4 wejsciami analogowymi wynosi 96 x 96 mm
(tylko E5AR).

Latwe sterowanie koordynatami PLC przy uzyciu
wielokrotnego I/O

Urzadzenie moze posiada¢ do 6 wejs¢ zdarzen (w zaleznosci od
modelu). Moga one byé uzywane do zewnetrznego sterowania
przetaczaniem banku pamigci, RUN/STOP, auto/recznie, trybu SP oraz
operacji zdalnych/lokalnych. Urzadzenie posiada takze pojedyncze
wyjécie przesytania (w zaleznosci od modelu). Pozwala to na
przesytanie wartosci PV, SP, MV, oraz warto$ci rampy SP dla kazdej
petli. Urzadzenie wyposazone jest takze w 4 wyjscia pomocnicze.
Pozwala to na utworzenie wyjscia zewnetrznego z 11 trybami
alarmowymi oraz bfedami wejscia.

Przy uzyciu portu RS-485 (CompoWay/F), dane moga by¢ fatwo wymie-
niane z serig CS/CJ lub innymi PLC OMRON poprzez prosty modut
komunikacyjny CJ1W-CIF21. Mozliwy jest takze protokét MODBUS.

Zgodny z sieciami DeviceNet

Potaczenie DeviceNet pozwala na szybkie przesytanie danych, dzieki
okresleniu ustawien i parametréw, ktére majg by¢ monitorowane w obs-
zarze /O pamigci sterownikéw PLC. To bardzo ogranicza wymogi
programu odno$nie przesytania danych.

Korzystajac z konfiguratora DeviceNet, mozna w prosty sposéb
przesta¢ lub pobra¢ wszystkie parametry w pojedynczej operacji.
Parametry ustawieh mogg by¢ rowniez zapamietane, zatadowane oraz
wydrukowane, co bardzo skraca czas obstugi serwisowej.

Rézne funkcje kalkulacyjne

Posiada funkcje kalkulacyjne jako standard, np. nachylenie SP, oblicze-
nie pierwiastka kwadratowego i aproksymacja linig prostg i tamana.

Mozliwe jest pobranie ustawien poczatkowych oraz masko-
wanie parametréw, wydrukowanie, zapamietanie w forma-
cie CSV lub interaktywne dostrojenie ustawien wyswie-
tlacza z komputera. (Tylko modele kompatybilne z Compo-
Way/F, posiadajace funkcje komunikacyjne)

Thermo Tools (oprogramowanie pomocnicze oferowane osobno) moze
by¢ wykorzystywane w celu wprowadzenia ustawien poczatkowych

z komputera. (Pobranie ustawien poczatkowych skraca czas wymagany
do wprowadzenia ustawien.)

Wymagane dane mogg takze zosta¢ wyswietlone i skonfigurowane.
Dane konfiguracyjne moga zosta¢ zachowane jako dokument. Strojenie
PID jest takze mozliwe podczas nadzorowania przebiegéow PV (mozli-
we jest takze pdzniejsze dostrojenie).
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l Schemat blokowy 1/O

Standardowy tryb sterowania

Przyporzadkowania wejécia zdarzenia
Zewnetrzne sterowanie przefaczania banku (4/8),
RUN/STOP, auto/manual, tryb SP oraz ustawienie
wlaczenia/wylaczenia zapisywania danych dia 6 wejsé

e e L L L L e - Wybor nr banku: Wejscie zdarzenia

ub uzycie przycisku, transmisja danych

(Zob. uwaga.)

1
1
i
1
1
i
1
1 Do wyjécia
i
1
i
1
1
i
1
1

PV1 KP-I\

‘ BANKO [Banknro
BANR 1 [Banknr 1

BANKG [Banknr6

BANK 7 [Banknr7

[ Rampa SP H Lokalna SP ‘4—
LSP (Iokalna SP) |

sP
(wartos¢ ustawienia) Do wyjscia
przesylania (Zob. uwaga.)

D &

Obliczanie
przemieszczenia 1
Operacja opoznienia
pierwszego stopnia 1

-/

< Wybor nr ustawienia PID: Wybrany automatycznie
2godnie z PV lub odchyleniem,
Do wyiicia | 140 Okresione d kazdego banku. Lokalna SP, wartosé alarmu,

Y przesyiania Nr ustawienia PID

wartos¢ dla okreslonych petli

1 1
Vo
1 1
1 1
I 1 Do wyjécia
! przesytania (Zob. uwaga.) (20b. uwaga.) m Ustawienie PID nr 1
Vo Ogranicznik PID% | Ustawienie PID nr 2
[ szybkosei zmiany MV
1 1
L Ustawienie PID nr 7
1 1
[ +
N Biag O Wartos¢ PID, gérmy/dolny limit MV,
MV po bledzie PV o Nr ustawienia PID géry limit automatycznego wyboru zakresu
|| RUN/STOP
- > sToP :
| Uwaga: Przyporzadkowanie | | | |
MV po STOP T O WyiS6 przesylania 4 3 3 ¥
1
'oAm MV (grzanie), MV (chiodzenie), ”
------ »  Reczna 5P, S ramaa SP. PV, MV Przyporzadkowanie wyjé¢ pomocniczych
Reczna MV . PV,
© (zamknigta), MV (otwarta), lub Alarm 1, alarm 2, alarm 3, alarm 4, wejscie

bledu, wejécie bledu RSP dia okreslonych

petl lub dla stanu "OR" wszystkich petli dia
kazdego z 4 wyjsc.

1 ouT1 ouT2 H ouT3 H ouT4

b b

Tryb sterowania grzaniem i chlodzeniem

Przyporzadkowania wejécia zdarzenia
Zewnetrzne sterowanie przefaczania banku (4/8),
RUN/STOP, auto/manual, tryb SP oraz ustawienie
a danych dla 6 wejs¢
T

- Wybor nr banku: Wejscie zdarzenia
lub uzycie przycisku, transmisja danych

4{ Rampa SP H Lokalna SP ‘<_ ‘ BanKo | BaTknr0
o LSP (lokalna SP) Bank nr 1
Do wyjécia =i + BANK 1
- przesylania SP 066 ustai
- M 2 S (Zob. uwaga.) (wartoss ustawienia) o o
g g §8 §¢ przesylania (Zob. uwaga.)
H g 54 g8 PV1 PID < o
g g 28 g% ybor nr ustawienia PID: Wybrany
g § g2 i+ 2godnie z PV lub N
- 5 &8 2z . lub okreslone dla kazdego banku. Lokalna SP, wartos¢ alarmu,
= My Dowyiscia Nr ustawienia PID
Do wyjécia [ przesytania
przesytania (Zob. uwaga.)

Ogranicznik MV

L Ustawienie PID nr 1
(Zob. uwaga.)| PID 1
Ogranicznik

i
1
1
1
i
1
1
1
1 szybkosci zmiany MV
1
1
1
1
1
1
1
1

’ Ustawienie PID nr 2

Ustawienie PID nr 7

Ustawienie PID nr 8

Wartosé PID, gémy/dolny limit MV,
Nr ustawienia PID gy limit automatycznego wyboru zakresu

Uwaga: Przyporzadkowanie
wyj$¢ przesylania

MV (grzanie), MV 1 | . 1

Blad
MV po biedzie PV
| | Run/sTOP
y Cmm=m- » STOP
MV po STOP T
: AM
—————— »  Reczna
Reczna MV
Pasmo

SP, rampa SP, A ¥ A A
PV, MV (zamknigta), MV
(otwarta), lub wartosé dia

martwe Przyporzadkowanie wyj$¢ pomocniczych

MV (grzanie)

petli. Alarm 1, alarm 2, alarm 3, alarm 4, wejscie
bledu, wejécie bledu RSP dia okreslonych

petli lub dla stanu "OR" wszystkich petl dla
V (chtodzenie) kazdego z 4 wyjéc.

1 ouT1 ouT2

ouT3 H ouT4

!

[S—
] b v v 4
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T

b sterowania pozycvjno-proporcjonalnego przy uzyciu pojedyncze

Przyporzadkowania wejécia zdarzenia
Zewnetrzne sterowanie przefaczania banku (4/8),
RUN/STOP, auto/manual, tryb SP oraz ustawienie
wiaczenialwylaczenia zapisywania danych dia 6 wejsc.

Do wyjscia
przesylania

T
I
i
1
I
I
1
1
i
i
|
1
\ (Zob. uwaga.)
|

1

PV1 PID

Wybér nr banku: Wejécie zdarzenia
lub uzycie przycisku, transmisja danych

Rampa SP Lokalna SP

LSP (lokalna SP)

sp
(wartosé ustawienia) Do wyjécia
przesytania (Zob. uwaga.)

przemieszczenia 1
Operacja opoznienia
pierwszego stopnia 1

Do wyjécia
przesylania (Zob. uwaga.)

Ogranic

MV po btedzie PV

MV po STOP
M
Lo »  Reczna
Reczna MV O

T |

Otwarte

i
i

1

1

I

i

i

| granicz

I szybkosci zmiany MV
i

i

1

1

I

i

1

1

Sterowanie otwarcia
(z pasmen martwym)

przesylania

Uwaga: Przyporzadkowanie
wyjs¢ przesytania

MV (grzanie), MV

(chtodzenie), SP, SP rampa

SP, PV, MV (zamknigta),

T MV (otwarta), lub wartos¢

Zamiaigte | okresionych petl

Silnik pozycyjno-
proporcionalny

CAAR T =

Rezystancia sprzgZenia zwrotnego (otwarcie)

Zamknigte

S BANK 0

< Wybor nr ustawienia PID: Wybrany
\/ automaticznie zgodnie z PV lub odchyleniem,
lub okreslone dla kazdego banku.

MV Dowyjscia

Bank nr 0
Bank nr 1
B‘ANK 6 Bank nr 6
Lokalna SP, wartos¢ alarmu,
Nr ustawienia PID

Ustawienie PID nr 2

(Zob. uwaga.) pip 1 | Ustawienie PID nr 1

Ustawienie PID nr 7

Ustawienie PID nr 8

Wartosé PID, gomy/dolny limit MV,
Nr ustawienia PID gomy limit automatycznego wyboru zakresu

i I i
h 4 k4 k4
Przyporzadkowanie wyj$¢ pomocniczych
Alarm 1, alarm 2, alarm 3, alarm 4, wejécie
bledu, wejécie bledu RSP dia okreslonych
petli lub dla stanu "OR" wszystkich petli dla
kazdego z 4 wyjs¢.

T
Il
A

= -
|t
ot

t

T

Przyporzadkowania wejscia zdarzenia
Zewnetrzne sterowanie przefaczania banku (4/8),
RUN/STOP, auto/manual, tryb SP oraz ustawienie
ia zap danych dia 6 wej$¢.
T

Do wyjécia s—I
przesylania
(Zob. uwaga.)

1

pur, 7o

......................... - Wybor nr banku: Wejcie zdarzenia lub uzycie

¢ przycisku, transmisja danych

Rampa SP

LSP (lokalna SP)

sp
(wartosé ustawienia) po wyjécia

przesylania (Zob. uwaga.)

Obliczanie
plerviastka
kwadratowego 1
przemieszczenia 1
Operacia opsnienia

pierwszego siopn

Do wyjscia
przesylania (Zob. uwaga.)

2

PV2 PID2

MV

RSP

kwadratowego 2
przemieszczenia 2
Operacia opéznienia

pierwszego stopr

'
R »  STOP
MV po STOP T
1
lemm o - » Reczna
Reczna MV O

-/

szybkosci zmiany MV

Ogranicznik MV
Blad O
MV po bledzie PV 0]
| RUN/STOP

2godnie z PV lub odchyleniem,
lub okreslone dia kazdego banku.

PID 8

Wartos¢ Pl

Bank nr0

I Banknr 1

Bank nr 6
NK 6
I Bank nr 7

Lokalna SP, wartos¢ alarmu,
Nr ustawienia PID

Lokalna SP [ BANK 0

Wybor nr ustawienia PID: Wybrany automaticznie

Ty Dowisaa
» Przesylania

Dowyjscia  py4 (Zob. ‘fwaga ) Ustawienie PID nr 1

przesylania PID 1

(Zob. uwaga.) Ogranicznik

ﬂ Ustawienie PID nr 2

Ustawienie PID nr 7

Ustawienie PID nr 8

1D, gomy/dolny limit MV,

Nr ustawienia PID gérny limit automatycznego wyboru zakresu

Uwaga: Przyporzadkowanie
WyjS€ przesylania

| 1 1 1
| 1 | |
A J A

MV (grzanie), MV

SP, SP rampa SP, PV, MV
(zamknigta), MV (otwarta), lub
wartos¢ dla okreslonych petii

Przyporzadkowanie wyjs¢ pomocniczych

Alarm 1, alarm 2, alarm 3, alarm 4, wejécie

bledu, wejécie bledu RSP dia okreslonych

petli lub dla stanu "OR" wszystkich petli dla

kazdego z 4 wyj$é
T T

[
‘ ouT1 ouT2 H ouT3 H ouT4

!

o

tlow
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T

b sterowania proporcjonalneqo przy uzyciu pojedynczej

tli (sterownik 2-petlo

hJ

EV1 EV4 EV5 EV6
| | | | | |
hJ hJ h 4

Przyporzadkowania wejscia zdarzenia
Zewnetrzne sterowanie przefaczania banku (4/8),
RUN/STOP, auto/manual, tryb SP oraz ustawienie
wigczenia/wylgczenia zapisywania danych dla 6 wejs¢.

‘ przemieszczenia 2

Srednia ‘ ‘

Operacja opdznienia
pierwszego stopnia 2

Aproksymacja
linii prostej operacja 1

Lokalna SP

szybl

Ogranicznik MV

Ustawienie wspéiczynnika

=®  Wybér nr banku: Wejécie zdarzenia
lub uzycie przycisku, transmisja danych

Bank nr 0
BANK 0
= I Bank nr 1

Bank nr 6
BANK 6
I Bank nr7

Lokalna SP, warto$c alarmu,

Do wyjscia 4+———1
e przesytania 1086 ust e
- o ts = (Zob. uwaga.) (wartos¢ ustawienia) Do wyjscia
°sd s £8 o /-\ przesytania (Zob. uwaga.)
KEH g g7 2T PV1 PD ), )
B g °e g5 < Wyb6r nr ustawienia PID: Wybrany
S2% E ] g8 K zgodnie z PV lub
H I gz IS ) lub okreslone dla kazdego banku
= (o514 My Dowyjscia
Do wyjécia [— przesytania
przesytania (Zob. uwaga.) (Zob. uwaga.

Ogranicznik
kosci zmiany MV

Wartosé

MV po biedzie PV

MV po STOP

Blad
O
| | RUNSTOP
Vb > TOP
T
' AM
Reczna SP, SP rampa SP, PV, MV

Reczna MV

il

(zamknieta), MV (otwarta), lub
wartosé dia okreslonych petii.

i
Uwaga: Przyporzadkowanie
wyisé przesytania
MV (grzanie), MV (chtodzenie),

Ustawienie PID nr 2

piD1 | Ustawienie PID nr 1

Nr ustawienia PID gémy limit automatycznego wyboru zakresu

Nr ustawienia PID

Ustawienie PID nr 7

Ustawienie PID nr 8

PID, gomy/dolny limit MV,

1 1 1 1
1 1 1 1
A4 A4 A4 A4
Przyporzadkowanie wyj$¢ pomocniczych
Alarm 1, alarm 2, alarm 3, alarm 4, wejscie
biedu, wejscie bledu RSP dla okreslonych
petli lub dia stanu "OR" wszystkich peti dla
kazdlego z4 wyjls'é.

T T
| |
k4 k4 hJ h 4

1 OuT1 }_‘ ouT2 M ouT3 H ouT4

! oo

-
-
-

-
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E5AR

| Wskazniki dziatania  |—

* SUB1
Swieci, jezeli funkcja przypisana do wyjécia
pomocniczego 1 jest wigczona (ON) i nie
Swieci, jezeli jest wytaczona (OFF).

SuB2

Swieci, jezeli funkcja przypisana do wyjécia
pomocniczego 2 jest wigczona (ON) i nie
Swieci, jezeli jest wyfaczona (OFF).
SUB3

Swieci, jezeli funkcja przypisana do wyjécia
pomocniczego 3 jest wigczona (ON) i nie
Swieci, jezeli jest wytgczona (OFF).

SUB4

Swieci, jezeli funkcja przypisana do wyjscia
pomocniczego 4 jest wigczona (ON) i nie
Swieci, jezeli jest wyfaczona (OFF).

o CMW
Swieci w przypadku uaktywnionego wpisywania
podczas transmisji danych, brak $wiecenia,
jezeli zostato ono wyfgczone.

* MANU
Swieci podczas operacji w trybie recznym.
W innym przypadku nie $wieci.

OUT1
Swieci, jezeli wyjscie sterujgce 1 jest wigczone
(ON). Nie $wieci, jezeli jest wytaczone (OFF).

OUT2
Swieci, jezeli wyjscie sterujace 2 jest wigczone
(ON). Nie $wieci, jezeli jest wytaczone (OFF).

OUT3
Swieci, jezeli wyjscie sterujgce 3 jest wigczone
(ON). Nie $wieci, jezeli jest wytgczone (OFF).

ouT4
Swieci, jezeli wyjscie sterujace 4 jest wigczone
(ON). Nie $wieci, jezeli jest wytaczone (OFF).

STOP

Swieci, jezeli operacja ulegta wstrzymaniu.
W innym przypadku nie $wieci. Swieci, jezeli
operacja ulegfa wstrzymaniu poprzez wejscie
zdarzenia lub praca/stop.

* RSP

Swieci, jezeli tryb SP jest zdalny. W innym
przypadku nie $wieci.

ESER

—  Wyswietlacz kanatu |

Przedstawia numer kanatu wys$wietlanych
danych ustawien, ktéry zostat ustawiony
niezaleznie dla réznych kanafow. Kanat
wyswietlany jest tylko w modelach z wejsciami
wielokrotnymi, w innych modelach nie jest
wyswietlany. (pomaraficzowy)

o O i

B A

—{ Wykres paskowy \ 4{ Wyswietlacz nr 1 \

Wyswietlanie wartosci PV, nazw ustawien
i usterek. (czerwony)

4{ Wyswietlacz nr 2 \

Wys$wietlanie wartoéci SP, wartosci
ustawien i wartosci pradu grzatki. (zielony)

Wyswietlacz nr 3 \

Wyswietlanie warto$ci MV, numeréw
bankéw i nazw poziomow. (pomaranczowy)

|
|

,,,,,, |
b T o o s ey pem | y

|

|

|

= 68888

— Przycisk w gére |

Nacisnigcie tego przycisku powoduje
wzrost wartoéci na wys$wietlaczu nr 2.
Przytrzymanie przycisku powoduje przy-
spieszenie zwigkszania wartosci. Pozwala
on takze na przeglad do przodu ustawia-

PRt ||prc| | O || CO || 2 || A
|

— Przycisk w dét |

Nacisnigcie tego przycisku powoduje zmniejs-
zanie wartosci na wyswietlaczu nr 2. Przytrzy-
manie przycisku powoduje przyspieszenie
zmniejszania wartosci. Pozwala on takze na

E5AR

przeglad do tytu ustawianych parametréw.

| | [ Przycisk trybu pracy |

Naci$niecie tego przycisku pozwala na

L{ Przycisk funkcyjny 2/przycisk kana’ru‘

W modelach z wejsciem wielokrotnym
przycisk ten funkcjonuje jako przycisk kanatu
W modelach z wejsciem pojedynczym
funkcjonuije jako przycisk funkcyjny i pozwala
na aktywacje funkcji ustawionej przy uzyciu
konfiguracji PF2.

-~ |[m)/lm] Przycisk funkcyjny 1 |

W modelach z wejSciem pojedynczym
funkcjonuje jako przycisk funkcyjny i pozwala
na aktywacje funkcji ustawionej przy uzyciu
konfiguracji PF1.

Elementy, ktére nie zostaty uwzglednione, sg wyjasnione na schemacie dla E5AR.

Wskazniki dziatania |
e CH2

Swieci, jezeli wyswietlane sg wartosci dla
kanatu 2. W innym przypadku nie $wieci.

przetagczanie danych konfiguracyjnych
w obrebie poziomu konfiguracji.

——| & Przycisk poziomu |

Nacisniecie tego przycisku pozwala na
przetaczanie réznych pozioméw.

|@I + [@] Przyciski poziomu itrybu\

Ta kombinacja przyciskéw pozwala na
przetaczanie do poziomu zabezpieczen.

‘ Wyswietlacz nr 1 \

} Wyswietlacz nr 2 \
\
\

Wyswietlacz nr 3

| Przyciski |

\@I + Przyciski poziomuitrybu\

Ta kombinacja przyciskow pozwala na
przetaczanie do poziomu zabezpieczen.

Regulatory cyfrowe ESAR/ESER
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Montaz

ESER

E5AR

1. Zapewni¢ zabezpieczenie przed wodg przez zamontowanie

1. Zapewni¢ zabezpieczenie przed wodg przez zamontowanie

uszczelnienia.
2. Osadzi¢ E5ER w panelu z otworem montazowym.

uszczelnienia.
2. Osadzi¢ E5AR w panelu z otworem montazowym.

Uszczelka wodoszczelna

Uszczelka wodoszczelna

I,

TN 1y
Iy

znajdujacych sie na gorze

i

3. Osadzi¢ uchwyty montazowe w rowkach

znajdujacych sig na gorze

3. Osadzi¢ uchwyty montazowe w rowkach

i na dole obudowy tylne;j.

i na dole obudowy tylnej.

4. Kolejno dokreci¢ sruby uchwytow montazowych, przy zachowaniu

4. Kolejno dokreci¢ sruby uchwytéw montazowych, przy zachowaniu

réwnowagi, az do zadziatania zapadki.

réwnowagi, az do zadziatania zapadki.

Regulatory cyfrowe ESAR/E5ER
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Wyjmowanie

Modut nie musi by¢ wyjmowany podczas standardowej operacji, moze jednak zosta¢ wyjety w celu konserwacji, jesli jest to konieczne.

Zdejmowanie panelu czotoweqgo

Do zdjecia panelu czotowego wymagany jest wkretak o ptaskim grocie
(przedstawiony ponizej).

1. Wkretak nalezy wstawi¢ w otwory (2) na gérze i na dole panelu
czotowego i otworzy¢ zaczepy.

2. Nastepnie wkretak nalezy umiesci¢ w przerwie miedzy panelem
czotowym a obudowg tylng i wyciagna¢ nieco panel czotowy.
Przytrzyma¢ czes$¢ gérna i dolng panelu czotowego i pociggnaé
w strone strzatki (ponizej), aby zdjgc.

Whkretak o ptaskim grocie
(jednostki: mm)

20 min.

SN

=}
~
o
=}

Srodki ostroznosci podczas podtaczania

* Wplywowi szumu mozna zapobiega¢ poprzez rozdzielenie linii
wejsciowych i linii energetycznych.
* Przewody powinny posiada¢ koncowki typu "crimp".

* Dokreci¢ $ruby zaciskéw przy zastosowaniu momentu dokrecania od
0,40 do 0,56 Nm.

* Nalezy stosowaé koncowki typu "crimp" M3 o nastepujacych wymia-

rach.
- JC
maks. 5,8 mm
i
— 1O
maks. 5,8 mm
)

Regulatory cyfrowe ESAR/ESER 39



Ustawien

ie poczatkowe

OomRrRonN

Typowy przykiad

Ten przykfad przedstawia, jak nalezy przeprowadzi¢ ustawienie poczat-
kowe dla ES5AR-Q4B (100 do 240 VAC) i jest oparty na nastepujacych

warunkach.

Typ sygnatu wejsciowego Pt100 (-200,0 do 850,0°C)
Metoda regulacji: regulacja PID
Wyjscie: wyjscie napigciowe impulsowe

Czas regulacji: 0,5 s

Alarm 1: alarm dla gérnego limitu przy 5,0 °C
Alarm 2: alarm dla absolutnej warto$ci goérnego limitu przy 200,0°C
PID: Uzyskany przy uzyciu funkciji strojenia automatycznego (AT)

SP: 150,0°C

1. Zasilanie
wigcz. (ON

Zasilanie wigcz. (ON)
]

Poziom operacyjny

Nacisniecie przez min. 3 s, az do pojawienia sig L.&

Strefa ustawieri 1

Poziom ustawieri poczatkowych wejscia

Poziom ustawieri poczatkowych wejscia

T

Wyswietlany [, {-E| Typ wejscia 1 Lt
jest typ , €|€: K(1)-200,0 do 1300,0°C
wejscia. LE

&

_ Zmiana © 1-£| Typ wejscia 1
2. Ustawianie typu wejscia J|2-0
typu wejscia przy uzyciu £.4]Pt100 (1) -200,0 do 850,0°C

Zmiana

3. Ustawienie
trybu sterowania

wania

typu wyjsécia
przy uzyciu
przyciskow AV

Sprawdzanie
trybu stero-

przyciskow A,

l Naci$nigcie ponizej 1's, az do pojawienia sig L. { na
wyswietlaczu nr 3 (poziom ustawieri poczatkowych sterowz

Poziom ustawieri poczatkowych sterowania

T
L.

Typ wyjécia 1 ¢} [ oznacza,
{—0 : Wyjscie napieciowo-  ze przycisk [
impulsowe zostat nacisnigty

wielokrotnie, az

Tryb sterowania le pojawienia
I : Standardowe sie zq.darlmego
ustawienia.

sterowanie PID

Nacisniecie ponizej 1 s, az do pojawienia sie L.3
na wys$wietlaczu nr 3 (poziom ustawier alarmu).

2

Poziom ustawieri alarmu

; AL E I Typ alarmu 1
gzﬁl\;vgﬁme 2| : Alarm gornego limitu
L3
4. Ustawienie . l
typu alarmu Zmiana typu =2 Typ alarmu 2
alarmu przy 8|28 : Wartosé absolutna
Lcjéigwgg L. - alarm gérnego limitu

l %Nacis’ni@cie przez min. 1 s w celu przejécia
do poziomu operacyjnego.

na wy$wietlaczu nr 3 (poziom ustawieni poczatkowych).

ania).

Czujnik
Obiekt temperatury
nadzoro-, Pt100
wany
A
SSR] |
COM
@:\: SUB1 IE Alarm 1
SuB2 Alarm 2
Wyjscie q INT E ]
e _‘ OuUT1
napigciowe: -
12 VvDC
!
wstrzymane.
Poziom operacyjny
5.0
4.0 |PV/ISPIMV
i
1 Ponizej 15
Poziom dopasowania =
= F | Numer banku
5|8 : Bank 0 X oznacza,
L AdS ze przycisk
Ustawianie SP : zostat
okresu stero- Y . . naciéniet
a okresu] | wania przy T F'| Okres sterowania (grzanie) ~hacisniety
uzyciu [AI¥] . .51200-05:05s wielokrotnie, az
przyciskéw UD. L AdS do pojawienia
sie zadanego
[[?7 Ponizej 1's ustawienia.
Poziom ustawiers banku
Sprawdzenie,
czy wyswietlany | £ { b Wyswietlany wybér banku
nr wybranego o o Bank 0
banku to 0. .
Ustawianie
warto$ci L,
6. Ustawienie alarmu 1 przy Bank 0 - wartos¢ alarmowa 1 )
wartosci alarmu 1] | - uzyciu &I~ 440-50:5,0°C i@ oznacza,
przyciskow UD. 2e przycisk
Ustawianie zostaf
— wartosci _ I acisniety
7. Ustawienie | > Bank 0 - wartos¢ alarmowa 2 = Na o
M 3;‘;&"&'5’@7” 402000 1 200,0°C wielokrotnie, az
przyciskéw UD. do pojawienia
sie zgdanego
I%Ponizej 1s ustawienia.
Poziom ustawien PID .
~ [N
d.F‘:_c’{ Wyswietlany wybér PID
P-4l {:PIDnr1
é%Poniiej 1s
Poziom operacyjny
Ustawianie SP 25 I:l
: o 5P o | f5a0 PV/SPIMV
[ Ustawienie S7) e ouup. 00 D100 : 1500°C
1%, Ponizej 1 s
Poziom dopasowania
EH~F| Numer banku
4|0 : Bank 0
L Ad])
9. Wykonanie AT l
Wykonanie AT AE|Numer banku
przy uzyciu &AM &| aFF >0 : wykonanie AT
przyciskéw UD. L AdJ|
| 7 Ponizej 15
Poziom operacyjny
250 —
{50.8 Numer PV/SP/banku
i

10. Start operacji !

Start operaciji

40
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Ustawienie wartosci po wigczeniu zasilania (ON)

OomRrRonN

Ustawianie konfiguraciji

oziomu i operacji kluczowych

Parametry konfigurujace sa podzielone na "poziomy" i ustawienia sg okreslane jako "parametry”. Przy uzyciu ESAR/E5ER, parametry konfigurujace sg
podzielone na 17 typow przedstawionych ponizej. Po wiaczeniu zasilania (ON), wszystkie wskazniki Swiecg przez ok. 1 min, zanim modut przejdzie do

poziomu operacyjnego.

Zasilanie wigcz. (ON)

O]+ [

Po nacisnigciu
wyswietlacz pulsuje.

Poziom zabezpieczen

Poziom o Poziom 2 o Poziom
dopasowania "] dopasowania 7| ustawien banku
=
Ponizej 1 s Ponizej 1s Ponizej 1s
Poziom =)
operacyjny Ponizej 1's
Ponizej 1s Ponizej 1s

Poziom

=)
Vnizej 1s
monitorowania

parametréw

o

Poziom ustawien

<

przyblizania

F 3

Poziom
ustawien PID

)

1s Po nacisnigciu
wyswietlacz
pulsuje 1's

g Sterowanie wstrzymane. |
Poziom ustawien Poziom 2 ustawier
poczatkowych | poczatkowych
sterowania sterowania
[S] =)
- — Ponizej 1 s Ponizej1s Ponizej1s
Poziom ustawien
poczatkowych
wejécia
(9]
Ponizej1s Ponizej1s Ponize
Poziom Wyswietlacz
konfiguraciji < poziom
transmisji danych konfiguraciji

Ustawienie wprowadzanego

hasta "-169"

=)
/\ Ponizej 1's

Poziom Poziom ustawien

konfiguracji funkcji rozszerzonego

rozszerzonych sterowania
Ponizej1s

Ustawienie wprowadzanego
hasta "1201"

Poziom kalibracji

[ ]

Poziom ustawien
alarmu

S

Sterowanie trwa

Sterowanie wstrzymane

(wstrzymanie sterowania dla
wszystkich petli w modelach
z wielokrotnym wej$ciem)

Uwaga: Powrét z poziomu kalibracji nastepuje poprzez zresetowanie zasilania.

Uwaga: W zaleznosci od modelu albo ustawiania, pewne poziomy nie mogq zosta¢ pokazane.
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Lista przyporzadkowania wejs¢

War- Nazwa |Zakres sygnatu wejsciowego| Przelacznik
tos¢ typu C) °F) typu wejscia
zada- | wejscia
na
& |Pt100 (1) |-200,0 do -300,0 do Ustawiony na
850,0 1500,0 TC.PT
{ —-150,00 do -199,99 do
150,00 300,00 TepT
g |K —200,0 do -300,0 do Nee
1300,0 2300,0 ANALOG
3 —-20,0 do 0,0 do
500,0 900,0
H O —-100,0 do —-100,0 do
850,0 1500,0
5 —-20,0 do 0,0 do
400,0 750,0
& T —200,0 do -300,0 do
400,0 700,0
T |E 0,0 do 0,0 do
600,0 1100,0
8 |L -100,0 do —-100,0 do
850,0 1500,0
9 (U —200,0 do -300,0 do
400,0 700,0
LN —200,0 do -300,0 do
1300,0 2300,0
IR 0,0 do 0,0 do
1700,0 3000,0
i? |S 0,0 do 0,0 do
1700,0 3000,0
i3 (B 100,0 do 300,0 do
1800,0 3200,0
oW 0,0 do 0,0 do
2300,0 4100,0
5 [4-20mA Jeden z nastepujacych Ustawiony na
; zakresow jest przedstawiony |ANALOG
‘6 ]0-20 mA poprzez skalowanie.
M [1dos5V —19999 - 99999 TC.PT
-1999,9 - 9999.9 INT
8 |0do5V —199,99 - 999,99 TYPE
- -19,999 - 99,999 ANALOG
8 |0do10V |-1,9999 - 9,9999

* Poczatkowa warto$¢ zadana wynosi 2 i nastawa fabryczna dla

przetacznika typu wejscia to TC.PT.

OomRrRonN

Przetfgcznik typu

wejscia (spod)
Nastepujacy przyktad przedstawia ustawienia wymagane do
wigczenia alarmu, jezeli temperatura jest wyzsza od 110°C/°F.

Alarmy inne niz alarmy
z absolutna wartoscia
(typy alarmu 1 do 7)

Alarmy z absolutng wartoscia
(typy alarmu 8 do 11)

Ustawi¢ wartos¢ alarmu jako war-
to$¢ bezwzgledng w odniesieniu
do 0°C/°F.

Ustawi¢ warto$¢ alarmu jako
odchylenie od SP.

Wartos¢ alarmowa Warto$¢ alarmowa

— | —|
sv 0°CI°F
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Wykaz typéw alarmu

W nastepujacej tabeli wartosci alarmu zostaty oznaczone jako "X".

W przypadkach, gdzie gdrne i dolne limity ustawione sg niezaleznie,
gorny limit oznaczony jest jako "H" a dolny oznaczony jest jako "L".
Jesli gérny/dolny limit, gérny/dolny limit zakresu, lub gérny/dolny limit
z sekwencjg stanu gotowosci zostaty wybrane jako typ alarmu,
nalezy ustawi¢ zaréwno goérny limit alarmu, jak i dolny limit alarmu.
Dla kazdej innej opcji nalezy ustawi¢ (pojedynczg) warto$¢ alarmu.

Wartos¢ | Typ alarmu | Funkcja wyjscia sygnatu alarmowego
zadana Pozytywna wartos¢ | Negatywna wartosc¢
alarmu (X) alarmu (X)
o Brak funkcii Wyjscie WYL. (OFF)
alarmu
{ Gorny/dolny Zob. uwaga 2.
limit ON L | ga2)
(Zob.
OFF
uwaga 1.) sP
2 Limit gorny ON _>‘ X |— ON — X |—
OFF 5 OFF P
3 Limit dolny ON __.‘ X ‘._ ON —| X |+—
OFF 5 OFF 5P
Y Zakres (Zob. uwaga 3.)
Zob gornego/ ON LIH«—
(Zob. | doinego limitu | opr
uwaga 1.) SP
g IG(’)rny/dolny (Zob. uwaga 4.)
imit z ON L|H—
(zob. | sekwencjg
uwagi |stanu OFF 5
1i6) |gotowosci
& Gorny limit z
K !
(ZOb gtear\]l\lljenqa ON —>‘ X |e— ON —> X |
uwaga |gotowosci OFF ) OFF P
6.)
" Dolny limit z
)
sekwencja ON —_" X "_ ON —_"Lr_
stanu OFF OFF
gotowosci SP SP
a8 Gorny limit ON ‘4-)( ON — X —>
wartosci ‘— ‘—'—
absolutnej OFF o OFF o
g Dolny limit ON —X—>] ON l— X —>
wartosci
absolutnej OFF 0 OFF o
HH Gormy limit
wartosci abso- — X —>| [e— X —>|
(Zob. | jutnej z sekwen- ON ‘ ON
uwaga |cjgstanu OFF ) OFF 0
6.) gotowosci
i Dolny limit
wartosci abso- —X |e— X —>|
(Zob. | jutnej z sekwen- ON ON ‘
uwaga |cjg stanu OFF 0 OFF 0
6.) gotowosci

Uwaga: 1. Razem z wartosciami zadanymi 1, 4 i 5, warto$ci dolnego
i gornego limitu moga zosta¢ ustawione niezaleznie.
Zostaly one oznaczone odpowiednio jako "H" i "L".

2. Warto$¢ zadana 1: Alarm dla dolnego/gérnego limitu

Przypadek 1 Przypadek 2 Przypadek 3 (zawsze ON)
s B 1 I f 1 H<0,L<0
L HSP SPL H H SP L
H<0,L>0 H>0,L<0 1 H\<H?YIIL>IO
>
[H < L] [H]> L]
H>0,L<0
SPH L H <y

3. Warto$¢ zadana 4: Zakres gérnego/dolnego limitu

Przypadek 1 Przypadek 2 Przypadek 3 (zawsze ON)
H<0,L<0
L HSP SPL H H SP L
H<0,L>0 H>0,L<0 H<0,L>0
H LSP [H > |L|
H>0,L<0
SPH L H| <L)

OomRrRonN

4: Warto$¢ zadana 5: Goérny/dolny limit z sekwencjg stanu
gotowosci. Oparte na powyzszym wyjasnieniu dla alarmu
gornego/dolnego limitu; w przypadku 1 oraz 2, jezeli gérny
i dolny limit pokrywajg sie z powodu histerezy, to operacja
znajdzie sie w stanie OFF, w przypadku 3 — operacja
znajdzie sie zawsze w stanie OFF.

5: Warto$¢ zadana 5: Goérny/dolny limit z sekwencjg stanu
gotowosci. Jesli gorny i dolny limit pokrywajg sie z powodu
histerezy, operacja znajdzie sie zawsze w stanie OFF.

6: Dalsze szczegdly dotyczace sekwencji stanu gotowosci
znajduja sie w Instrukcji uzytkownika (Z182).

7: Jesli uzyta zostata warto$¢ nachylenia SP, to funkcja alarmu
dziata zgodnie z warto$cig SP po przejéciu nachylenia
i bedzie wykonywana zgodnie z wartoscig SP, po zatrzy-
maniu operacji.

SP
Arzejéoiu rampy

Punkt, w ktérym dziata alarm
(alarm dla gérnego limitu)
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M Listy parametrow

Wyswietlacz nazw parametréw i wartosci zadanych
— \\/ej$Cie ze strefy ustawier poczatkowych.

-
EEEE J R ’ [Sl ponizej [S] ponizej
]
" 1 P4— Nazwa Poziom operacyjny | Poziom dopasowania| 'S
oo parametru L AdS

PV/rgczna MV

BANK: Nr banku
0do7

250

Rial LSy “”o“““(;" ; A T (Typ sterowania (Zob.
SEEEER ! N s
Juuu y- Wartoéé zadana (wy$wietlona Owarcle wartodeipy 2% 1)

zostaje warto$¢ domysina) A

AT uruchom/anuluj
OFF/0 do 8

PV/SP (wyswietlacz 1)

PV/SP/Nr banku CMWT: Wpisywanie poprzez

Zmiana przy uIZyciu przyciskéw

PV/SP (wy$wietlacz 2) (Zob.

Uwaga: Pomimo, ze przytoczone zostaty tu wszystkie e waga2)

parametry, to te ktore aktualnie wyswietlane
moga roznic¢ sie w zaleznosci od modelem
ilub zastosowanej funkgji.

SPMD: tryb SP
LSP/RSP

71 C-SC:
& | Wspéiczynnik chtodzenia
0,01 do 99,99

C-DB: Pasmo martwe
—199,99 do 999,99
Monitorowanie zdalnej SP
OF-R:

Wartosé resetowania recznego
0,0 do 100,0

HYS:
Histereza (grzanie)
0,01 do 99,99

O: Monitorowanie MV =]
(grzanie) T Hyg|cHYs:
Histereza (chtodzenie)

C-O: Monitorowanie MV 0,01 do 99,99

(chiodzenie) op:

Okres sterowania (grzanie)
0,2 do 99,0

[ C-CP:

o Okres sterowania (chtodzenie)

SP-M:
Monitorowanie nachylenia SP

V-M: Monitorowanie
otwierania zaworu

DB:

Pasmo martwe pozycyjno-proporcjonalne
0,1do 10,0

OC-H:

Histereza otwarta/zamknigta x 0,1 do 20,0

R-S: RUN/STOP

A-M: AUTO/MANU

S Uwaga 1: W trybie recznym

2: W zaleznogci od ustawier funkcii "Wybor
ekranu wySwietlacza’, pojawic si moze
jedno z nastepujacych wskazan

1. Wyswietlacz 1/Wyswietlacz 20
2. Wydwietlacz 2/Wyswietlacz 3
3. Tylko wyswietlacz 1

L 4. Tylko wyswietlacz 2

~
[S] + el Gl +

ponizej ponizej 1's

3s

Poziom zabezpieczen
LPrE

OAPT:

Blokada dopasowania

operacji

0do4

ICPT: Blokada ustawieri

poczatkowych

0do2

SPRU:

Jednostka czasu nachylenia SP

EU/s: S, EU/min: M,

EU/godz.: H

SPRH:

Warto$¢ wzrostu nachylenia SP 0 do 9999
(0: Wytaczenie funkcji rampy SP)

SPRL:

Warto$¢ spadku nachylenia SP 0 do 9999
(0: Wytaczenie funkcji rampy SP)

©| MV-S: MV po zatrzymaniu
5,0 do 105,0 (typ standard)

-105,0 do 105,0 (typ grzania/chtodzenia)*
MV-E: MV po bigdzie PV

-5,0 do 105,0 (typ standard)
-105,0 do 105,0 (typ grzania/chiodzenia)*

o L|ORL:
‘o 5| imit szybkosci zmiany MV (grzanie) 0,0 do 100,0

CORL:
limit szybko$ci zmiany MV (chtodzenie) 0,00 do 100,0

ISI.1:
Warto$¢ wejsciowa 1 dla korekcji wejécia —19999 do 99999

WTPT: Blokada zmiany

; =]
ustawien -SS 7]1SS.1:
OFF(0)/ON(1) 33, 1| Korekcja wejécia 1
0.00)
PFPT: Blokada przycisku 199,99 do 999,99
PF
OFF(0)/ON(1)

Isl.2:
Wartos¢ wejsciowa 2 dla korekcji wejscia
—19999 do 99999

J

Korekcja wejscia 2
—199,99 do 999,99

DOGN:
Wzmocnienie zakiécen
-1,00 do 1,00

DOTC:

Stata czasu zakiocen

0,01 do 99,99

DO-B:

Pasmo oczyszczania z zakiéceri
0,000 do 9,999

| DOJW:

Szerokos¢ oceny zaktocen

1 —99,99 do 99,99

* Typ pozycyjno-proporcjonalny
Zamkniety/zatrzymany/otwarty (—1/0/1)
G
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Strefa dopasowania operacji ~
@ ponizej 1's I
; —1  Elponizej - - B ponizej X - [<Tponizei Poziom ustawier
Poziom 2 dopasowania | 15, |Poziom ustawieri banku| .5, | Poziom ustawien PID |_S prze{bliiania
L.bnr LEET

LAGP.1:
Operacja opdZnienia pierwszego stopnia

SI1.1: Linia prosta
przyblizenie 1

Wejscie 1
1,999 do 9,999

d.bﬂ’" Wybér wyswietlacza banku

PL' d Wybor wyswietlacza PID
o |Bank 0 :

1 |PID1

Sl2.1: Linia prosta
przyblizenie 1

2: Stafa czasowa Wejscie 2

-1,999 do 9,999
SO1.1: Linia prosta
Operacja opdznienia pierwszego stopnia
3: Stafa czasowa

ug 0,0 do 999,9 4

LAGP.4:
(Operacja opdZnienia pierwszego stopnia

—1,999 do 9,999

S02.1: Linia prosta
przyblizenie 1

JScie
1,999 do 9,999

4: Stafa czasowa

‘E 0,0 do 999,9

MAVP: Srednia przemieszczenia 1
llos¢ $rednich I
1/2/4/8/16/32

SI1.2: Linia prosta
przyblizenie 2

Wejscie 1
1,999 do 9,999

Sl2.2: Linia prosta
przyblizenie 2
Wejscie 2
1,999 do 9,999

MAVP: Srednia przemieszczenia 2
llos¢ $rednich I
1/2/4/8/16/32

$01.2: Linia prosta

MAVP: Srednia przemieszczenia 3
przyblizenie

llo$¢ érednich przemieszczenia

Wyjscie 1
1/2/4/8/16/32 27'999 do 9,999
MAVP: Srednia ia 4 $02.2: Linia prosta
llosé $rednich przemieszczenia W;}g:éeé“e
1/2/4/8/16/32 -1,999 do 9,999
SQRP.1:

F101.1: Linia tamana
przyblizenie 1

=
5

1,999 do 9,999
FI20.1: Linia famana
przyblizenie 1
Wejscie 20

~1,999 do 9,999

Obliczanie pierwiastka kwadratowego 2
0 [dolna granica
Ticel 0,000 do 9,999

P SQRP.3:
- Obliczanie pierwiastka kwadratowego 3
0.858] dolna granica

1} 0,000 do 9,999
SQRP.1:

Obliczanie pierwi: 4
dolna granica
0,000 do 9,999

AP.1: Parametr analogowy
szybkos¢ sterowania
—1,999 do 9,999

I

8.P: PID8
Pasmo proporcjonaine
0,00 do 999,99 (standard)*'

I: PID8

Czas catkowania 0,0 do 3999,9
standard, potozenie
proporcjonalne (sterowanie
zamknigte))*?

.LSP: Bank 7 LSP

olny limit SP .D: PID8 :
0 gérnego limitu SP Czas pochodnej
,0 do 3999,9

7.PID: Bank 7
numer ustawienia PID
0do8

.AL-1: Bank 7

artos¢ alarmowa 1
19999 do 99999

dolny limit MV
1 do 105,0 (standard)*®

dolny limit MV
.0 do dolnego limitu MV
MV gérny limit -0,1 (standard )**

.AL1H: Bank 7
mit gorny alarmu 1
19999 do 99999

AUT:PID8
gomy limit automatycznego
wyboru zakresu

zakres ustawier czujnika,
19999 do 99999 (temperatura)*®

\AL1L: Bank 7
mit dolny alarmu 1 152
19999 do 99999

Al

DSpapp——_—

7.AL4L: Bank 7
L limit dolny alarmu 4
51-19999 do 99999

*1 Typ pozycyjno-proporcjonalny: 0,01 do 999,99.

*2 Typ pozycyjno-proporcjonalny (sterowanie ptynne): 0,1 do

*3  Sterowanie grzania i chtodzenia: 0,0 do 105,0.

*4  Sterowanie grzania i chtodzenia: —105,0 do 0,0.

*5  Typ analogowy: —10% do 110% zakresu skalowania wyswietlacza,
z maks. wynoszgcym —19999 do 99999.

J

I—> Nacisnigcie przycisku [S] przez 3 s spowoduje przejscie do poziomu ustawier poczatkowych wejscia (str. 46).
[ Sterowanie wstrzymane.
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Wejécie ze strefy dopasowania operaciji.

I/ cTTTTTTTTT T T T T T m T e m e m A Ve
I
: [S] ponizej | ’ -
3 o 1s = - T . : T onizej A = izej
! Poziom ustawieri ¢ Poziom konfiguracii | Bmin.1s R Poziom ustawien _ gopizel Poziom ustawien | [/ ponizei
: rozszerzonej sterowania funkcji rozszerzonych poczatkowych wejscia —pp- [ poczatkowych sterowania
Pt I i
| [S] ponizej
I 1s i
! P-ON: Operacja przy wiaczonym INIT: | 1-T: Wejscie 1 typ wejscia 5 - E| o wyisdiat e
I 1| zasilaniu ON Inicjalizacja parametru do 19 (=] Wyijécie impulsowe napiecia (0)/
! Lant | CoNT/STOP/MANU OFF/ON : —> ° — ?|linearne wyjscie pradowe (1)
! N 11DU:
. X . .- I [T Nt . 03-T: Typ wyjécia 3
: SPTR: Sledzenie SP gi;/gsﬁgigg;%mum | lNegscle 1 jednostki temperatury - Wyjscie impulsowe napiecia (0)/
| OFF/ON AL SATBANKA I;II/PFDP | CI°F {|linearne wyjscie pradowe (1)
| PID: ) PID o : 2-T: Wejscie 2 typ wejscia CO1-T:
y wyl Y OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/ | 0do 20 mA (0)//4 do 20 mA (1)
1 PV/DV ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP | 12DU:
| PIDH: . 1 Wejécie 2 jednostki temperatury 02-T:
| : _ PF1.1: Monitorowanie PF1/ °C/l° yjscie linearne pradowe 2 typ
| Ustawienie PID dla histerezy Ustawianie parametru 1 | =] do 20 mA (0)//4 do 20 mA (1)
| automatycznego wyboru 0do 20 | N 13-T: Wejscie 3 typ wejécia
| 0,10do 99,99 | 2|0do19 CO3-T:
! -DB: PF1.2: Monitorowanie PF1/ Wyjscie linearne pradowe 3 typ
| 0 ;:)Bégpgzsgm martwe PV Ustawianie parametru 2 : = Tl 13DU: 0do 20 mA (0)//4 do 20 mA (1)
| 0do 20 | [N :‘I'du Wejécie 3 jednostki temperatury
! i . Moni i Clocrr CO4-T:
\ CJC.1: Wejscie 1 PF1.5: Monitorowanie | Wyjscie linearne pradowe 4 typ
| Kompensacja zimnego PF1/ I . . (==] 0do 20 mA (0)//4 do 20 mA (1)
| potaczenia OFF/ON Ustawianie parametru 5 | g"dTi 1WEISC'9 4 typ wejscia
0do20 i o . 5 it
: T 4| CJC4: Wejscie 4 ¢ : SL-H: SP - gérmy limit*!
Kompensacja " ) 1] 14DU:
| ' . PF2.1: Monitorowanie PF2/ | g
1 S?Qfg,ﬁ potaczenia Ustawianie parametru 1 | YVegscle 4 jednostki temperatury
| 10 do 20 | o CI°F SL-L: SP - dolny limit*?
| CHI= .
I 1| INP.1:
I ALFA: o0 PF2.2: Monitorowanie PF2/ | Skalowanie wartosci wejéciowej
I 0,00 do 1,00 Ustawianie parametru 2
| 0do 20 DSP.1: MODE: Tryb sterowania*®
1 ) PF2.5: \ | kalowanie wartosci wyswietlanej 1
1 PVTR: Sledzenie PV PF2/ I 19999 do skalowania wartosci
OFF/ON o iani I
! £ = Ustawianie parametru 5| OREV: Operacja bezposrednia/odwrotna
! MANT: Metoda wris 0do20 | Odwrotna (grzanie): OR-R/
[ : Metoda wyjscia | 2 Bezpos (chiodzenie): OR-D
] manualnego . la‘
I HOLD/INIT CH-N: Liczba ! DSP.2 71 1 CLFL: Zamkniete/Piynne
! MANI: uruchomionych kanaféw : o5, 2| Skalowanie wartosci wyswietlanej 2 L L P L Pynne: FLOAT/
| MANE: . o ie wartosci 1 FLGAE | Zamkniete: CLOSE
poczatkowa recznej MV
! 5,0 do 105,0 (sterowanie RAMM: Tryb wpisywania RAM : C Eg +1 do99%99 —
: standardowe) (Zob. uwaga 1.) BKUP/RAM | DP: Pozycja punktu dziesigtnego
| ORLM: | 0do4
1 Tryb limitu szybkosci zmiany MV CMOV: | RSPH:
| Tryb 0:0/Tryb 1:1 i ) — orny limit zdalnego 8P~~~
Przejscie do poziomu kalibracii| Dolny limit zakresu ustawieri czujnika
| —1999 do 9999 | do gérnego limitu zakresu ustawieri czujnika
: AT-G: Obliczone wzmocnienie AT e 1 RSPL:
| 0,1do 10,0 I Dolny limit zdalnego SP
| I Dolny limit zakresu ustawieri czujnika
I AT-H: Histereza AT : do gdrnego limitu zakresu ustawieri czujnika
| 0,1do 9,9 I PVDP: PV wyswietlanie punktu dziesigtnego
: \ OFF/ON
| LCMA: ! B
] Cykl limitu amplitudy MV | NC: Indukcja czujnika
1 5,0 do 50,0 : ed:'kiia s'_z'umu
0 Hz/60 Hz
I
TATE: I
: Tymczasowa ocena odchylenia I AMOV:
podczas wykonania AT I Przejscie do poziomu konfiguracii funkcji rozszerzonych
: 0,0 do 100,0 | ~1999 do 9999
| RBMP: Bezuderzeniowy wytaczony podczas eksploatacji: OFF/ I 1 I
| Uruchomienie: ON I
| | Hasto: - {63
I
|
PMEC: |
: Operacja przy btedzie ]
na wejsciu potencjometrycznym |
| Stop: OFF/Kontynuacja: ON \
: DOST: ) o | L
| Przesterowanie zakldcenia I *1 Temperatura: dolny limit SP
funkcja dopasowania 1 2 P . .
1 OFF/ON | +1 do gérnego limitu zakresu ustawien czujnika
| . - L%
\ Uwaga: Sterowanie grzania/chtodzenia: —105,0 do 105,0. | Analogowe. dOIny .Ilmlt SP +1 dO 99’_999 |Ub wartos_c . .
N . _7 wyswietlana odpowiadajgca gérnemu limitowi
wejscia, ktéra jest mniejsza wartos¢ wyswietlana 2
*2 Temperatura: Dolny limit zakresu ustawien czujnika do gérnego
limitu SP —1
Analogowe: —1,999 lub warto$¢ wyswietlana odpowiadajgca
dolnemu limitowi wejscia
*3  Wejscie 1/4 Standard (0)/grzanie lub chtodzenie (1)
Wejscie 2  Standard (0)/grzanie lub chtodzenie (1)
Standard ze zdalnym SP (2)/
Grzanie lub chtodzenie (3) ze zdalnym SP/
Proporcjonalne (4)/Kaskadowe standard (5)/
Kaskadowe grzanie lub chtodzenie (6)
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Strefa ustawien poczatkowych

OomRrRonN

[Slponizej 1s I
Poziom ustawieri _ Elponizej _— —— Ronizel Wyswietlacz S ponizej Poziom konfiguragiji
—pp [ POCZGtkOWYCh StETOWANIE 2 | e— oziom ustawien alarmu — poziomu dopasowania — transmisji danych
Licd] L]
6U ‘: OUT.1 o v C l'.‘ l‘ ALT1: Typ alarmu 1 SPDP: Wybér ekranu wys$wietlacza "PV/SP" PSEL: Wybér protokotu
~l]] P wyjécia 1 2|0do 11 0do3 CWF/MOD
21| 0do32 > >
ouT.4: © l@
[l " A .
ol . AL E|AILT: Blokada alarmu 1 ) U-NO: Nr modutu
Prayporzadkovane s serowaria €| OFFroN BART: Opsauyévetania e pskongo e o
FF/Odchylenie 1: EU, 2EU, 5EU, 10EU/ 0do 99
0do 32 . Zmienna uruchamiajgca (grzanie) otwarcia zaworu: O/
v g%:”auH;’tegrgza alarmu 1 Zmienna uruchamiajaca (chiodzenie): C-O BPS: Szybkos¢ transmisji
Przyporzadkowanie wejscia zdarzeri 1 REJ\;Iigﬁ:zzzlg%'g'ggoert“ wskazari 9.6/19,2/38,4
0do 25
° EV.6: : Autom. powrét wskazan
> o . wyséwietlacza wytaczon: LEN: Dlugos¢
&l Przyporzadkowanie wejécia zdarzen 6 IE\ Y via Y) & transmisji danych
0do 25 D.REF: Okres od$wiezania wysw. 7/8
i FF/0,5/1/2/4
&2 SBIT: Bit stopu
SBO.1: " X transmisji danych
Przyporzgdkowanie wyjscia pomocniczego 1 ALH2: Histereza alarmu 2 MONL: Ustawienie poziomu 12
0do 36 0,01 do 99,99 monitorowania parametrow*
SBO4 o ) PRTY: Parzystosé
Przyporzadkowanie wyjscia pomocniczego 4 SC-M: Uruchomienie skanowania transmis;ji
0do 36 . d1<;31- 1TV" alammu 3 yéw. po wlaczeniu zasilania ON NONE/EVEN/ODD
OFF/ON SDWT: Czas oczekiwania
TRH.1: Wyjscie przesytania 1 A3LT: Blokada alarmu 3 SC-T: Okres skanowania wysw. :Jradr:asemslsﬂ
goérny limit OFF/ON do 99
TRL.1: Wyjécie przesytania 1 OAIB:BCiOHé?egrgZE alarmu 3
dolny limit
TRH.2: Wyjscie przesylania 2 0A|8T41: 1TYP alarmu 4 * Wytaczone: OFF
gorny limit ° Poziom ustawien poczatkowych wejscia: L.0
Poziom ustawieri poczatkowych sterowania: L. {
. . AA4LT: Blokada alarmu 4 . . s . )
ThL2: Wjscle przesylania 2 OFF/ON Poziom ustawieri poczatkowych sterowania 2: L .2
oy im Poziom ustawienr alarmu: L.
- ) At Historoza alamu 4 Poziom dopasowania wyswietlacza: L.4
TRH.3: Wyiécle przssytania 3 = ' Poziom konfiguraciji transmisji danych: L.5
gemy C REST: Ponouny startsekwendj stan gotowosci Poziom konfiguracji funkcji rozszerzonych: L AdF
arunel i A f in. ) £
TRL.3: Wyjscie przesylania 3 Al Warunek B Poziom ustawien rozszerzonej sterowania: LELL
dolny limit i ) .
SB1N: Wyjécie pomocnicze 1, bez wbudzenia
(=3 Wzbudzenie: N-O/
TRH.4: Wyjécie przesytania 4 Bez wzbudzenia: N-C
gorny limit SB2N: Wyjécie pomocnicze 2, bez wbudzenia
Wzbudzenie: N-O/
TRL.4: Wyjscie przesytania 4 Bez wzbudzenia: N-C
dolny limit SB3N: Wyjécie pomocnicze 3, bez wbudzenia
. y P . . Wzbudzenie: N-O/
LAG.1: Operacja opdznienia pierwszego stopnia 1 Bez wzbudzenia: N-C
SB4N: Wyjsécie pomocnicze 4, bez wbudzenia
LAG.2 Wzbudzenie: N-O/
Operacja op6znienia pierwszego stopnia 2 Bez wzbudzenia: N-C
£ wigczona
OFF/ON
SQR.1: Obliczanie pierwiastka kwadratowego 1
wigczona
OFF/ON
SQR.2: Obliczanie pierwiastka kwadratowego 2
S E wigczona
5°F |OFF/ON
wigczona
OFF/ON
SCL.2: Aproksymacia linii prostej 2
& |wigczona
SFF | OFF/ON
FNC.1: Aproksymacja linii famanej 1
wigczona
OFF/ON
CALB: Kalibracja silnika
OFF/ON
MOT: Czas drogi
1do 999
I

Nacisnigcie przycisku [Slprzez 1 s spowoduje przejscie do poziomu operacyjnego (str. 44).<—|
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B Poziom blokady

Funkcja blokady moze zosta¢ uzyta w celu zablokowania parametrow
ustawien, ktére mogg zosta¢ zmienione i tym samym zapobiega
niezamierzonym zmianom ustawien. Funkcje zabezpieczajace, ktore
mogqg zosta¢ uzyte, obejmuja zabezpieczenie dopasowania operacji,
zabezpieczenie poziomu ustawien poczatkowych, zabezpieczenie
zmiany ustawien i blokade przyciskéw PF.

Zabezpieczenie dopasowania/operaciji

Kluczowe operacje na poziomie operacji, poziomie dopasowania 2,
poziomie ustawien banku, poziomie ustawien PID, poziomie ustawien
przyblizania i poziomie monitorowania parametréw mogg zostac
réwniez ograniczone przy uzyciu ponizszych ustawien.

Wartos¢ Dziatanie Dopasowanie, | Ustawianie banku,
zadana dopasowanie 2 | ustawianie PID,
PV/SP | Pozostate ustawianie
przyblizenia,
monitorowanie
parametrow
0 w w W W
1 W A e A
2 W W A A
3 e A A A
4 O A A A

vr: Moze zosta¢ wyswietlony i zmieniony

O: Moze zosta¢ wyswietlony

A: Nie moze zosta¢ wyswietlony i przenoszenie pozioméw nie
est mozliwe.

Domycelna wartocese zadana: 0

Zabezpieczenie poziomu ustawien
poczatkowych

Przejscie do poziomu ustawieh poczatkowych wejscia, poziomu usta-
wien poczatkowych regulacji, poziomu 2 ustawien poczatkowych regu-
lacji, poziomu ustawien alarmu, poziomu dopasowania wyswietlacza

i poziomu ustawien transmisji moze zosta¢ ograniczone przy uzyciu
ustawien przedstawionych ponizej.

Wartos¢ Przejscie do poziomu Przejscie do poziomu
zadana ustawien poczatkowych ustawien poczatkowych
wejscia regulacji, poziomu 2
ustawien poczatkowych
regulacji, poziomu ustawien
alarmu, poziomu
dopasowania wyswietlacza
i poziomu ustawien
transmisji
0 Dopuszczone: Przejscie do Dopuszczone
wyswietlonego poziomu
ustawien funkgcji rozszerzonych.
1 Dopuszczone: Przejscie do Dopuszczone
niewys$wietlanego poziomu
ustawien funkciji rozszerzonych.
2 Niedopuszczone Niedopuszczone

Poziom ustawien transmisji

Pozwala na ustawienie wartosci dotyczacych transmisji na poziomie ustawien transmisji zachodzacych przy uzyciu operacji panelowych.
Parametry komunikacyjne i ich ustawienia zostaty opisane w ponizszej tabeli.

OomRrRonN

e Jedli wartos¢ zadana dla zabezpieczenia poziomu ustawien
poczatkowych zostata ustawiona na 2, to nic nie nastapi w przypadku
proby przejscia do poziomu ustawien poczatkowych z poziomu
operacyjnego, poziomu dopasowania, poziomu dopasowania 2,
poziomu ustawien banku, poziomu ustawien PID, poziomu ustawien
przyblizania lub poziomu monitorowania parametréw poprzez
nacisniecie przycisku "Level" przez min. 1 s. (Takze wyswietlacz nie
bedzie migat, co zwykle towarzyszy zmianie poziomu.)

* Domys$ina warto$¢ zadana dla zabezpieczenia poziomu ustawien
poczatkowych wynosi 0.

Zabezpieczenie przed zmiang ustawien

Ustawienia moga zosta¢ zabezpieczone przed zmianami przy uzyciu
przyciskéw w gére (Up) i w dot (Down) przy uzyciu ustawien przedsta-
wionych ponize;j.

Wartos¢é Opis
zadana

WYL, Ustawienia moga zosta¢ zmienione przy uzyciu operaciji
kluczowych.

WE. Ustawienia (oprécz tych na poziomie zabezpieczen) nie moga,
zosta¢ zmienione przy uzyciu operaciji kluczowych.

* Domysina warto$¢ zadana: WYL.

Zabezpieczenie przyciskéw PF

Przyciski PF1 i PF2 mogq zosta¢ aktywowane/zablokowane przy
uzyciu ustawien przedstawionych ponize;j.

Wartos¢ Opis
zadana
WYL. Przyciski PF1 oraz PF2 sg aktywne.

WE. Przyciski PF1 oraz PF2 sg zablokowane. (Operacje z przycis-
kami obstugujacymi funkcje lub petle zostaty zablokowane.)

* Domysina warto$¢ zadana dla zabezpieczenia przyciskow PF to
"OFF".

Parametr Wyswietlane znaki Wartosci zadane Wyswietlane wartosci zadane
Wybor protokotu FSEL CompoWay / F, Modbus - [ Aod
Numer modutu komunikacyjnego |L-ra 0do 99 0, . do 99
Szybko$¢ transmisji b5 9,6/19,2/38,4 (kb/s) I/ 19.2/384
Diugos¢ danych LEn 7/8 (bity) 8 (bit)
Bit stopu SbCE 1/2 (bity) 1/
Parzystosé¢ Priy Brak/parzysty/nieparzysty  |nonf / [ /a0
Czas oczekiwania na odpowiedz |54t 0do9.999 s 0 dojjii] do 9999

Uwaga: Zaznaczone wartos$ci wskazujg ustawienia domysine.

Przed przeprowadzeniem transmisji, nalezy ustawi¢ numer modutu
transmisyjnego, szybkos¢ transmisji danych cyfrowych i inne parametry
komunikacyjne. uzywajac operacje kluczowe w sposob opisany ponizej.
Szczegdly dotyczace innych operacji znajdujgq sie w Instrukcji
uzytkownika (Z182).

1. Nacisniecie przycisku "Level" przez min. 3 s spowoduje przejscie
z poziomu operacyjnego do poziomu ustawien poczatkowych.

2. Krotkie nacisniecie przycisku "Level" spowoduje przejscie z poziomu
ustawien poczatkowych do poziomu ustawien transmisji Nacisnij.
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3. Nacisniecie przycisku "Mode" pozwala na przej$cie do parametréw
w sposob opisany ponizej.

4. Wybrane ustawienia parametréw mozna zmieniaé przy uzyciu
przyciskdéw w gére (Up) i w dot (Down).

)
AL | Wybdr protokotu

Numer modutu
‘ komunikacyjnego

£ F 5| Szybkos¢ transmisji
5]

 _] Dtugo$¢ danych

Bit stopu

Pyl Parzystos$é

=
oYk Czas oczekiwania

7| na odpowiedz

|

Parametry transmisji nalezy ustawic tak,
aby odpowiadaty parametrom komputera,
z ktérym bedzie sie odbywata wymiana danych.

Wybor protokotu (F5£L)

Wybierz CompoWay/F lub Modbus jako protokét komunikacyjny.
CompoWay/F to uniwersalny, ujednolicony protokdt transmisyjny
opracowany przez firme OMRON. Modbus to protokét komunikacyjny,
ktéry odpowiada trybowi RTU protokotu Modbus firmy Modicon Inc.
(dane techniczne: PI-MBUS-300 Rev. J).

Numer modutu transmisyjneqo (./-rc

Podczas komunikacji z komputerem macierzystym, nalezy ustawi¢
numer modutu w kazdym regulatorze, aby komputer macierzysty
maogt zidentyfikowa¢ kazdy z modutéw. Numer moze zostaé zabrany
do jakiej$ nierozdzielnej warto$ci w rodzinie 0 do 99. ustawienie
standardowe jest 1. Kiedy uzywac¢ wiecej niz jeden Sterownik, by¢
ostrozny nie uzy¢ tego samego numeru dwa razy. ldentyczne
ustawiania beda powodowaly wadliwe dziatanie. Warto$¢ zadana
obowigzuje dopiero po wytaczeniu (OFF) i wiaczeniu (ON) zasilania.

Ten parametr stuzy do ustawienia szybkosci transmisji z komputerem
macierzystym. Ustawione mogg by¢ nastepujace wartosci; 9,6

(9 600 bfs), 19,2 (19200 b/s), lub 38,4 (38400 b/s). Ustawienie
obowigzuje dopiero po wytaczeniu (OFF) i wiaczeniu (ON) zasilania.

Diugos¢ danych (L5~

Diugos$¢ danych transmisyjnych moze zosta¢ ustawiona na 7 lub
8 bitdw.

Bit stopu (55 £)

llo$¢ bitéw stopu transmisji moze zosta¢ ustawiona na 1 lub 2.

Parzystosc¢ (F-:4

Parzystos¢ transmisji moze zosta¢ ustawiona jako brak, parzysta lub
nieparzysta.

Czas oczekiwania na odpowiedz (5~

Zmiany czasu oczekiwania na odpowiedz mozliwe sg po kasowaniu
programowym lub po wytgczeniu (OFF) i wigczeniu (ON) zasilania.

OomRrRonN
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Wyswietlanie btedéw (rozwigzywanie problemoéw)

OomRrRonN

Po wystapieniu btedu na wyswietlaczu nr1 i/llub nr 2 pojawia sie kod usterki. Rodzaj btedu nalezy sprawdzi¢, a nastepnie podja¢ odpowiednie $rodki

zaradcze.
Wyswietlacz | Wyswietlacz | Opis usterki Srodki zaradcze Stan wyjscia w momencie usterki
1 2 Wyjscie sterujace Wyjscie
alarmowe
UrCk Err Usterka Po pierwsze, nalezy zresetowac zasilanie. Jesli nie nastgpita | WYL. WYL.
modutu zmiana wys$wietlacza, to konieczna jest naprawa. Jesli uster-
Lk HEG Zmiana ka zostata usunieta, to jest mozliwe, ze zostata ona spowo-
modutu dowana przez szum. Nalezy sprawdzi¢, czy nie wystepuja
— — zrodta szumu.
dl5F Err Usterka wys$-
wietlacza
545 Err Usterka Po pierwsze, nalezy zresetowac zasilanie. Jesli nie nastgpita |WYL. WYL.
modutu zmiana wyswietlacza, to konieczna jest naprawa. Jesli uster-
gtéwnego ka zostata usunieta, to jest mozliwe, ze zostata ona spowo-
dowana przez szum. Nalezy sprawdzi¢, czy nie wystepujga
zrodta szumu.
EEF Err Usterka Po pierwsze, nalezy zresetowac zasilanie. Jesli nie nastapita |WYL. WYL.
EEPROM zmiana wyswietlacza, to konieczna jest naprawa. Jesli uster-
ka zostata usunieta, to jest mozliwe, ze zostata ona spowo-
dowana przez szum. Nalezy sprawdzi¢, czy nie wystepuja
zrodta szumu.
SErr Wyswietlacz |Usterka Sprawdz, czy podtgczenie wejscia jest poprawne, czy prze- |MV jest wartoscig  |ldentyczna
bez zmian wejscia tacznik typu wejscia zostat ustawiony poprawnie, czy nie wyjsciowg zgodnie |operacja, jak
czujnika wystepuje brak potaczenia lub zwarcie i czy typ wejscia jest |z ustawieniem "MV |w przypadku
poprawny. w podczas usterki |przekroczenia
Jesli nie wystepuja zadne nieprawidiowosci w powyzszych |PV". gérnego limitu.
parametrach, nalezy zresetowac¢ zasilanie. Jesli nie nastg-
pita zmiana wyswietlacza, to konieczna jest naprawa. Jesli
usterka zostata usunieta, to jest mozliwe, ze zostata ona
spowodowana przez szum. Nalezy sprawdzié, czy nie
wystepujg zrédta szumu.
ccoeo Wyswietlacz |Poza zakre- |To nie jest usterka, pomimo to, warto$¢ aktualna znajduje sie |Normalna operacja [Normalna
33333 bez zmian sem wys- poza zakresem wyswietlacza (—19999 to 99999). operacja
wietlacza
(ponizej)
Poza zakre-
sem wys-
wietlacza
(powyzej)
Wyswietlacz |Wskaznik Usterka Sprawdzi¢, czy nie nastgpito przerwanie lub zwarcie MV jest wartoscig |WYL.
bez zmian przebiegu wejécia RSP |potaczenia z wejsciem RSP. wyjsciowg zgodnie
RSP pulsuje z ustawieniem "MV
w podczas usterki
PV".
Wyswietlacz |----- Usterka Sprawdzi¢ potaczenia potencjometru. Normalna operacja |Normalna
bez zmian wejscia po- operacja
tencjometru
CALA Err Usterka Nalezy sprawdzi¢ potgczenie z potencjometrem i z silnikiem |WYL. WYL.
kalibracji napedu zaworu, a nastepnie powtdrzy¢ kalibracje silnika.
silnika
-k Wartosé Usterka Sprawdzi¢, czy ustawienie przetacznika typu wejscia i WYL. WYL
c2-k zadana przetacznika [wyswietlany "Typ wejscia" zgadzajq sie typem z wejscia,
C3-k pulsuje typu wejscia |ktory bedzie uzyty.
CH-E
Uwaga: Jezeli po wprowadzeniu ustawien regulator nie funkcjonuje zgodnie z oczekiwaniami, to nalezy sprawdzi¢ potaczenia i ustawiania. Jezeli
regulator nadal nie funkcjonuje zgodnie z oczekiwaniami, to jest mozliwe, ze parametry zostaty ustawione niepoprawnie. Zaleca sie
ponowng inicjalizacje regulatora i wprowadzenie ustawief na nowo. (Inicjalizacja regulatora powoduje cofniecie wszystkich parametrow
do ich wartosci domysinych.) Przed ponowng inicjalizacjg nalezy zanotowa¢ ustawienia parametrow.
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Rozwigzywanie problemow

OomRrRonN

Jezeli temperatura nie wzrasta, wyjscia nie znalazty sie w stanie "ON" lub wystepujg duze réznice w temperaturach, nalezy przeprowadzi¢ testy

sprawdzajgce wg ponizszej listy.

Problem

Parametry, ktore nalezy sprawdzié¢
i prawdopodobna przyczyna

Srodek zapobiegawczy

Temperatura nie podnosi sie.
Wyjscia nie wigczajg sie (ON).

1. Czy regulacja ulegta zatrzymaniu? Jesli wskaznik
"STOP" $wieci sie, to regulacja ulegta
zatrzymaniu.

Ustawi¢ ~Lin/5t5F na L na poziomie operacyjnym.
Wskaznik STOP powinien wytaczy¢ sie "OFF".

2. Czy regulacja zostata ustawiona na operacje
w trybie wprost? Dziatanie regulacji powinno
zostac nastawione na tryb odwrotny w celu regu-
lacji ogrzewania.

Ustawi¢ ar-£u na o -~ na poziomie ustawien
poczatkowych.

3. Czy wskazniki "OUT" dla wyjscia sterujgcego
Swiecg lub pulsujg? Jezeli wyjscie sterujace nie
jest wyjsciem pradowym, to wskazniki "OUT"
przejda do stanu "ON" w synchronizacji
z wyjsciem.

Jezeli wskazniki "OUT" nie swiecg w ogdle, to
nalezy sprawdzi¢ parametry 1 oraz 2. W przypadku
statego Swiecenia wskaznikdw "OUT" nalezy
sprawdzi¢ potaczenia z czujnikami, grzatkami i
innymi urzadzeniami peryferyjnymi.

4. Jezeli wykorzystywana jest regulacja PID, to jest
mozliwe, ze state wartosci PID sg niewtasciwe.

Jezeli to jest mozliwe, nalezy przywofa¢ state
wartosci PID przy uzyciu funkcji strojenie
automatyczne. (Funkgcja strojenia automatycznego
wykorzystuje 100% sygnat wyjécia stosownie do
obcigzenia i w ten sposdb moze dojs¢ do
przesterowania.)

Wystepujg duze réznice w temperaturze.

1. Czy zostat uzyty wiasciwy typ czujnika?

Po sprawdzeniu typu czujnika, nalezy sprawdzi¢
ustawienia dla typu wejscia (-*-£) na poziomie
ustawien poczatkowych. (%: 1 do 4)

2. Czy zostaly ustawione wartosci korekcji wejécia?

Sprawdzi¢ ustawienia dla korekcji wejscia (2 525k,
£55.2%) na poziomie dopasowania. (Z5., *%: 110 4)
W celu przedstawienia temperatury zmierzonej
przez czujnik, nalezy ustawi¢ na 0,0.

3. Czy przewdd kompensacyjny zostat uzyty do
przedtuzenia potaczenia z termoparg?

Nalezy upewnic sie, czy zostat uzyty przewdd
kompensacyjny, odpowiedni dla zastosowanego
czujnika.

4. Czy czujnik znajduje sie w duzej odlegtosci? Czy
dtugosé wprowadzania jest krétka?

Sprawdzi¢ potozenie instalacyjne czujnika zgodnie
z mierzonym obiektem. Dlugo$¢ wprowadzania
czujnika powinna by¢ co najmniej 20 razy wigksza
od srednicy rurki ochronne;.

Sprawdzanie wejscia sterujgcego temperatury:
Termopara

W celu wyswietlenia temperatury pokojowej nalezy zewrze¢ zaciski wejsciowe.

Platynowy termometr oporowy

Podtaczy¢ opdr do zaciskdw wejsciowych i sprawdzi¢ wyswietlacz.

Podiaczy¢ 100 Q do A-B i zewrze¢ B-B: 0°C
Podtaczy¢ 140 Q do A-B i zewrze¢ B-B: Ok. 100°C
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Urzadzenia peryferyjne

OomRrRonN

Czujnik temperatury i SSR

Przykiad potaczenia z SSR

Sterownik

Zacisk wyjscia

napieciowego
gdo zasilania
SR)

\_ Mozliwe bezposrednie __J
podtgczenie

v

E5[ IR

E5AR

Wartosci analogowe reprezentujace
temperature, szybko$¢ przeptywu
lub koncentracje
Konwerter, cyfrowy miernik panelowy, miernik
natezenia przeptywu, bezdotykowy czujnik
temperatury, czujnik przemieszczenia, itd.
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Obliczanie maksymalnej ilosci SSR, ktére
mozna potaczy¢ rownolegle @ 2
A: Maks. prad obciazenia na wyjsciu napie- @

g8l
; . [&]
ciowym regulatora cyfrowego, sterujgcym : esn
SSR wynosi 40 mA dla ESAR
(E5AR-QQCIWW-[] = 21 mA).
B: Wejsciowa impedancja SSR wynosi 7 mA
dla G3NA
W tym przypadku, maksymalna ilos¢ SSR,
ktére mozna potaczy¢ réwnolegle bytaby
nastepujgca:
AB=5
Maksymalny prad obcigzenia dla tego
przyktadu potgczenia wynosi 40 mA.

SSR
Obcigzenie
AAA]
EAAS
Grzatka
Zasilanie
obcigzenia

Maks. ilo$¢ SSR, ktére
mozna potgczy¢ rownolegle

G3PC (SSR z detekcjg usterek)
240 VAC (20 A)

Moduféw 5
(E5AR/ E5ER)

v

Znam. napigcie
wejsciowe: 12-24 VDC

Modele o niewielkiej
i waskiej konstrukcji
z wbudowanym radiatorem

G3PB (jednofazowy)
240 VAC (15A,25A,35A,45A)

Modutéw 5
(E5AR/ E5ER)

Znam. napigcie
wejsciowe: 12-24 VDC

v

Modele o niewielkiej
i waskiej konstrukeji
z wbudowanym radiatorem|

G3PB (tréjfazowy)
240 VAC/400 VAC (15 A, 25 A, 35 A, 45 A)

Modutéw 4
(E5AR/ E5ER)

Znam. napiecie
wejsciowe: 12-24 VDC

Jednoczesne sterowanie
trojfazowe z wbudowanym
radiatorem

G3PA
240 VAC (10 A, 20 A, 40 A, 60 A)
400 VAC (20 A, 30 A, 50 A)

Modutéw 5
(E5AR/ E5ER)

Znam. napiecie
wejsciowe: 5-24 VDC

Modele o niewielkiej
i waskiej konstrukcji
z wbudowanym radiatorem

G3NA
240VAC (5 A, 10 A, 20 A, 40 A)
480 VAC (10 A, 20 A, 40 A)

74

Modutéw 5
(E5AR/ E5ER)

»°| Znam. napigcie
wejsciowe: 5-24 VDC

Modele standardowe
z zaciskami Srubowymi

G3NE
240 VAC (5 A, 10 A, 35 A, 20 A)

Modutéw 2
(ESAR/ E5ER)

Znam. napigcie
wejsciowe: 12 VDC

v

Niewielkie i korzystne
w cenie modele .
z zaciskami lutowanymi

G3NH
440 VAC (75 A, 150 A)

8 modutéw
(E5AR/ E5ER)

Znam. napiecie
wejéciowe: 5-24 VDC

Do sterowania grzatek
wysokiej mocy
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Srodki ostroznosci

OomRrRonN

/N\ OSTRZEZENIE

Nalezy zawsze wtgczy¢ obwody zabezpieczajace w sieci.
W przypadku braku obwodow zabezpieczajgcych niepra-
widtowe dziatanie moze spowodowac zagrozenie dla zdro-
wia i zycia oraz duze straty materialne. Nalezy stworzy¢
podwajne i potréjne srodki bezpieczenstwa dla zewnetrz-
nych obwoddw sterujgcych, jak np. awaryjne obwody za-
trzymujace, obwody blokujace, obwody graniczne, w celu
zapewnienia bezpieczenstwa instalacji w przypadku wysta-
pienia usterki produktu lub innych czynnikéw zewnetrznych,
majacych wptyw na funkcjonowanie produktu.

=

/N UWAGA

Nie nalezy podejmowac prob samodzielnego rozbierania,
napraw lub modyfikacji urzadzenia. Postepowanie takie
moze prowadzi¢ w pewnych sytuacjach do porazenia
elektrycznego.

Nie nalezy dotyka¢ zaciskow, czgsci elektronicznych lub
obwoddéw drukowanych na ptycie pod napigciem w czasie
1 minuty po wytgczeniu zasilania (OFF). Postepowanie
takie moze prowadzi¢ w pewnych sytuacjach do porazenia
elektrycznego.

Nie nalezy dopusci¢, aby do wnetrza urzadzenia dostaly sie
przedmioty metalowe, przewody, opitki lub wiéry metalowe.
Postgpowanie takie moze prowadzi¢ w pewnych sytuacjach
do porazenia pradem, pozaru lub wadliwego dziatania.

Nie nalezy eksploatowaé urzadzenia w atmosferze gazéw
palnych lub wybuchowych. Postepowanie takie moze
prowadzi¢ w pewnych sytuacjach do eksplozji, mniejszych
lub wiekszych obrazen ciata lub strat materialnych.

Starannie dokreci¢ sruby bloku zaciskéw oraz sruby

blokujace ztacza nalezy, stosujgc moment dokrecania

w nastepujgcych zakresach. Poluzowane sruby moga,

spowodowac w pewnych sytuacjach pozar, mniejsze

lub wieksze obrazenia ciata lub straty materiaine.
Sruby bloku zaciskéw: 0,40 do 0,56 Nm

Sruby blokujace ztacza: 0,25 do 0,30 Nm

Nalezy przeprowadzi¢ wiasciwg konfiguracje urzadzenia,
zgodnie z zastosowaniem. Nieprzestrzeganie tego zalece-
nia moze spowodowac w pewnych sytuacjach wadliwe
dziatanie, mniejsze lub wigksze obrazenia ciata lub straty
materialne.

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo w przypadku usterki
produktu poprzez podjecie srodkéw bezpieczenstwa takich,
jak instalacja osobnego uktadu zabezpieczajacego przed
przegrzaniem. Usterka produktu moze prowadzi¢ w pew-
nych sytuacjach do wytaczenia sterowania lub dziatania
wyj$¢ alarmowych, prowadzacego do uszkodzenia
podtaczonych urzadzen lub sprzetu.

Nie nalezy uzywac sprzetu do pomiaréw w zakresie kategorii
pomiarowych I, Ill lub IV (zgodnie IEC61010-1).
Postepowanie takie moze by¢ w pewnych sytuacjach
przyczyng wadliwego dziatania, mniejszych lub wigkszych
obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu. Nalezy wykor-
zystywac sprzet do pomiaréw wytgcznie w zakresie kategorii
pomiarowej, dla ktorej produkt zostat przewidziany.

Okres eksploatacji przekaznikow wyjsciowych zalezy od
ilosci przetaczen i warunkéw przetaczania. Nalezy wziaé
pod uwage rzeczywiste warunki eksploataciji i zastosowac
urzadzenie o odpowiednim obcigzeniu znamionowym,
przed uptywem okresu jego uzytkowania. Eksploatacja
produktu po okresie jego uzytkowania moze spowodowac
ewentualne sklejenie lub spalenie sie stykow.

Nalezy zabezpieczy¢ produkt przed niepozadanym
wpltywem w przypadku, jezeli przedtuzeniu ulegt czas cyklu
DeviceNet, w rezultacie zmiany programu za pomoca edycji
online. Rozszerzenie czasu cyklu moze by¢ w pewnych
sytuacjach przyczyng wadliwego dziatania, mniejszych lub
wiegkszych obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu.

> B> @ @@ ® b

Przed przesytaniem programéw do innych weztéw lub
zmiang pamigci I/O innych weztéw, nalezy sprawdzi¢ wezly
w celu potwierdzenia bezpieczenstwa. Zmiana programu
lub pamieci I/O moze byé w pewnych sytuacjach przyczyng,

wadliwego dziatania, mniejszych lub wigkszych obrazen
ciata lub uszkodzenia sprzetu.

Nie nalezy podejmowac préb samodzielnego rozbierania,
napraw lub modyfikacji urzadzenia. Postepowanie takie @
moze prowadzi¢ w pewnych sytuacjach do obrazen ciata

spowodowanych porazeniem elektrycznym.

B Srodki ostroznosci umozliwia-
jace bezpieczne uzywanie

1. Produkt nalezy eksploatowaé i przechowywaé w podanych
przedziatach temperatury i wilgotnosci otoczenia. W przypadku
montowania kilku produktéw obok siebie lub pionowo, wydzielane
ciepto moze spowodowacC wzrost temperatury wewnetrznej, co
skraca okres eksploatacji miedzyserwisowej. Jezeli to jest koniecz-
ne, nalezy zapewni¢ wiasciwe chtodzenie produktu za posrednict-
wem wentylatora lub innych urzadzen.

2. Nalezy zapewni¢ wystarczajacg ilo$¢ miejsca wokot produktu,

w celu odprowadzenia ciepta. Nie nalezy zastania¢ szczelin wenty-
lacyjnych produktu.

3. Produkt nalezy uzytkowaé w zakresie nominalnego napiecia zasila-
nia oraz nominalnego obcigzenia.

4. Przed podiaczeniem bloku zaciskdéw i zlaczy nalezy sprawdzi¢
oznaczenie oraz biegunowos¢ kazdego zacisku.

5. Do niewykorzystanych zaciskéw nie nalezy nic podtaczac.

6. Do podiaczenia bloku zaciskéw nalezy stosowac przewody z kon-
céwkami "crimp" o okreslonym wymiarze (M3, maks. szer.: 5,8 mm).

7. W celu podtaczenia do bloku zaciskéw, nalezy stosowac przewody
nieizolowane AWG22 do AWG14 (przekroj poprzeczny: 0,326 do
2,081 mm?) dla zaciskow zasilania oraz AWG28 do AWG16
(przekroj poprzeczny: 0,081 do 1,309 mm?) dla innych zaciskow.
(dtugos¢ odkrytego przewodu: 6 do 8 mm)

8. Nalezy upewni€ sie, czy napigcie znamionowe zostato osiagniete
w ciggu 2 s po wigczeniu zasilania (ON).

9. Zasilanie nalezy wytaczy¢ (OFF) przed wyjeciem produktu.
W Zzadnym wypadku nie nalezy dotyka¢ zaciskow lub podzespotow
elektrycznych lub potrzasaé urzadzeniem. Podczas wstawiania
produktu, nalezy uwazac, aby podzespoly -elektroniczne nie
zetknetly sie z obudowa.

10. Nie nalezy usuwa¢ wewnetrznej ptytki z obwodami drukowanymi.

11. Wyjscie moze znalez¢ si¢ w stanie OFF podczas przechodzenia do
poziomu ustawien poczatkowych w pewnych trybach. Nalezy to
uwzgledni¢ podczas konfiguracji uktadu sterowania.

12. Produktu powinien nagrzewa¢ sie przez min. 30 min. od momentu
wigczenia zasilania (ON).

13. W urzadzeniach sasiadujacych z produktem, ktére moga byc¢
zrodtem szumu, nalezy zainstalowac filtry przeciwprzepieciowe lub
przeciwzakioceniowe (w szczegolnosci elementy o wysokiej
indukcyjnosci np. silniki, transformatory, elektromagnesy oraz cewki
magnetyczne). W przypadku zastosowania filtru przeciwzakioce-
niowego w zasilaniu nalezy sprawdzi¢ napiecie i prad oraz zainstalo-
wac filtr mozliwie jak najblizej miernika. Produkt nalezy umiesci¢ jak
najdalej od urzadzen wytwarzajacych silny szum o wysokiej czgsto-
tliwosci (np., wysokoczegstotliwosciowe spawarki oraz maszyny do
szycia) albo przepiecia. Nie nalezy grupowaé przewodéw potacze-
niowych wejscia/wyjscia filtra szumow.

14. W celu zapobiezenia zaktdceniom indukcyjnym przewody bloku
zaciskow i tgczy produktu nalezy utozy¢ z dala od wysokonapie-
ciowych lub wysokopradowych przewodoéw zasilajgcych. Nie nalezy
prowadzi¢ przewoddw urzadzenia réwnolegle lub w jednej wigzce
z przewodami zasilajgcymi Wplyw szumu moze tez zostac
zmniejszo-ny przez uzycie osobnych kanatéw przewodowych lub
linii ekrano-wanych.

15. Nalezy zainstalowa¢ i wyraznie oznakowac zewnetrzny wytacznik
lub przerywacz obwodu dla operatora urzadzenia, w celu
umozliwienia szybkiego wytgczenia zasilania (OFF).
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16. Urzadzenie nie moze by¢ wykorzystywane w nastepujacych
miejscach.
* Miejsca poddane dziataniu pytu lub gazéw korodujacych
(w szczegdlnosci oparéw zwigzkdw siarki lub amoniaku)

* Miejsca narazone na oblodzenie lub kondensacje.

» Miejsca poddane bezposredniemu promieniowaniu stonecznemu.
* Miejsca narazone na silne wstrzasy lub wibracje.

* Miejsca, w ktorych produkt moze stykaé sie z wodg lub z olejami.

* Miejsca narazone na bezposrednie promieniowanie cieplne
urzadzen grzewczych.

* Miejsca poddane silnym wahaniom temperatury.

17. Czyszczenie: Nie uzywac rozcienczalnikow. W tym celu nalezy
stosowac alkohol dostepny w handlu.

18. Nalezy stosowac przewody przewidziane dla linii transmisji danych
i zachowywac przewidziane dla DeviceNet odlegfosci transmisyjne.
Dane dotyczace odlegtosci transmisyjnych oraz przewoddéw
znajdujq sie w podreczniku DeviceNet (W267).

19. Nie nalezy wycigga¢ przewoddéw DeviceNet przy uzyciu sity lub
zginac¢ ich poza promieniem zginania.

20. Nie wolno podiaczaé lub roztgcza¢ ztaczy, jezeli podtaczone jest
zasilanie DeviceNet. Postepowanie takie moze spowodowacd
uszkodzenie lub wadliwe dziatanie produktu.

B Uwagi dotyczace prawidtowego
uzywania

Okres eksploatacji serwisowej

Produkt nalezy eksploatowac w nastepujacych przedziatach temperatur
i wilgotnosci:
Temperatura: —10 do 55°C (bez oblodzenia lub kondensacii)
Wilgotnos$é: 25% do 85%

Jezeli produkt zostat zainstalowane wewnatrz panelu sterowania, to
temperatura wokoét produktu (nie temperatura wokét panelu sterowania)
powinna by¢ utrzymywana ponizej 55°C.

Okres eksploatacji serwisowej tego produktu i podobnych urzadzen
elektronicznych okreslony jest nie tylko przez ilo$¢ operacji przetaczania
przekaznikow, ale tez przez okres eksploatacji wewnetrznych podzes-
potéw elektronicznych. Okres eksploatacji serwisowej podzespotéw jest
uzalezniony od temperatury otoczenia: im temperatura jest wyzsza, tym
krotszy jest okres eksploatacji serwisowej - im temperatura jest nizsza,
tym dtuzszy jest okres eksploatacji serwisowej. Dlatego, okres
eksploatacji serwisowej moze zosta¢ przedtuzony poprzez obnizenie
temperatury produktu.

Produkt nalezy zainstalowaé zgodnie z wyszczegdlnionymi warunkami.
W przeciwnym wypadku ciepto wydzielane przez produkt moze spowo-
dowa¢ wzrost temperatury wewnetrznej, co skraca okres eksploataciji
serwisowej. Jezeli to jest konieczne, nalezy zapewni¢ wiasciwe
chtodzenie produktu za posrednictwem wentylatoréw lub innych
urzadzen wentylacyjnych.

W przypadku wymuszonego chiodzenia nalezy uwazaé, aby nie dopro-
wadzi¢ do ochtodzenia tylko sekcji zaciskdw, w przeciwnym wypadku
prawidtowe pomiary temperatury nie bedg mozliwe.

ra

Srodki zapobiegajace szumowi

W celu zapobiezenia zaktdéceniom indukcyjnym przewody bloku
zaciskow i taczy produktu nalezy odseparowac od wysokonapieciowych
lub wysokopradowych przewoddéw zasilajacych. Nie nalezy prowadzi¢
przewoddéw urzgdzenia réwnolegle lub w jednej wigzce z przewodami
zasilajacymi Wplyw szumu moze tez zosta¢ zmniejszony przez uzycie
osobnych kanatéw przewodowych lub linii ekranowanych.

W urzadzeniach sasiadujacych z produktem, ktére moga byé zrédtem
szumu, nalezy zainstalowac filtry przeciwprzepieciowe lub przeciw-
zakioceniowe (w szczegolnosci elementy o wysokiej indukcyjnosci np.
silniki, transformatory, elektromagnesy oraz cewki magnetyczne).

W przypadku zastosowania filtru przeciwzaktéceniowego w zasilaniu
nalezy sprawdzi¢ napiecie i prad oraz zainstalowac filtr mozliwie jak
najblizej miernika.

Produkt nalezy umiesci¢ jak najdalej od urzadzen wytwarzajgcych silny
szum o wysokiej czestotliwosci (np., wysokoczestotliwosciowe spawarki
oraz maszyny do szycia) albo przepiecia.

omRroN
Dokladnos$¢ pomiaréw

W przypadku koniecznosci przedtuzenia przewodu dla termopar nalezy
zastosowa¢ odpowiedni dla danego typu termopary przewod
kompensacyjny.

W przypadku koniecznosci przediuzenia przewodu dla platynowego
termometru oporowego nalezy zastosowac przewdd o matej rezystancji
i upewni¢ sie, czy rezystancja wszystkich trzech przewodéw jest
identyczna.

Jezeli doktadno$¢ pomiaréw jest niska, to nalezy sprawdzi¢, czy
przesuniecia wejscia zostato ustawione poprawnie.

Wodoodpornos¢

Stopien ochrony przedstawiono ponize;j.

Panel czotowy NEMA 4X do uzytku wewnatrz pomieszczen

(odpowiednik IP66)

Podstawa tylna 1P20

Zaciski IPOO
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OMRON
Gwarancja i ograniczenia odpowiedzialnosci

B GWARANCJA

Whytaczna gwarancja firmy OMRON stanowi, ze produkty sg wolne od usterek materiatowych i produkcyjnych przez okres jednego roku (lub inny okres,
jezeli zostat on okreslony), od momentu sprzedazy przez firm¢ OMRON.

FIRMA OMRON NIE UDZIELA GWARANCJI W JAKIEJKOLWIEK FORMIE, W SPOSOB BEZPOSREDNI LUB POSREDNI, NA PRODUKTY

W ZAKRESIE ICH ZGODNOSCI Z PRZEPISAMI, WARTOSCI HANDLOWEJ LUB PRZYDATNOSCI. NABYWCA LUB UZYTKOWNIK WEASNOWOL-
NIE STWIERDZA, ZE NABYTY PRZEZ NABYWCE LUB UZYTKOWNIKA PRODUKT BEDZIE SPELNIAL. WYMAGANIA ZGODNIE Z ZALOZONYM
PRZEZ NICH PRZEZNACZENIEM. FIRMA OMRON WYKLUCZA JAKIEKOLWIEK SWIADCZENIA GWARANCYJNE, BEZPOSREDNIE LUB POS-
REDNIE.

B OGRANICZENIA ODPOWIEDZIALNOSCI

FIRMA OMRON NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA USZKODZENIA SZCZEGOLNE, POSREDNIE LUB BEDACE NASTEPSTWEM, STRATY
GOSPODARCZE LUB JAKIEKOLWIEK STRATY HANDLOWE ZWIAZANE Z PRODUKTEM, BEZ WZGLEDU NA TO, CZY TAKIE ROSZCZENIE
WYNIKA Z UMOWY, GWARANCJI, ZANIEDBANIA LUB SCIStYCH ZOBOWIAZAN.

W Zadnym wypadku odpowiedzialno$¢ materialna firmy OMRON nie moze przekroczy¢ indywidualnej ceny produktu, ktéry objety zostat takg
odpowiedzialnoscia.

W ZADNYM WYPADKU FIRMA OMRON NIE MOZE BYC POCIAGNIETA DO ODPOWIEDZIALNOSCI Z TYTULU GWARANCJI, NAPRAW LUB
INNYCH ROSZCZEN DOTYCZACYCH PRODUKTU, CHYBA ZE WEASNA OCENA FIRMY OMRON POTWIERDZI PRAWIDEOWOSC
OBCHODZENIA SIE Z PRODUKTEM, JEGO SKEADOWANIA, INSTALACJI ORAZ OBSLUGI, JAK ROWNIEZ TO, ZE PRODUKT NIE ULEGL
ZANIECZYSZCZENIU, NIE NASTAPILO JEGO NADUZYCIE LUB NIEWLASCIWE UZYCIE, WZGLEDNIE NIEODPOWIEDNIA MODYFIKACJA LUB
NAPRAWA.

Uwagi dotyczace zastosowania

B PRZYDATNOSC W OKRESLONYM ZASTOSOWANIU

Firma OMRON nie moze ponosi¢ odpowiedzialno$ci za zgodnos$¢ z innymi normami, kodeksami lub przepisami, ktére moga pojawi¢ sie w przypadku
zastosowania w kombinacji produktow, ktorg wykorzystuje Klient.

Na zyczenie Klienta firma OMRON moze przedtozy¢ stosowne certyfikaty strony trzeciej, stwierdzajace wartosci nominalne i ograniczenia stosowania,
ktére odnoszg sie do produktu. Ta informacja nie jest w peini wystarczajaca do stwierdzenia przydatnosci produktow w potaczeniu z produktem
kohAcowym, maszyng systemem lub innym zastosowaniem lub wykorzystaniem.

Ponizej kilka przyktadow zastosowan, ktére wymagajg szczegolnej uwagi. Lista ta nie zostata pomyslana, jako wyczerpujaca lista mozliwych zastosowan

produktow, przytoczone zastosowania nie moga takze stanowi¢ podstawy do okreslenia przydatnosci dla danego produktu.

» Zastosowanie na zewnatrz, zastosowania wigzace sie z potencjalnym chemicznym zanieczyszczeniem lub interferencjami elektrycznymi lub warunki
wzgl. zastosowania, ktére nie zostaty opisane w tym zestawieniu.

* Uklady sterowania instalacji nuklearnych, instalacje zwigzane ze spalaniem, instalacje kolejowe, lotnicze, sprzet medyczny, urzadzenia stuzace
rozrywce, pojazdy, sprzet zabezpieczajacy i instalacje podlegajace odrebnym przepisom przemystowym i rzagdowym.

» Uktady, maszyny oraz sprzet, ktére moga stanowi¢ zagrozenie dla zycia i mienia.

Nalezy zapoznac¢ sie i przestrzega¢ wszystkich zabronionych obszaréw zastosowania produktow.

NIEDOPUSZCZALNE JEST UZYC_:IE PRODUKTU W ZASTOSOWANIACH, KTORE MOGA POWQDOWAC POWAZNE ZAGROZENIE ZYCIA LUB

MIENIA, BEZ UPEWNIENIA SIE, ZE UKLAD JAKO CALOSC ZOSTAL ZAPROJEKTOWANY Z MYSLA O ZAGROZENIACH ORAZ, ZE PRODUKTY

FIRMY OMRON POSIADAJA ODPOWIEDNIE WARTOSCI NOMINALNE | MOGA ZOSTAC ZAINSTALOWANE ZGODNIE Z ZAtOZONYM
ZASTOSOWANIEM, JAKO ELEMENT SKEADOWY SPRZETU LUB UKtADU.
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Cat. No. H122-PL1-02 Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga byé zmieniane bez
uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel:  +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0)22 64578 63
www.omron.com.pl
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