Arkusz danych produktu

Specyfikacje

Silnik krokowy LXM 2.6NM

BRS397W360ABA

Parametry podstawowe

Zgodnos¢ gamy

Lexium SD3

Typ produktu lub komponentu

Skrécona nazwa urzadzenia

Silnik do sterowania ruchem

BRS3

Maksymalna predkosc¢
mechaniczna

3000 obr/min

Rodzaj silnika

Liczba biegunéw silnika

3-fazowy silnik krokowy

6

Graniczne napiecie zasilajace

230 V prad przemienny (AC)

325V prad staty (DC)
Podstawa montazowa Kryza
Rozmiar kotnierza silnika 85 mm
Dtugosé 111 mm
Srednica kotnierza 60 mm
centrujacego
Parametry uzupetniajace
Gilebokos¢ kotnierza 2 mm
centrujacego
Liczba otworéw montazowych 4
Srednica otworéw 6,5 mm
montazowych

98,99 mm

Potaczenie elektryczne

Skrzynka zaciskowa

Hamulec trzymania

Bez

Koniec watu

Niegwintowany

Drugi wat Bez drugiego konca watu
Srednica watu 12 mm

Dtugosé watu 30 mm

Moment znamionowy 2N.m

Szczytowy moment utyku 1,9N.m

Ciagty moment 1,9 N.m
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Moment wstrzymujacy

2,26 N.m

Inercja wirnika

1,1 kg.cm?

Rozdzielczos¢

1.8°,0.9°0.72°,0.36 °,0.18 °,0.09 °, 0.072 °, 0.036 ° kat kroku

200, 400, 500, 1000, 2000, 4000, 5000, 10000 krokéw liczba petnych krokéw na obrot

Niedoktadnos$é +/- 6 arc min
Maksymalna czestotliowos¢é 5,3 kHz
startéw

Prad znamionowy [In] 1,75 A

Rezystancja

6,5 om (uzwojenie)

Stata czasowa

7ms

Maksymalna sita promieniowa
Fr

100 N (pierwszy koniec watu)
50 N (drugi koniec watu)

Maksymalna sita osiowa Fa

Czas eksploatacji w godzinach

175 N (sita rozciggajgca)
30 N (cisnienie)

20000 godz. (tozysko)

Przyspieszenie katowe

200000 rad/s?

Masa produktu 2,1kg

Srodowisko pracy

Normy EN 50347
IEC 60072-1

Rodzaj chtodzenia

Konwekcja naturalna

Temperatura otoczenia dla -25...40 °C
pracy urzadzenia
Temepratura otoczenia dla -25...70 °C

przechowywania

Wysokosé pracy (w metrach
nad poziomem morza)

Wilgotnos¢ wzgledna

<= 1000 m bez zmniejszania mocy znamionowe;j

15...85 % bez kondensaciji

Odpornos¢ na wibracje

20 m/s? maksimum
A zgodnie z EN/IEC 60034-14

Stopien ochrony IP

Klasa temperaturowa

Jednostka opakowania

Tuleja watu silnika: IP41 zgodnie z EN/IEC 60034-5
Catkowity oprocz tulei watu: IP56 zgodnie z EN/IEC 60034-5

F uzwojenie zgodnie z IEC/EN 60034-1

Jednostka miary opakowania 1 PCE
llos¢ jednostek w opakowaniu1 1
Wysokos$é opakowania 1 22,5¢cm
Szerokos¢ opakowania 1 19 cm
Dtugosé opakowania 1 40 cm
Waga opakowania 1 2,52 kg
Jednostka miary opakowania 2 S06
llosé jednostek w opakowaniu 2 12
Wysokos$¢é opakowania 2 73,5¢cm
Szerokos¢ opakowania 2 60 cm
Dtugosé opakowania 2 80 cm
Waga opakowania 2 43,24 kg

Schneider
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Jednostka miary opakowania 3 P06

llo$¢ jednostek w opakowaniu 3 12

Wysokos$¢é opakowania 3 77 cm
Szerokos¢ opakowania 3 80 cm
Dtugos¢ opakowania 3 60 cm
Waga opakowania 3 38,74 kg

Oferta zrbwnowazonego rozwoju

Stan trwatej oferty Produkt Green Premium

Rozporzadzenie REACh

Europejska dyrektywa RoHS Zgodnos¢ z pro-active (produkt poza zakresem obowigzywania dyrektywy UE RoHS)

Bez rteci Tak

Norma RoHS Chiny

Informacje na temat zwolnienia
z RoHS

Ujawnienie informacji o wplywie
na srodowisko

WEEE Produkt nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi na terenie Unii Europejskiej przepisami
dotyczacymi odpadoéw i nie moze on zosta¢ wyrzucony wraz ze zwyklymi odpadami.

Bez PVC Tak

Warunki gwarancji

Gwarancja 18 miesiecy
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https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BRS397W360ABA_REACH_DECLARATION&p_FileName=BRS397W360ABA_REACH_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_Doc_Ref=BRS397W360ABA_ROHS_DECLARATION&p_FileName=BRS397W360ABA_ROHS_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BRS397W360ABA_ROHS_CHINA_DECLARATION&p_FileName=BRS397W360ABA_ROHS_CHINA_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BRS397W360ABA_ROHS_DECLARATION&p_FileName=BRS397W360ABA_ROHS_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP111101EN

Arkusz danych produktu BRS397W360ABA

Dimensions Drawings

Dimensions

3-Phase Stepper Motor in Terminal Box Version

i

i

a0 L 43 QA aes
i1d 169 .15 @ 0335
= 10 o
e -—
l"c:ld e 2
= =1 (=3 -]
=] R

Dimensions in mm
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L Shaft diameter @W Centring collar @Z Woodruff key DIN 6888 (1) Cable gland (2)
|67.5 (+0.6) (-0.8) | 12 h6 |60 h8 ‘4 x 6.5 ‘ ISO M20 x 1.5
Dimensions in in.

L Shaft diameter @W Centring collar @Z Woodruff key DIN 6888 (1) Cable gland (2)
|2.66 (+0.023) (-0.031) |0.47 h6 |2.36 h8 ‘0.16 x 0.25 ‘ ISO M20 x 1.5
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Arkusz danych produktu BRS397W360ABA

Performance Curves

Torque Characteristics

Measurement at 1000 Steps/Revolution, Nominal Voltage DC Bus Uy and Phase Current Iy

01 1 10 100
E 10 ABERIOD 2 34 2585000, T}
d El Ta n
a L
20
|
o

a1 1 10 100

Torque in Nm

Speed in rpm
Frequency in kHz
Rotor inertia in kg.cm2
Pull-out torque

Pull-in torque
Maximum load inertia

WNaS ChD =

Zalecane zamienniki
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