Arkusz danych produktu

Specyfikacje

Parametry podstawowe

Lexium 32i, serwosilnik BMI,

3 fazowy, wat wpustowy IPG5,
enkoder wieloootowy, 32768 p/o x
4096 o

BMIO703P37A

Zgodnos¢ gamy

Lexium 32i

Typ produktu lub komponentu

Skrécona nazwa urzadzenia

Parametry uzupetniajace

Maksymalna predkosé¢
mechaniczna

Servo motor with power stage

BMI

8000 obr/min

Znamionowe napiecie zasilania
[Us]

208...480 V - 15...10 %

Wartosci graniczne napiecia 208...480 V
wyjsciowego
llos¢ faz w sieci Trzy fazy

Czestotliwosé zasilania

50/60 Hz - 5...5 %

Granice czestotliwosci 47,5...63 Hz
sieciowej
Filtr EMC Zintegrowany

Ciagty prad wyjsciowy

2 Aw 8 kHz

Prad wyjsciowy szczytowy 3 s

6Aw400Vdla3s

Ciagly prad zwarciowy

Ciaglty moment

2A

3,4 N.m w 208...480 V trzy fazy

Szczytowy moment utyku

8,6 N.m w 208 V trzy fazy
8,6 N.m w 400 V trzy fazy
8,6 N.m w 480 V trzy fazy

Znamionowa moc wyjsciowa

900 W w 400 V trzy fazy
900 W w 480 V trzy fazy
450 W w 208 V trzy fazy

Moment znamionowy

Predkos¢ znamionowa

2,9 N.m w 208 V trzy fazy
2,7 N.m w 400 V trzy fazy
2,3 N.m w 480 V trzy fazy

3300 rpm w 400 V trzy fazy
1600 obr/min w 208 V trzy fazy
3900 rpm w 480 V trzy fazy

Maksymalny prad Irms

12,5 Aw 400 V, trzy fazy
12,5 Aw 480V, trzy fazy
12,5 Aw 208 V, trzy fazy

Zgodnos¢ produktu

2023-07-04

Drive control unit LXM32i CANopen
Drive control unit LXM32i EtherCAT

Wylgczenie odpowiedzialnosci: Niniejsza dokumentacja nie petni funkcji zastepczej i nie powinna byé wykorzystywana do okreslenia niezawodnosci lub przydatnosci opisanych w niej produktéw do konkretnych zastosowan uzytkownika



Koniec watu

Z wpustem

Drugi wat Bez drugiego konca watu
Srednica watu 14 mm

Dtugosé watu 30 mm

Szerokosc klucza 5 mm

Rodzaj sprzezenia zwrotnego

Absolute multiturn SinCos Hiperface

Rozdzielczo$é sprzezenia
zwrotnego predkosci

32 768 punktow/obrot x 4096 obrotow

Hamulec trzymania

Bez

Podstawa montazowa

Kotnierz zgodny z normg miedynarodowg

Rozmiar kotnierza silnika

Potaczenie elektryczne

70 mm

Ztacze ptytki drukowane;j

Stata momentu

1,41 N.m/Aw 20 °C

Stata powrotna sita
elektromotoryczna

Liczba biegunéw silnika

95,39 V/Kobr/min w 20 °C

10

Inercja wirnika

1,67 kg.cm?

Rezystancja stojana

7,99 omw 20 °C

Indukcyjnosé stojana

Elektryczna stata czasowa
stojana

25,6 mHw 20 °C

32msw20°C

Maksymalna sita promieniowa
Fr

730 N w 1000 obr/min
580 N w 2000 obr/min
510 N w 3000 obr/min
460 N w 4000 obr/min
430 N w 5000 obr/min
400 N w 6000 obr/min

Maksymalna sita osiowa Fa

Rodzaj chtodzenia

0,2xFr

Konwekcja naturalna

Dtugosé 300 mm
Liczba warstw uzwojen silnika 3
Srednica kotnierza 60 mm
centrujacego
Glebokos¢ kotnierza 2,5mm
centrujacego
Liczba otworéw montazowych 4
Srednica otworéw 5,5 mm
montazowych

75...82 mm
Wat 2,5 mm
Srodowisko pracy
Stopien ochrony IP IP65
Jednostka opakowania
Jednostka miary opakowania 1 PCE
llos¢ jednostek w opakowaniu 1 1
Wysokosé opakowania 1 25,0 cm
Szerokos¢ opakowania 1 18,6 cm
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Dtugos¢ opakowania 1 55,0 cm

Waga opakowania 1 6,5 kg

Oferta zrbwnowazonego rozwoju

Stan trwatej oferty Produkt Green Premium

Rozporzadzenie REACh

Europejska dyrektywa RoHS Zgodnos$¢ z pro-active (produkt poza zakresem obowigzywania dyrektywy UE RoHS)

Bez rteci Tak

Norma RoHS Chiny

Informacje na temat zwolnienia
z RoHS

Ujawnienie informacji o wplywie
na srodowisko

Kulistos¢ - profil

WEEE Produkt nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujacymi na terenie Unii Europejskiej przepisami
dotyczacymi odpadoéw i nie moze on zosta¢ wyrzucony wraz ze zwyklymi odpadami.

Bez PVC Tak

Warunki gwarancji

Gwarancja 18 months
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https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BMI0703P37A_REACH_DECLARATION&p_FileName=BMI0703P37A_REACH_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_Doc_Ref=BMI0703P37A_ROHS_DECLARATION&p_FileName=BMI0703P37A_ROHS_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BMI0703P37A_ROHS_CHINA_DECLARATION&p_FileName=BMI0703P37A_ROHS_CHINA_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Declaration+of+Conformity+%28Sustainability%29&p_Doc_Ref=BMI0703P37A_ROHS_DECLARATION&p_FileName=BMI0703P37A_ROHS_DECLARATION_PL_pl-PL.pdf
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP1312017EN
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Circularity+Profile&p_Doc_Ref=ENVEOLI1312017EN

Arkusz danych produktu

Dimensions Drawings

External Dimensions

BMIO703P37A

With Standard Braking Resistor

Mounting type A

(1}

1) Module for supply voltage

(2) 1/0 module

(3) Standard braking resistor

Dimensions in mm

W H L

99 187 321

Dimensions in in.

W H L

3,90 7,36 12,64

Mounting type B

1) Module for supply voltage

(2) 1/0 module

(3) Standard braking resistor

Dimensions in mm

W H L

99 138,5 370

Dimensions in in.

W H L

3,90 5,45 14,57
4 Life Is ®n Sclgiﬁiggf
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With External Braking Resistor
Mounting type C

n (2l

1) Module for supply voltage

(2) 1/0 module

(4) External braking resistor

Dimensions in mm

w H L
99 187 333

Dimensions in in.

w H L

3,90 7,36 13,11

Mounting type D

1) Module for supply voltage
(2) 1/0 module
(4) External braking resistor

Dimensions in mm

w H L

99 160 370

Dimensions in in.

W H L

3,90 6,3 14,57

2023-07-04 LielsOn | Schneider



Mounting type E

1) Module for supply voltage

(2) 1/0 module

(4) External braking resistor

Dimensions in mm

W H L

99 187 360

Dimensions in in.

W H L

3,90 7,36 14,17

Mounting type F

1) Module for supply voltage

(2) 1/0 module

4) External braking resistor

Dimensions in mm

W H L

99 180 370

Dimensions in in.

W H L

3,90 7,09 14,57
6 Lifels ®n Scl&nﬁcdcgr
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Arkusz danych produktu BMIO703P37A

Performance Curves

Performance Curves

Torque/Speed Curves with 208 V Three Phases Supply Voltage
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Power

1138 W

At Speed
1360 rpm

With Torque
7.99 N.m

max Cont. Power (Drive)

564 W

1840 rpm

2.93 N.m
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Arkusz danych produktu BMIO703P37A

Performance Curves

Performance Curves

Torque/Speed Curves with 400 V Three Phases Supply Voltage
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With Torque
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Arkusz danych produktu BMIO703P37A

Performance Curves

Performance Curves

Torque/Speed Curves with 480 V Three Phases Supply Voltage
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(X) Speed (rpm)
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1) Motor peak
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(3) Drive cont

(4) Motor cont

(5) Operating point

Power At Speed With Torque
max. Peak Power 2915 W 3600 rpm 7.73 N.m

max Cont. Power (Drive) 945 W 4560 rpm 1.98 N.m

Zalecane zamienniki
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